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Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Standard

Integrierte
Steuerung

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Schlitten-
Typ

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

XSEL 

[XSEL-KE/KET Typ]

[XSEL-P/Q Typ]

* Bei mehreren Optionen sind diese in alphabetischer Reihenfolge anzugeben (Beispiel: Bremse + Referenzpunktsensor  BL). 

Hinweis:
Linearmotoren der Produktserie LSA und die Modelle RCS2-RA7/SRA7 können nicht als
fünfte und sechste Achse mit der Steuerung XSEL-P/Q betrieben werden.
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Standard-Typ

Hochleistungs-
Standard-Typ

Global-Typ

Hochleistungs-
Global-Typ

1-Achsausführung

2-Achsenausführung

3-Achsenausführung

1-Achsausführung

2-Achsenausführung

3-Achsenausführung

4-Achsenausführung

4-Achsausführung

5-Achsenausführung

6-Achsenausführung

200-W Servomotor 

LSA-S10/N15 Linearmotor 

LSA-N19 Linearmotor 

300-W Servomotor

400-W Servomotor

600-W Servomotor

750-W Servomotor

20-W Servomotor

RCS2 30-W Servomotor 

RS 30-W Servomotor 

60-W Servomotor 

100-W Servomotor

150-W Servomotor

200-W Servomotor 

300-W Servomotor

400-W Servomotor

600-W Servomotor

750-W Servomotor

20-W Servomotor

RCS2 30-W Servomotor 

RS 30-W Servomotor 

60-W Servomotor 

100-W Servomotor

150-W Servomotor

200-W Servomotor 

300-W Servomotor

400-W Servomotor

600-W Servomotor

750-W Servomotor

200-W Servomotor 

LSA-S10/N15 Linearmotor 

LSA-N19 Linearmotor 

LSA-W21H Hochlast-
Linearmotor 

300-W Servomotor

400-W Servomotor

600-W Servomotor

750-W Servomotor

Bremse

Creep-Sensor

Boost-Funktion
Referenzpunktsensor
(schnelles Homing)

Master-Achse 

Slave-Achse

  

Bremse

Creep-Sensor

Boost-Funktion
Referenzpunktsensor
(schnelles Homing)

Master-Achse 

Slave-Achse

  

Bremse

Creep-Sensor

Boost-Funktion
Referenzpunktsensor
(schnelles Homing)

Master-Achse 

Slave-Achse

  

Bremse

Creep-Sensor

Boost-Funktion
Referenzpunktsensor
(schnelles Homing)

Master-Achse 

Slave-Achse

  

Inkremental

Absolut

Inkremental

Absolut

Inkremental

Absolut

Inkremental

Absolut

Nicht belegt

32 Eing. / 16 Ausg. (NPN)

16 Eing. / 32 Ausg. (NPN)

32 Eing. / 16 Ausg. (PNP)

16 Eing. / 32 Ausg. (PNP)

E/A Erweiterung Typ A

E/A Erweiterung Typ B

E/A Erweiterung Typ C

32 Eing. / 16 Ausg. (NPN)

16 Eing. / 32 Ausg. (NPN)

32 Eing. / 16 Ausg. (PNP)

16 Eing. / 32 Ausg. (PNP)

E/A-Erweiterungs-Anschluss

32 Eing. / 16 Ausg. (NPN)

32 Eing. / 16 Ausg. (PNP)

DeviceNet-Anschluss

CC-Link-Anschluss

ProfiBus-Anschluss

Ethernet-Anschluss

Nicht belegt

Nicht belegt

DeviceNet-Anschluss

CC-Link-Anschluss

ProfiBus-Anschluss

Ethernet-Anschluss

Einphasig 115 VAC

Einphasig 230 VAC

Einphasig 230 VAC

Dreiphasig 230 VAC
Einphasig 230 VAC
(LSA Linearmotoren)
Dreiphasig 230 VAC
(LSA Linearmotoren)

Ohne Kabel

2 m

3 m

5 m

Ohne Kabel

2 m

3 m

5 m

Serie
E/A-Erweiterung

(Einschub 1) (Einschub 2)Typ
Standard-
E/A-Typ 

Anzahl angeschlos-
sener Achsen Motor Option Motor

E/A-Kabel-
länge

Spannungs-
versorgungEnkoder Option Enkoder

(Spez. Achse 1) (Spez. Achsen 2 bis 6) (Einschub 3)(Einschub 4)Netzwerk-
Typ

* Angabe im Feld (Spez. Achsen 2 bis 6) hängt von der Anzahl der eingesetzten Achsen ab. 

* Angabe im Feld (Spez. Achsen 2 bis 4) hängt von der Anzahl der eingesetzten Achsen ab. 

Serie
E/A-Erweiterung

(Einschub 1) (Einschub 2)Typ
Standard-
E/A-Typ 

Anzahl angeschlos-
sener Achsen Motor Option Motor

E/A-Kabel-
länge

Spannungs-
versorgungEnkoder Option Enkoder

(Spez. Achse 1) (Spez. Achsen 2 bis 4) (Einschub 3) (Einschub 4)

* Bei Auswahl von DV, CC, PR
oder ET bei E/A-Standard-Typ
oder E/A-Erweiterungsmodul
bitte „0“ (ohne Kabel) bei
E/A-Kabellänge eintragen.

* Auswahl E (nicht belegt) nur
bei E/A-Erweiterung möglich.

* Auswahl E (nicht belegt) für Einschübe 2 bis 4
bei Nichtnutzung von E/A-Erweiterungsmodulen.
Bei Nutzung von E/A-Erweiterungen den jeweiligen
Kode für den entsprechenden Einschub auswählen.
Wenn das E/A-Erweiterungsmodul spezifiziert ist,
wird das Steuerungsgehäuse mit E/A-Erweiterungs-
Anschluss geliefert (siehe Seite 592-593).
Wenn ein E/A-Erweiterungsmodul n icht von Anfang
an sondern erst später eingesetzt werden soll, ist 
das Steuerungsgehäuse mit E/A-Erweiterungs-
Anschluss S für die Einschübe 2 bis 4 zu spezif izieren.

* Auswahl 2L oder 3L
nur bei Betrieb von
LSA Linearmotoren.
Sonst Auswahl 2 oder 3.

Beispiel:
E/A-Erweiterungsmodul bei Einschub 2, keine Nutzung restlicher Einschübe vorgesehen -> XSEL-P-2-100A-N1-N1EE-2-3
E/A-Erweiterungs-Anschlüsse bei Einschub 2/3/4, aber noch ohne E/A-Erweiterungsmodule -> XSEL-P-2-100A-N1-SSS-2-3

20

30D

30R

60

100

150

20-W Servomotor

RCS2 30-W Servomotor 

RS 30-W Servomotor 

60-W Servomotor 

100-W Servomotor

150-W Servomotor

12 12-W Servomotor

20

30D

30R

60

100

150

20-W Servomotor

RCS2 30-W Servomotor 

RS 30-W Servomotor 

60-W Servomotor 

100-W Servomotor

150-W Servomotor

12 12-W Servomotor
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Schlitten-
Typ

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Integrierte
Steuerung

 XSEL

Hochgeschwindigkeit, Hochgenauigkeit   
Standard 
Staubgeschützt 
Reinraum 
Antistatisch 
Hochsteifer Zahnriemen 
Schmaler Zahnriemen 
Drehachse 
RoboCylinder 

  ISPA-Serie 
ISA-Serie 
ISDA-Serie 
ISDACR-Serie 
ISDACR ESD 
IF-Serie 
FS-Serie 
RS-Serie 
RCS2-Baureihe 

Handprogrammiergerät 

Bremswiderstand 

PC-Software 

Motorkabel, Standard 3 m / 5 m (Siehe Seite 599)
Enkoderkabel, Standard 3 m / 5 m (Siehe Seite 599)
(mit Achse geliefert)

Kabel 1 m für Bremswiderstand  
(mit Bremswiderstand geliefert) 

E/A-Flachbandkabel 2 m
(mit Steuerung geliefert)
(Siehe Seite 600) 

4 m 

RS232-Kabel 5 m (Siehe Seite 596)
(Mit PC-Software geliefert)

RB + 

RB - 

RB + 

RB - 

RB OUT 

RB IN 

126 

 Anschließbare Achsausführungen 

 Peripherie 
• Zuführeinrichtung für Werkstücke 
• Magnetventil 
• SPS 

 Netzanschluß
Einphasig 115 VAC
Einphasig 230 VAC

 Spannungs- 
     versorgung E/As 
DC24 V 

 Unterschiedliche Feldbusnetzwerke
• Device Net (Siehe Seite 596)
• CC-Link (Siehe Seite 596)
• Profibus
• Ethernet

Siehe Seite 597-598

Die benötigte Anzahl an Brems-
widerständen siehe Seite 596.

KE (Standard) / KET (Global) Typen 

 Serielle Kommunikationsmodule 
• E/A- Erweiterungsmodule 
  Kompatibel mit RS232C/RS422/RS485 
 

SPS usw. 

4 m 

RB+ 

RB- 

RB OUT 

RB+ 

RB- 

RB IN 

 Serieller  
     Kommunikationsport 
Standard/RS232, 2 Kanäle 

 E/A-Erweiterungsmodul 
• E/A-Modul 

P (Hochleistung-Standard) / Q (Hochleistung-Global) Typen 

Systemkonfiguration 

 System-E/As 
• Not-Aus 
• Freigabe 
• System betriebsbereit 
 

E/A-Flachkabel 2 m
(mit Steuerung 
geliefert)
(Siehe Seite 600)

 Peripherie 
 Unterschiedliche Feldbusnetzwerke 

• Device Net 
• CC-Link  
• Profibus 
• Ethernet 

Handprogrammiergerät 
PC-Software 

RS232-Kabel 5 m (Siehe Seite 598)
(Mit PC-Software geliefert)

Siehe Seite 597-598

Hochgeschwindigkeit, Hochgenauigkeit 
Standard
Staubgeschützt
Reinraum
Antistatisch
Hochsteifer Zahnriemen
Schmaler Zahnriemen
Drehachse
Rollenmutter
Linear-Motor
RoboCylinder

ISPA-Serie
ISA-Serie
ISDA-Serie
ISDACR-Serie
ISDACR ESD
IF-Serie
FS-Serie
RS-Serie
NS-Serie
LSA-Serie*
RCS2-Baureihe*

 Anschließbare Achsausführungen 

Bremswiderstand 

Motorkabel, Standard 3 m / 5 m (Siehe Seite 599)
Enkoderkabel, Standard 3 m / 5 m (Siehe Seite 599)
(mit Achse geliefert)

*Die LSA-Serie und die Modelle RCS2-RA7/SRA7
 können nicht als 5. und 6. Achse betrieben werden.

Kabel 1 m für Bremswiderstand
(mit Bremswiderstand geliefert)

* Wenn ein E/A-Erweiterungs-
modul installiert werden soll, 
ist ein größeres Gehäuse der 
P/Q-Steuerungen erforderlich.
(Siehe Seite 592-593)

Nur für Ausführung Q (für P nicht erforderlich)

* Bei Stromanschluß ist darauf zu achten, dass die u.g. Filter o.ä. angeschlossen sind.

3-phasig R/A/V-781BXZ-4; 1-phasig R/A/V-781BWZ-2A 
(Hersteller: Okaya Electric Industries)

ZCAT3035-1330 für Steuerungsanschluß (Hersteller: TDK);
RFC-H13 für Motoranschluß (Hersteller: Kitagawa Kogyo Co., Ltd.)

Empfohlenes
Modell

Empfohlenes
Modell

Empfohlenes
Modell

ESD-R-25 (Hersteller:  NEC-TOKIN)

3-phasig MC1320; 1-phasig MXB-1220-33
(Hersteller: TDK-Lambda)

Empfohlenes
Modell

Überspan-
nungsschutz 

EMV-Filter

Ferrit-Ring

Entstörfilter

Ein-/Dreiphasig 230 VACNetzanschluß

Not-Aus-Beschaltung
(Vom Kunden bereitzustellen)

 Motoranschluß
Ein-/Dreiphasig 230 VAC
(Q-Ausführung)

 Steuerungsanschluß
Einphasig 230 VAC  System-E/As

• Not-Aus
• Freigabe
• System betriebsbereit

Die benötigte Anzahl an Brems-
widerständen siehe Seite 596.
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Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Standard

Integrierte
Steuerung

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Schlitten-
Typ

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

XSEL 

Tabelle E/A- Standardsignale (N1 oder P1 gewählt) Tabelle E/A- Erweiterungssignale (N2 oder P2 gewählt)  Tabelle E/A- Erweiterungssignale (N1 oder P1 gewählt)  

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50 

Eingang

Ausgang

—
000
001
002
003
004
005
006
007
008
009
010
011
012
013
014
015
016
017
018
019
020
021
022
023
024
025
026
027
028
029
030
031
300
301
302
303
304
305
306
307
308
309
310
311
312
313
314
315
—

(P/Q-Ausführungen: Angeschlossen an 24 V / K-Typ: NC = normal geschlossen)

Programm Start
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Programmspezifikation (PRG Nr. 1)
Programmspezifikation (PRG Nr. 2)
Programmspezifikation (PRG Nr. 4)
Programmspezifikation (PRG Nr. 8)
Programmspezifikation (PRG Nr. 10)
Programmspezifikation (PRG Nr. 20)
Programmspezifikation (PRG Nr. 40)
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Alarmausgang
Betriebsbereitschaftsausgang
Not-Aus-Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
(P/Q-Ausführungen: Angeschlossen an 0 V / K-Typ: NC = normal geschlossen)

StandardeinstellungE/A-NummerKlassePin-Nr.
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50 

Eingang

Ausgang

  
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50

Eingang

Ausgang

E/A-Schaltplan 

E/A-Signaltabelle

24VDC ±10%

1 Nullspannungskontakte (Mindestlast etwa 5 VDC, 1 mA)
2 Optoelektrisch/Näherungssensor (NPN)
3 Transistorausgang (offener Kollektor)
4 SPS-Ausgang (Mindestlast etwa 5 VDC, 1 mA)

[Schaltung Eingang]

560ø

3.3k

24V*

K-Typ

E/A 24-V-Stecker 
24 V IN

E/A- Schnittstelle
Kontakt Nr. 1

P/Q-Typ

24V

*

Parameter

 

Spezifikation
24VDC
100 mA / Kontakt   400mA
Spitze (Volllaststrom)

Max. 0.1mA / Kontakt 
Optokoppler
1 Miniaturrelais 2 Eingangssequenzermodul 

TD62084 (oder equivalent)

[Schaltung Ausgang]

+
-

10

24V*

D Filter

24V

  
N

*

N*

N

*560ø

3.3k

N *

+
-

24V*

N*

*

24V

N

10

Zuladung 

Spezifikation

Eingangsseitig  NPN-Spezifikation externer Eingänge
Parameter
Eingangsspannung
Eingangsstrom
EIN/AUS-Spannung
Trennung
Peripherie

Optokoppler

Eingangsklemme

Externe 
Spannungs-
versorgung

24 VDC
±10%

Externe 
Spannungs-
versorgung
+24 VDC
±10%

K-Typ
E/A 24-V-Stecker 

24 V IN
E/A- Schnittstelle

Kontakt Nr. 1

P/Q-Typ

E/A 24-V-Stecker 
0 V IN

E/A- Schnittstelle
Kontakt Nr. 50

Eingangsspannung
Maximaler
Laststrom

Kriechstrom
Trennung

Peripherie

24VDC ±10%

1 Nullspannungskontakte (Mindestlast etwa 5 VDC, 1 mA)
2 Optoelektrisch/Näherungssensor (NPN)
3 Transistorausgang (offener Kollektor)
4 SPS-Ausgang (Mindestlast etwa 5 VDC, 1 mA)

[Schaltung Eingang]

K-Typ

E/A 24-V-Stecker 
24 V IN

E/A- Schnittstelle
Kontakt Nr. 1

P/Q-Typ

SpezifikationParameter
Eingangsspannung
Eingangsstrom
EIN/AUS-Spannung
Trennung

Peripherie

Optokoppler

Eingangsklemme

Externe 
Spannungs-
versorgung

24 VDC
±10%

Ausgangs-
klemme

Ausgangsseitig  NPN-Spezifikation externer Ausgänge

Parameter Spezifikation
24VDC
100 mA / Kontakt
400 mA / 8 Ausgänge (Hinweis)

Max. 0.1mA / Kontakt 
Optokoppler
1 Miniaturrelais 2 Eingangssequenzermodul 

TD62084 (oder equivalent)

[Schaltung Ausgang]

Filter

Externe 
Spannungs-
versorgung
+24 VDC
±10%

K-Typ
E/A 24-V-Stecker 

24 V IN
E/A- Schnittstelle

Kontakt Nr. 1

P/Q-Typ

E/A 24-V-Stecker 
0 V IN

E/A- Schnittstelle
Kontakt Nr. 50

Eingangsspannung
Maximaler
Laststrom

Kriechstrom
Trennung

Peripherie

Ausgangs- 
klemme 

Hinweis: 400 mA ist die maximale Stromlast für jede Gruppe von acht Ausgängen ab 
Ausgang 300. (Die maximale, gesamte Stromlast an den Ausgang 300+n bis 300+n+7 
darf 400 mA betragen, wobei n = 0 oder ein vielfaches von 8 ist.)  

(P/Q-Typen:  Angeschlossen an 24 V /  K-Typ:  NC = normal  geschl.)

Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
(P/Q-Typen:  Anges chlossen an 0 V /  K-Typ:  NC = norm al  geschl .)

(P/Q-T ypen:  Angeschlossen an 24 V /  K-Typ:  NC = normal  geschl.)

Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Eingang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
Universeller Ausgang
(P/Q-Typen:  Angeschlossen an 0 V /  K-Typ:  NC = normal  geschl .)

StandardeinstellungKlassePin-Nr. StandardeinstellungKlassePin-Nr.

Eingangsseitig  PNP-Spezifikation externer Eingänge Ausgangsseitig  PNP-Spezifikation externer Ausgänge

7mA / Schaltung
EIN-Spannung ... Min. DC16,0 V AUS-Spannung ... Max. DC5,0 V

Zuladung

7mA / Schaltung
EIN-Spannung ... Min. DC8 V AUS-Spannung ... Max. DC19 V
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Schlitten-
Typ

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Integrierte
Steuerung

 XSEL

Spezifikationen  

Bezeichnung 

KE-Typ (Standard) 

RCS2 / ISA / IS PA  / ISP / IS DA  / IS DA CR / ISPD A CR / IF / FS / RS 

20 / 30 / 60 / 100 / 150 / 200 / 300 / 400 / 600 / 750 

115-V-Ausführung: Einphasig 100~115 VAC
230-V-Ausführung: Einphasig 200~230 VAC

±10% 

50 Hz / 60 Hz 

1 

Max. 1.670 VA 

6,0 kg 

E/A-Flachbandkabel 

7,0 kg 6,0 kg 7,0 kg 

System-E/As (Not-Aus-Eingang, Freigabeeingang, Ausgang Systembetriebsbereitschaft) 

Motorüberstrom, Überlast, Temperaturüberwachung des Motorstellers, Überlastkontrolle, Enkoder Kabelbruchkontrolle,  
Überfahren des Software-Endschalters, Systemfehler, Batteriefehler usw. 

Temperatur 0~40°C, Feuchtigkeit 30~85% 

Keine aggressiven Gase. Im besonderen kein extremer Feinstaub.  

48 E/As pro Modul (bis zu 3 Module können zusätzlich eingesetzt werden) 

Standard RS232-Port + serielle Erweiterungsmodule (Option) 

Max. 1.600 (bei Spannungsversorgung 230 V)
Max. 800 (bei Spannungsversorgung 115 V)

2 3 4 1 2 

Max. 800 

3  4 

Max. 3.220 V Max. 3.310 VA Max. 1.670 VA Max. 3.120 VA Max. 3.220 VA Max. 3.310 VA 

KET-Typ (Global) 

1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 

RCS2 / ISA / IS PA  / ISP / IS DA  / IS DA CR / ISPD A CR / IF / FS / RS / LS A 

20 / 30 / 60 / 100 / 150 / 200 / 300 / 400 / 600 / 750 

Max. 2.400 W (Dreiphasig) / 1.600 W (Einphasig) 

50 / 60 Hz 

10 M  oder höher (zwischen den Stromversorgungsklemmen und E/A-Anschlüssen, sowie zwischen allen externen Anschlüssen und Gehäuse, bei 500 VDC)

1.500 VAC (1 Minute) 

Redundanz nicht möglich 

Internes Abschaltrelais 

Eingang Kontakt-B (intern bestromt) 

5,2 kg

E/A-Flachbandkabel 

5,7 kg 4,5 kg 5 kg 

Redundanz möglich 

Externe Sicherheitsschaltung 

Eingang Kontakt -B (extern bestromt, redundant) 

Inkremental-Enkoder (geringer Verdrahtungsaufwand) 
Absolut-Enkoder mit Rotationsdatenspeicherung (geringer Verdrahtungsaufwand), Pufferbatterie 

Ab 1 mm/s. Der obere Grenzwert hängt von der Achse ab. 

Ab 0,01G. Der obere Grenzwert hängt von der Achse ab. 

Super SEL-Sprache

128

9999 Schritte (insgesamt)

16

20000

Flash ROM + SRAM, Batterie-gepuffert 

Handprogrammiergerät oder PC-Software

E/A-Modul mit 48 Ein-/Ausgangskontakten (NPN/PNP) – 1 Modul kann installiert werden

E/A-Modul mit 48 Ein-/Ausgangskontakten (NPN/PNP) – bis zu 3 Module können installiert werden

Teachingport (D-sub, 25-polig) + 2-Kanal-RS232C Port (D-sub, 9-polig x 2) – Standardzubehör
Motorüberstrom, Überlast, Temperaturüberwachung des Motorstellers, Überlastkontrolle, Enkoder Kabelbruchkontrolle, 

Überfahren des Software-Endschalters, Systemfehler, Batteriefehler usw.

0~40°C, 10~95% (nicht kondensierend). Keine aggressiven Gase. Im besonderen kein extremer Feinstaub. 

Max 1744V A Max 3266V A Max 4787V A Max 4878V A Max 4931V A Max 4998V A Max 1744V A M  ax 3266V A Max 4787V A M  ax 4878V A M  ax 4931V A Max 4998V A 

1.500 VAC (1 Minute) 

1,6 KW-Typ: AC200 / 230 Einphasig -10%, +10% / 2,4 KW-Typ: AC200 / 230 Dreiphasig -10%, +10% 

Parameter

Steuerungsserie, Typ

Anschließbare Achsen

Motorleistung (W)

Anzahl gesteuerter Achsen

Max. Ausgangsleist. angeschl. Achsen (W)

Eingang Steuerstrom

Eingang Motorstrom

Frequenz der Stromversorgung

Dielektrische Spannungsfestigkeit

Durchschlagspannung

Leistung (*1)

Positionserfassung

Sicherheitsschaltung

Abschaltung

Freigabeeingang

Geschwindigkeitseinstellung

Beschleunigungs-/Verzögerungseinstellung

Programmiersprache

Anzahl der Programme

Anzahl der Programmschritte

Anzahl der Multi-tasking Programme

Anzahl der Positionen

Permanent-Datenspeicher

Dateneingabe

Standard Ein-/Ausgänge

Erweiterungsmodule für Ein-/Ausgänge

Serielle Kommunikation

Schutzfunktionen

Umgebungstemperatur, Feuchtigkeit

Gewicht (*2)

Zubehör

(*1) Wenn die angeschlossenen Achsen die maximale Leistung aufnehmen. 
(*2) Einschließlich Pufferbatterie des Absolutdatenspeichers, Bremsmechanismus und E/A-Erweiterungsmodule.

KE (Standard) / KET (Global nach Sicherheitskategorie 4) Typen  

P (Hochleistung-Standard) / Q (Hochleistung-Global nach Sicherheitskategorie 4) Typen 

  

Parameter 

Steuerungsserie, Typ 

Anschließbare Achsen 

Motorleistung (W) 

Anzahl gesteuerter Achsen 

Maximale Ausgangsleistung  
angeschlossener Achsen (W) 

Spannungsversorgung  
der Eingänge 

Betriebsspannungsbereich 

Frequenz der Stromversorgung 

Leistung 

Positionserfassung 

Geschwindigkeitseinstellung 

Beschleunigungseinstellung 

Programmiersprache 

Anzahl der Programme 

Anzahl der Programmschritte 

Anzahl der Multi-tasking Programme 

Anzahl der Positionen 

Permanent-Datenspeicher 

Dateneingabe 

Standard Ein-/Ausgänge 

Erweiterungsmodule für Ein-/Ausgänge 

Serielle Kommunikation 

Erweiterungs-Ein-/Ausgänge 

Schutzfunktionen 

Umgebungstemperatur, Feuchtigkeit 

Umgebungsbedingungen 

Gewicht 

Zubehör 

Max. 1.600 (bei Spannungsversorgung 230 V)
Max. 800 (bei Spannungsversorgung 115 V)

Inkremental-Enkoder (geringer Verdrahtungsaufwand)
Absolut-Enkoder mit Rotationsdatenspeicherung (geringer Verdrahtungsaufwand), Pufferbatterie

Ab 1 mm/s. Der obere Grenzwert hängt von der Achse ab. 

Ab 0,01G. Der obere Grenzwert hängt von der Achse ab. 

Super SEL-Sprache

64

6.000 Schritte (insgesamt)

16

3.000

Flash ROM + SRAM, Batterie-gepuffert 

Handprogrammiergerät oder PC-Software

32 Eingänge (Gesamtzahl an zugeordneten + universellen Eingängen) / 16 Ausgänge (Gesamtzahl an zugeordneten + universellen Ausgängen)

Bezeichnung 

P (Standard) Typ Q (Global) Typ 

AC200 / 230 Einphasig -15%, +10% 

Max. 800 

Max. 3.120 VA 

AC200 / 230 Einphasig -15%, +10% 
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Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Standard

Integrierte
Steuerung

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Schlitten-
Typ

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

XSEL 

Bei den XSEL-P/Q-Steuerungen gibt es unterschiedliche Ausführungen und Abmessungen
(Enkoder, mit/ohne Bremse, mit/ohne E/A-Erweiterung).
Die vier möglichen Ausführungen sind unten abgebildet. Die Abmessungen der benötigten
Steuerung und die Anzahl der möglichen Achsen sind hier angegeben. 

Inkremental

ohne

nur Standard

Enkoder
Steuerungs-
spezifikation

1-phasig
(1,6 KW)

3-phasig
(2,4 KW)

1-4-
Achsen-

Ausführung

Bremse

E/A

Absolut

mit

nur Standard

P (Hochleistung-Standard) / Q (Hochleistung-Global) Typen

[P Typ]

KE (Standard) / KET (Global) Typen

Grundausführung
(inkremental)

Mit Bremse/Absolut-
Ausführung

Mit E/A-Erweiterungs-
einschüben 

Mit Bremse/absolute Ausführung
+ E/A-Erweiterungseinschüben Seitenansicht

249
265

49.575
75

49.5

5 269
285

59.5757559.5

5 322
338

4112012041

5 342
358

5112012051

5

125.3(80)

(24)

284
300

2212012022

5
324
340

4212012042

5 357
373

58.512012058.5

5 397
413

78.512012078.5

5

KE-Typ
(Standard)

KET-Typ
(Global)

3/4-Achsen-Ausführung Seitenansicht

1/2-Achsen-Ausführung 3/4-Achsen-Ausführung

1/2-Achsen-Ausführung

125.3(80)

(24)Batteriekasten
(Absolut- 

Spezifikation)  

3-ø5

5

34.7 34.7150150

369.4
3-ø5

5

77.2

454.4

77.2150150

Außenabmessungen

Inkremental

ohne

Standard + Erweiterung

Absolut

mit

Standard + Erweiterung

5/6-
Achsen-

Ausführung

1-4-
Achsen-

Ausführung

5/6-
Achsen-

Ausführung

Batteriehalter
(Absolut- 

Spezifikation)  

3-ø5

5

34.7 34.7150150

369.4
3-ø5

5

77.2

454.4

77.2150150

249
265

49.575
75

49.5

5 269
285

59.5757559.5

5 322
338

4112012041

5 342
358

5112012051

5

284
300

2212012022

5
324
340

4212012042

5 357
373

58.512012058.5

5 397
413

78.512012078.5

5

ACHTUNG

Die Außenabmessungen des 1-phasigen
Q-Typs mit 1,6 kW sind nicht identisch
mit denen des 3-phasigen Q-Typs mit
2,4 kW, sondern mit denen des P-Typs. 
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Schlitten-
Typ

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Integrierte
Steuerung

 XSEL

Außenabmessungen

Inkremental

ohne

nur Standard

Enkoder
Steuerungs-
spezifikation

1-phasig
(1,6 KW)

3-phasig
(2,4 KW)

1-4-
Achsen-

Ausführung

Bremse

E/A

Absolut

mit

nur Standard

[Q Typ]
Grundausführung

(inkremental)
Mit Bremse/Absolut-

Ausführung
Mit E/A-Erweiterungs-

einschüben 
Mit Bremse/absolute Ausführung
+ E/A-Erweiterungseinschüben Seitenansicht

249
265

49.575
75

49.5

5 269
285

59.5757559.5

5 322
338

4112012041

5 342
358

5112012051

5

125.3(80)

(24)

284
300

2212012022

5
324
340

4212012042

5 357
373

58.512012058.5

5 397
413

78.512012078.5

5

Inkremental

ohne

Standard + Erweiterung

Absolut

mit

Standard + Erweiterung

5/6-
Achsen-

Ausführung

1-4-
Achsen-

Ausführung

5/6-
Achsen-

Ausführung

Batteriehalter
(Absolut- 

Spezifikation)  

222
206

28757528

5 226
242

38757538

5
295
279

64.5757564.5

5 299
315

29.512012029.5

5

241
257

45.5757545.5

5 281
297

20.512012020.5

5 314
330

3712012037

5
5 354

370

5712012057

5
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Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Standard

Integrierte
Steuerung

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Schlitten-
Typ

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

XSEL 

 Anschluss für Spannungsversorgung der 24V-E/As
Wenn DE/As in den E/A-Modulen (  und  ) installiert sind, wird dieser 
Anschluss für die externe Stromversorgung des getrennten E/A-Teils benötigt.

 Statusdisplay
Dieses Fenster zeigt eine 4-stellige, 7-Segment-LED-Anzeige und besitzt 
fünf Kontroll-LEDs zur Information über den Systemstatus.

 Manuell/Automatik-Umschalter
Mit diesem Schalter mit Verriegelung wird die aktuell benötigte Betriebsart 
der Steuerung angewählt. Dazu wird der Schalter nach vorn gezogen und 
entweder nach oben oder unten gekippt. Die obere Stellung bedeutet MANU 
(Handbetrieb), die untere Stellung AUTO (Automatikbetrieb). Teaching kann 
nur im Handbetrieb erfolgen;  Automatikbetrieb mit externen E/As ist in 
MANU nicht möglich. 

 Anschluss Handprogrammiergerät
25-poliger, D-sub-Stecker für den Anschluss eines Handprogrammiergeräts 
oder PCs. 

 Standard E/A-Einschub (Einschub 1)

Die Steuerung wird standardmäßig mit einem E/A-Modul mit 32 Eingängen 
und 16 Ausgängen geliefert. 

 E/A-Erweiterungseinschübe (Einschub 2, Einschub 3, Einschub 4)

In jedem dieser Einschübe kann ein E/A-Erweiterungsmodul (Option) 
installiert werden

K-Typ (Standard / Global)

6 7 8 9 16 171

4 3 5 10 11 12

2

15

14

13

1 11 System-E/A-Anschluss
Anschluss für drei Ein-/Ausgangskontakte einschließlich zweier Eingänge 
für den Steuerungsbetrieb und einem Ausgang für den Systemstatus (mit 
passendem Stecker geliefert.) 

12

13

14

15

16

17

2

3

4

5

6

7

8

9

10 Enkoderkabelstecker
15-poliger, D-sub-Stecker für das Enkoderkabel der Achse

Bezeichnung
ALM

SVON
BATT ALM

Orange
Grün
Orange

Farbe

Bezeichnung
EMG
ENB
RDY

Not-Aus-Eingang
Sicherheitseingang
Relaisausgang 
System-
bereitschaft 

EIN: Die Steuerung ist betriebsbereit. AUS: Not-Aus ist ausgelöst worden. 
EIN: Die Steuerung ist betriebsbereit. AUS: Der Servoantrieb ist abgeschaltet. 
Dieses Signal gibt den Status dieser Steuerung aus. Kaskaden-
schaltung ist möglich. Kurzgeschlossen: Betriebsbereitschaft. 
Offen: Nicht betriebsbereit.

Bedeutung der leuchtenden LEDs 
Der Treiber hat einen Fehler erkannt. 
Der Servoantrieb ist aktiv und der Motor läuft. 
Die Spannung der Pufferbatterie des Absolutspeichers ist zu niedrig. 

Teilebezeichnung 

 FG-Anschussklemmen
Anschluss zu den FG-Klemmen des Gehäuses. Der Schutzschalter an der 
AC-Zuführung ist in der Steuerung mit dem Gehäuse verbunden.

 Sicherungsträger
Stecksicherung für Überstromschutz an der AC-Zuführung.

 Netzanschluss
230-VAC-Anschluss. 
(Kabel wird mit passendem Stecker geliefert.)

 Anschluss für Bremswiderstandsmodul
Das Bremswiderstandsmodul (optional/REU-1) muss installiert werden, 
wenn der eingebaute Widerstand allein nicht über genügend Leistung bei 
hoher Beschleunigung/Betrieb unter hoher Last usw. verfügt.

 Anschluss für Motorkabel
Anschluss für das Stromversorgungskabel des Achsmotors.

 Anschluss für Achssensor-Eingänge
Anschluss für Achssensoren wie LS, CREEP und OT. (Grenzschalter, 
schnelles Homing, Referenzschalter)

 Pufferbatterie des Absolutdatenspeichers
Batterie zur Datenspeicherung des Absolut-Enkoders. Diese Batterie entfällt 
bei Achsen mit Inkremental-Enkoder.

 Bremsschalter (nur bei Bremse)
Wechselschalter zum Lösen der Achsbremse. Der Schalter wird nach vorn 
gezogen und dann nach oben oder unten gekippt. In der oberen Stellung 
(RLS) wird die Bremse (bei Servo AUS) zwangsweise gelöst. In der unteren 
Stellung (NOM) wird die Bremse automatisch von der Steuerung betätigt.

 Status-LEDs für Achsantriebsverstärker 
Diese LEDs überwachen den Betriebszustand des CPU-Treibers, der den 
Motor regelt. 
Es gibt die drei folgenden LEDs.
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Schlitten-
Typ

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Integrierte
Steuerung

 XSEL

Einschübe für E/A-Erweiterungskarten (Option)

Überwachungs-LEDs für die Spannungsversorgung der Steuerung

Freigabe-/Sperrschalter für die Pufferbatterie des Absolutspeichers

Bezeichnung

CPU-Alarm (Fehler, der zum Abschalten des Systems führt) oder Hardwarefehler der CPU 

32 Kontakte (einschl. globaler und zugeordneter Eingänge)
16 Kontakte (einschl. globaler und zugeordneter Ausgänge)
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REU-1 

Eingebauter Bremswiderstand

Eigenschaften 

Verpackung 

IA-XAB-BT 

Eigenschaften 

AB-5 

Beschreibung 

Beschreibung 

x 7 Adern 

Quer- 
schnitt Signal Farbe Quer- 

schnitt 
Farbe Signal 

Spannungsversorgung Übertragung

Leistungsbedarf Übertragung

Max. Verzweigungslänge Ges. Verzweigungslänge 

(steuerungsseitig)

Periph. Gerät 

Periph. E/As Bis zu 3 Module können installiert werden (in Erweiterungseinschüben). 

Dieses Modul wandelt den bei der Abbremsung des Motors erzeugten Regenerativ-
strom in Wärme um. Obwohl die Steuerung bereits über einen eingebauten 
Bremswiderstand verfügt, kann die Leistung nicht ausreichend sein, wenn die Achse 
senkrecht angebaut und die Last groß ist. In diesem Falle sind ein oder mehrere 
Module erforderlich. (Siehe die Tabelle rechts.)

Erweiterungskarte für zusätzliche E/As (Ein-/Ausgänge). 
Es können bis zu drei E/A-Erweiterungsmodule in den Einschüben installiert 
werden.  

Orange schwarzer Punkt 
Orange schwarzer Punkt 
Hellgrau schwarzer Punkt 
Hellgrau roter Punkt 
Weiss schwarzer Punkt 
Weiss roter Punkt 
Gelb schwarzer Punkt 

Querschnitt Farbe 

Orange schw. Punkt 
Orange roter Punkt 
Weiss schw. Punkt 
Grau schw. Punkt 
Grau roter Punkt 
 

Orange schwarzer Punkt 
Orange schwarzer Punkt 
Hellgrau schwarzer Punkt 
Hellgrau roter Punkt 
Weiss schwarzer Punkt 
Weiss roter Punkt 
Gelb schwarzer Punkt 

Ora nge s ch w . P unk t  
Ora nge rote r  P unk t  
W e is s  s c hw .  P un k t  

Gra u  s c hw .  Pu nk t  
Gra u rot er  P unk t  

 

Clic
k t

o buy N
OW!

PDF-XChange

w
ww.docu-track.com Clic

k t
o buy N

OW!
PDF-XChange

w
ww.docu-track.com

http://www.docu-track.com/buy/
http://www.docu-track.com/buy/


Schlitten-
Typ

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Integrierte
Steuerung

 XSEL

Handprogrammiergerät

Handprogrammiergerät mit ANSI-/CE-Konformität (geeigneter Universal-Typ)

Zuordnungstabelle Handprogrammiergerät / Steuerung

Anschlussbild SEL-TG

IA-T-X
Standard

IA-T-XD
Mit Totmannschalter

SEL-T
Standard

SEL-TD
Gemäß Sicherheitskategorie

SEL-TG
Gemäß Sicherheitskategorie

Programm-
steuerung

PSEL/ASEL/SSEL

XSEL-P
XSEL-Q
XSEL-KET
XSEL-KE

XSEL-KETX
XSEL-PX
XSEL-QX

(Hinweis 1)

-

-

(Hinweis 1)

-

-

(Hinweis 1) (Hinweis 1)

*  erfüllt die Sicherheitskategorien B bis 4.

 erfüllt keine Sicherheitskategorie, aber Anschluss möglich.
       (Hinweis 1) Zum Anschluss an PSEL/ASEL/SSEL ist ein Adapterkabel nötig. .

Sicher-
heits-
schalt-
kreis

Adapter für SEL-TG
IA-LB-TG

5m

0,5 m

0,5 m

ASELPSEL SSEL

XSE L alle Modelle SEL-TG

Steuerungskabel für
PSEL/ASEL/SSEL
CB-SEL26H-LB005

Steuerungskabel für
XSEL-Steuerung
CB-SEL25-LB005

Optionen

Modell

Beschreibung Der spritzwassergeschützte Typ erfüllt die Schutzklasse IP54. Die Benutzerfreundlichkeit wurde
verbessert durch extra programmierte eingebaute Tastknöpfe für die entsprechenden Key-Funktionen.
Das SEL-TD/TG erfüllt zusätzlich mit dem 3-Positionen-Not-Aus-Taster die ANSI-Norm. 

SEL-T
SEL-TD  (ANSI-Ausführung)

SEL-TG  (ANSI-Ausführung gemäß Sicherheitskategorie)

Parameter
Item

Spezifikation
Betriebstemperatur/Luftfeuchtigkeit
Schutzklasse
Gewicht
Kabellänge
Display
Sicherheitsauslegung

Temperatur: 0–40 °C, Feuchtigkeit: 30% bis max. 85% (nicht kondensierend)
IP54 (außer Steckverbinder)
400 g oder weniger (ohne Kabel)
5 m
LCD-Display mit 32 Zeichen × 8 Zeilen
CE-Zeichen, ANSI-Norm (*)

Spezifikationen

110.066.6

39.0
46.9

89.6

(*) Nur das SEL-TD/TG unterstützt die ANSI-Norm.

IA-T-X (Standard) 
IA-T-XD (Mit Not-Aus-Taster) 

45
28

90

120

Mit diesem Handprogrammiergerät werden die Funktionen für Eingabe von 
Programmen/Positionen, Testläufen, Überwachung etc. gesteuert.
Jede Person ist sofort mit diesem interaktiven Gerät vertraut.
Der eingebaute Not-Aus-Taster bietet zusätzliche Sicherheit.

Modell

Spezifikationen

Beschreibung

Parameter Spezifikation Hinweis
Für XSEL-P/Q können nur Versionen
ab V1.13, für SCARA-Roboter nur
Versionen ab V1.08 verwendet werden.

Abmessungen

Abmessungen

Betriebstemperatur/
Luftfeuchtigkeit
Betriebsumgebung
Gewicht
Kabellänge
Display

0~40°C, Luftfeuchtigkeit: 85% rel. oder weniger

Keine aggressive Gase oder übermäßiger Staub
Ca. 650g
4 m
20 Zeichen x 4 Zeilen, Flüssigkeitskristall
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Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Standard

Integrierte
Steuerung

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Schlitten-
Typ

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

XSEL 

PC-Software für Global-Steuerungsversion nach Sicherheitskategorie 4

PC-Software via USB-Schnittstelle

PC-Software für Standard-Steuerungsversion (nur Windows)

Eigenschaften

Modell

Die Software beinhaltet Funktionen für die Eingabe von Programmen/Positionen, Testlauf und Überwachung. 
Sie bietet dazu leistungsfähige Funktionen für die Fehlerbeseitigung, um so die Inbetriebnahmezeit zu verkürzen.

Beschreibung

CB-ST-E1MW050-EB)

PC-Anschlusskabel (Modell CB-ST-9-25)

IA-101-X-MW(-EB)*

Wenn ein PC-Anschlusskabel für Wartungszwecke bestellt werden soll, wählen Sie das Modell 
CB-ST-9-25. Für eine zusätzliche NOT-AUS-Beschaltung zum Anschluss an die NOT-AUS-Box, 
wählen Sie das Modell CB-ST-E1MW050-EB.

Hinweis

15.548.55m4215

Schaltplan

1

22
33

44
5

5

6
6
7

Geschirmtes Gehäuse FG Geschirmtes Gehäuse FG

(Abschirmung)

8 20
18
19

7

13
12

1
2

Abschirmung FG

D-Sub/25-Kontakt-SteckerD-Sub/9-Kontakt-Sockel

ROT

ORANGE ORANGE

BRAU BN RAUN

ROT

1

13 25

1

5

14
6

9

2

1

ROT/SCHWARZSCHWARZ

ELP-02V

BRAUN/SCHWARZ

ORANGE/SCHWARZ

BRAUN/SCHWARZ

ORANGE/SCHWARZ

mit NOT-AUS-Anschluss (Typ: CB-ST-E1MW050-EB)

Hinweis
*Für Steuerung XSEL-P/Q.nur Software-Versionen ab V3.0.0, für SCARA-Steuerungen nur ab V2.0.0 verwendbar.
*Für eine Steuerung gemäß Sicherheitskategorie 4 ist das Modell IA-101-XA-MW-EB erforderlich.

 die Anwendung über den USB-Anschluss des PC's zu betreiben.

Software (CD-ROM)

 (3 m)

IA-101-X-USBMW

5m3m

PC-Software (CD)
RS232C-Kabel
CB ST E1MW050 EB

USB-Kabel
CB SEL USB010

USB-Adapter
IA CV USB

Modell

Eigenschaften

Beschreibung

Modell

Die Software beinhaltet Funktionen für die Eingabe von Programmen/Positionen, Testlauf und Überwachung. 

Sie bietet dazu leistungsfähige Funktionen für die Fehlerbeseitigung, um so die Inbetriebnahmezeit zu verkürzen.

Zusätzlich ist das PC-Anschlusskabel für einen redundanten NOT-AUS-Schaltkreis ausgelegt, 
welcher der Sicherheitskategorie 4 entspricht.

Software (CD-ROM)

CB-ST-A1MW050-EB)

IA-101-XA-MW-EB*

PC-Anschlusskabel (Modell CB-ST-9-25-Q)

(Zubehör)

Wenn ein PC-Anschlusskabel für Wartungszwecke bestellt werden 
soll, wählen Sie das Modell CB-ST-9-25-Q. Für eine zusätzliche 
NOT-AUS-Beschaltung zum Anschluss an die NOT-AUS-Box, 
wählen Sie das Modell CB-ST-A1MW050-EB.

Hinweis

* 

PC-Seite

NOT-AUS-Box-Seite

5m
Steuerungs-Seite

mit NOT-AUS-Anschluss 
(Typ: CB-ST-A1MW050-EB)

Eigenschaften

Beschreibung

Abmessungen

Brücke

Brücke

Abschirmung an PIN 1 und am Gehäuse angeschlossen

Brücke

3

SW1. NC22(EMG2)
SW1. NC21(EMG2)
SW1. NC12(EMG1)
SW1. NC11(EMG1)

SignalNr.

4
3
2
1

GelbQuerschnittFarbe

Gelb
Grün

Braun
Weiss

2
1

3
4

Weiss
Braun
Grün

8
7
6
4
5

Weiss
Braun
Grün

Weiss

Grün
Braun

Gelb

Black
Purpur

QuerschnittSignalNr.

(Brücke)

Anschluss an Gehäuse

(Brücke)

Abschi rm.
CTS

DSR
RTS

8
7
6

DTR
SG

RXD
TXD

4
5

2
3

Farbe

Purpur Schw.

Rot/Blau
Grau/Pink

0,3 qmm

0,3 qmm

0,25 qmm

2

Abschirmung am Gehäuse angeschlossen

Rot/Blau
Abschirm.

Grau/Pink CTS54
Schw . Purpu r

16

Brücke

Weiss 24

Grün
Braun

Gelb

Purpur
Schwarz

13
12
22
21
19

20
6

17

5
7

24
16

Abschirmung

22

13
12

21

17
19

20

7
6 DSR

DTR

SG

Anschluss an Gehäuse
Weiss
Braun

(Brücke)

Gelb
Grün

(Brücke)

(Brücke)

Rot/Blau
Rot/Blau
Abschirm.

Grau/Pink

Brücke

1

3
2

4
3
2
1

Nr.

RTS

TXD
RXD

FG (Abschirm.)
Signal

Grau/Pink

(Brücke)

Farbe Querschnitt

SW1. NC22(EMG2)
SW1. NC21(EMG2)

SW2. C12(ENB1)

SW2. C22(ENB2)
SW2. C21(ENB2)

SW1. NC12(EMG1)
SW1. NC11(EMG1)

SW2. C11(ENB1)

0,25 qmm

0,25 qmm

0,25 qmm

0,25 qmm

0,3 qmm

0,3 qmm

0,3 qmm

0,3 qmm

Innen an der Ver-
teilerhülse gelötet

Gelb
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Schlitten-
Typ

PSEP
/ASEP

PMEC
/AMEC

ROBO
NET

ERC2

PCON

ACON

SCON

PSEL

ASEL

SSEL

XSEL

Stangen-
Typ

Tischschlitten-/
Arm-/Flach-Typ

Greifer/
Drehachse

Mikro-Schlitten/
Mikro-Zylinder

Reinraum-
Typ

Wasserge-
schützter Typ

Steuerungen

Schrittmotor
(24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Servomotor
(230 VAC)

Linearmotor
(24 VDC)

Miniatur

Miniatur

Miniatur

Standard

Standard

Standard

Integrierte
Steuerung

Integrierte
Steuerung

 XSEL

Enkoderkabel / EU-Enkoder-Roboterkabel für XSEL-KE/KET

Enkoderkabel / EU-Enkoder-Roboterkabel für XSEL-P/Q

Ersatzteile

Bei Bedarf an Kabeln für den Austausch von Originalkabeln etc. siehe die weiter unten aufgeführten Modellbezeichnungen.

Motorkabel / EU-Motor-Roboterkabel

Modell * 

L

4

1

1

4

Querschnitt Farbe Signal Nr.

Ø0.75

Grün
Rot

Weiss
Schwarz

PE
U
V
W

1
2
3
4

QuerschnittFarbeSignalNr.

Ø0.75
(gecrimpt)

U
V
W
PE

1
2
3
4

(10)(20)

(16)

Motorkabel / EU-Motor-Roboterkabel

 spezifiziert die Kabellänge (L). Längen bis 
zu 20 m sind möglich. Beispiel: 080 = 8 m

(Vorderansicht) (Vorderansicht) Rot
Weiss
Schwarz
Grün

(Vorderansicht)

(Abb.: Motor-Roboterkabel CB-XEU-MA         , hochflexibel, EU-Version mit Metall-Stecker) 

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r  50 mm
* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

AchsenseitigSteuerungsseitig

4 

17 

L 

1 

1 

4 

Modell * 

(41) (14)

(13)

(15)

1

9

1

13

14

26

18

10

L

 spezifiziert die Kabellänge (L). Längen bis 
zu 20 m sind möglich. Beispiel: 080 = 8 m

(Vorderansicht) Achsenseitig
Steuerungsseitig (Vorderansicht)

(Abb.: Enkoder-Roboterkabel CB-XEU3-PA , hochflexibel, EU-Version mit Metall-Stecker)

(Vorderansicht)

Steuerungsseitig

L 

16 

1 

(13)

1

13

14

26

(41)

Achsenseitig

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r  50 mm
* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

Grün/Weiss
Braun/weiss

AWG26
(gecrimpt)

15
16

14
13
12
11
10

6

9
8
7

3

5
4

2
1

BK–
BK+

GND
LS–

BAT+
BAT–
VCC

Z

SD
SD

LS+

B

Z
B

A
A

AWG26
(gelötet)

21
20
17

22

6

16
15
14
8
7

3

5
4

2
1

25

18
19

23
24

9

10
11
12
13
26

.

–
BKR+
BKR-
GND

Z-

BAT+

VCC
BAT–

SRD-
SRD+

B+

Z+
B-

A-
A+

CLEEP

–
–
–

OT
RSV

E24V
0V
LS

–
–

-
-
-

-
-
-
-
-
-

-

Rosa
Grün

Weiss
Blau/Rot

Orange/Weiss
Grün/Weiss
Braun/weiss

Blau
Orange

Schwarz
Gelb
Grün
Braun

Grau/Weiss
Grau
RotAbschirmung wird an Abdeckung mittels Schelle geklemmt.

Abschirmung

Abschirmung

Querschnitt Farbe Signal Nr.

QuerschnittFarbeSignalNr.
Rosa

Violett
Weiss

Blau/Rot
Orange/Weiss
Grün/Weiss

Blau
Orange

Schwarz
Gelb
Grün
Braun
Grau
Rot

Abschirmung wird an Steckergehäuse geklemmt.

Modell *  spezifiziert die Kabellänge (L). Längen bis 
zu 15 m sind möglich. Beispiel: 080 = 8 m

(Abb.: Enkoder-Roboterkabel CB-XEU-PA , hochflexibel, EU-Version mit Metall-Stecker)

Steuerungsseitig Achsenseitig

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r  50 mm
* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

0,15
(Crimp)

Abschirmung an Steckergehäuse befestigt.

Blau
Orange
Schwarz
Gelb
Grün
Braun
Grau
Rot

Farbe AderSignalNr.

51,0
leg ö tet

ualBDS1

egnarODS2

--3

--4

--5

--6

--7

--8

--9

rG ünCCV01

nuarBDNG11

zrawhcS+TAB21

bleG-TAB31

--41

uarG-KB51

61 toR+KB

leg tkatnoksgnumrihcsbA na gnumrihcsbA ö .tet

Ader SignalFarbe Nr.

Vorderansicht 

L 

15 

1 16 

1 
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* spezifiziert die Kabellänge (L). Längen bis 
zu 30 m sind möglich. Beispiel: 080 = 8 m

* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

Querschnitt

Querschnitt

Querschnitt

Abschirmung wird an Abdeckung mittels Schelle geklemmt.
Abschirmung wird an Steckergehäuse geklemmt.Abschirmung

Weiss/Blau
Weiss/Gelb
Weiss/Rot

Weiss/Schw.
Weiss/Violett
Weiss/Grau

Orange
Grün

Violett
Grau
Rot

Schwarz
Blau
Gelb

Weiss/Orange
Weiss/Grün
Braun/Blau
Braun/Gelb
Braun/Rot

Braun/Schw.

Weiss/Blau
Weiss/Gelb
Weiss/Rot

Weiss/Schw.
Weiss/Violett
Weiss/Grau

Weiss/Blau
Weiss/Gelb
Weiss/Rot

Weiss/Schw.
Weiss/Violett
Weiss/Grau

Braun 1
Rot 1

Orange 1
Gelb 1
Grün 1
Blau 1

Purpur 1
Grau 1
Weiß 1

Schwarz 1
Braun 2

Rot 2
Orange 2

Gelb 2
Grün 2
Blau 2

Purpur 2

Grau 2
Weiß 2

Schwarz 2
Braun 3

Rot 3
Orange 3

Gelb 3
Grün 3
Blau 3

Purpur 3
Grau 3
Weiß 3

Schwarz 3
Braun 4

Rot 4
Orange 4

Gelb 4

Grün 4
Blau 4

Purpur 4
Grau 4
Weiß 4

Schwarz 4
Braun 5
Rot 5

Orange 5
Gelb 5
Grün 5
Blau 5

Purpur 5
Grau 5
Weiß 5

Schwarz 5

* spezifiziert die Kabellänge (L). Längen bis 
zu 10 m sind möglich. Beispiel: 080 = 8 m

* spezifiziert die Kabellänge (L). Längen bis 
zu 20 m sind möglich. Beispiel: 080 = 8 m

Hinweis: "1B" bedeutet 1 schwarze Punktmarkierung

Hellblau
Pink

Limonengrün
Pink
Grau

1B/Hellblau
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