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XSEL

Servomotor

(230 VAC)

“ E L Steuerung

fur RCS2-Baureihe

Programmierbare Steuerung

rypen

Mehrachsen-Programmsteuerung flr Achsen der RCS2-Baureihe. Bis zu sechs Achsen kénnen gleichzeitig gesteuert werden.

Typ KE KET P Q
Betriebsart 1-4-Achs-Programmbetrieb 1-4-Achs-Programmbetrieb 1-6-Achs-Programmbetrieb 1-6-Achs-Programmbetrieb
AuBenansicht
A 2 ; Global-Version geman Hochleistungs-Standard-Version | Hochleistungs-Global-Version
SRRl Standard:Version Sicherheitskategorie 4 mit 230 oder 400 V-Versorgung | gemaR Sicherheitskategorie 4
Max. Anzahl
ansteuerbarer Achsen
Anzahl der Positionen 3.000 20.000
Gesamtleistungs- 800 W/ 1600 W 1600/ 2400 W
bedarf
Spannungs- ) ) ) ) ) ) .
versorgung Einphasig 115 VAC / Einphasig 230 VAC Ein-/Dreiphasig 230 VAC
Sicherheitsstandard B GemaB Sicherheitskategorie 4 B GemaB Sicherheitskategorie 4
Schutzklasse CE CE, ANSI CE CE, ANSI

(*1) Bei vertikalem Betrieb ist die max. Leistung pro Achse auf 600 W begrenzt.
(*2) Die Produktserie LSA und die Modelle RCS2-RA7/SRA7 kénnen nicht als flinfte und sechste Achse betrieben werden.
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XSEL se.

[XSEL'KEIKET Typ] * Bei mehreren Optionen sind diese in alphabetischer Reihenfolge anzugeben (Beispiel: Bremse + Referenzpunktsensor = BL).

* Angabe im Feld (Spez. Achsen 2 bis 4) hangt von der Anzahl der eingesetzten Achsen ab.

XseL-[ - O JC JC HC I I I -0 - J-C ]

Serie Typ  Anzahl angeschlos- (Spez. Achse 1) (Spez. Achsen 2 bis 4) (Einschub 1) - (Einschub 2 (Einschub 3) (Enschub 4) - E/A-Kabel- -~ Spannungs-
senerAchsen  Motor Enkoder  Option Motor  Enkoder ~ Option Standard-  E/A-Erweiterung lange  versorgung

L E/A-Typ L

Inkremental
Absolut

Standard-Typ Bremse

Global-Typ

Einphasig 115 VAC
Einphasig 230 VAC

32 Eing. /16 Ausg. (NPN)
32 Eing. /16 Ausg. (PNP)
DeviceNet-Anschluss Ohne Kabel
CC-Link-Anschluss
ProfiBus-Anschluss

Creep-Sensor

Boost-Funktion

Referenzpunktsensor

schnelles Homin Bremse

1-Achsausfuhrung Master-Achse

Creep-Sensor

2-Achsenausfuhrung

Slave-Achse

Boost-Funktion

Referenzpunktsensor
schnelles Homin

Ethernet-Anschluss

3-Achsenausfiihrung

* Auswahl E (nicht belegt) nur * Bei Auswahl von DV, CC, PR

4-Achsenausfilhrung 3 bei E/A-Enweit salich oder ET bei E/A-Standard-Typ
Inkremental Master-Achse ei rweiterung moglich. odor E/A Erwelterngsmod
Absolut Slave-Achse i i (@il ) b

E/A-Kabellange eintragen.

PLI 20-W Servomotor [PLltl 200-W Servomotor I 20-W Servomotor [l 200-W Servomotor]
k{110) RCS2 30-W Servomotor feloJell 300-W Servomotor, &{1]0)l RCS2 30-W Servomotorfelsldll 300-W Servomotor]
k1013 RS 30-W Servomotor ELTall 400-W Servomotor, k10134 RS 30-W Servomotor [ET[oll 400-W Servomotor]
(-l 60-W Servomotor [lilo}f 600-W Servomotor] (-(s Il 60-W Servomotor [} 600-W Servomotor]
A [1[0}l 100-W Servomotorfg{tl] 750-W Servomotori 4 (1[0} 100-W ServomotorfZs}] 750-W Servomotor|

32 Eing. /16 Ausg. (PNP)
16 Eing. /32 Ausg. (PNP)
E/A Erweiterung Typ A

Nicht belegt
32 Eing. /16 Ausg. (NPN)
16 Eing. /32 Ausg. (NPN)

E/A Erweiterung Typ B

E/A Erweiterung Typ C

[XSEL-P/Q Typ]

* Angabe im Feld (Spez. Achsen 2 bis 6) hangt von der Anzahl der eingesetzten Achsen ab.

XseL-[ - H JC JC HC I 1 DA H FICIEH -

Serie Typ  Anzahl angeschlos- (Spez. Achse 1) (Spez. Achsen 2 bis 6) Netzwerk- (Enschub 1) (Einschub 2)(Einschub 3 (Einschib 4) E/A-Kabel- - Spannungs- Steuerungen
senerAchsen  Motor  Enkoder  Option Motor  Enkoder ~ Option TYP  Standard- E/A-Erweiterung lange  versorgung
— E/A-Typ —

g&ﬁ:‘é‘;ﬁf‘{‘ﬁf : Bremse Inkremental Einphasig 230 VAC
Hochleistungs- Creep-Sensor Absolut Dreiphasig 230 VAC

Global-Typ Nicht belegt
DeviceNet-Anschluss
CC-Link-Anschluss

ProfiBus-Anschluss

inphasig
LSA Linearmotoren

Dreiphasig 230 VA

LSA Linearmotoren
* Auswahl 2L oder 3L
nur bei Betrieb von

Boost-Funktion
e punidsensor

Master-Achse

Bremse

- i - 0 Slave-Achse Creep-Sensor LSA Linearmotoren.
1-Achsausfirung Achsausiurung P - Ethernet-Anschluss Sonst Auswahl 2 oder 3.
2-Achsenausfuhrung 5-Achsenausfihrung Boost-Funktion

- N eferenzpunktsensor
3-Achsenausfuhrung 6-Achsenausfuhrung schnefles Homin

Inkremental Master-Achse

Absolut

Ohne Kabel

2m

Slave-Achse

3m

5m

12-W Servomotor [PAili]
PN 20-W Servomotor [PANIE]
kl1]0 ) RCS2 30-W Servomotor JEE[e[0]
kLR RS 30-W Servomotor L]
([UBN 60-W Servomotor [Eli1]
L[} 100-W Servomotor [le{]i}
LETN 150-W Servomotor jri}

200-W Servomotor, 12-W Servomotor [PX[il 200-W Servomotor|
LSA-S10/N15 Linearmoto PIi I 20-W Servomotor [PUNEY LSA-S10/N15 Linearmotor
300-W Servomotor, &[] »J RCS2 30-W Servomotor [Eels]olf 300-W Servomotor,
LSA-N19 Linearmotor K[ 24 RS 30-W Servomotor [PLIEIM LSA-N19 Linearmotor
400-W Servomotor, (I 60-W Servomotor [EN[il 400-W Servomotor,
600-W Servomotor, 4 [0]sl 100-W Servomotor [l1iJs}§ 600-W Servomotor an sondem erst spater eingeselzt werden sol, it
750-W Servomotor ALl 150-W Servomotor [i=ol] 750-W Servomotor Bl Enveteungs Anschuss | 225 Seuerungsgefuse mit A Enveferings @

Anschluss S fur die Einschibe 2 bis 4 zu spezifizieren.
ET LSA-W21H Hochlast-
Linearmotor

Nicht belegt
* Auswahl E (nicht belegt) fur Einschiibe 2 bis 4

32 Eing. /16 Ausg. (NPN) | bei Ni von E/A-Enwei

Bei Nutzung von E/A-Erweiterungen den jeweiligen
16 Eing. /32 Ausg. (NPN) | Kode fur den entsprechenden Einschub auswahlen.
Wenn das E/A-Erweiterungsmodul spezifiziert ist,
32 Eing./ 16 Ausg. (PNP) wird das Steuerungsgehause mit E/A-Erweiterungs-

Anschluss geliefert (siehe Seite 592-593).
16 Eing. / 32 Ausg. (PNP) Wenn ein E/A-Enweiterungsmodul nicht von Anfang

Beispiel:
E/A-Erweiterungsmodul bei Einschub 2, keine Nutzung restlicher Einschiibe vorgesehen -> XSEL-P-2-100A-N1-N1EE-2-3
E/A-Erweiterungs-Anschlisse bei Einschub 2/3/4, aber noch ohne E/A-Erweiterungsmodule -> XSEL-P-2-100A-N1-SSS-2-3

Hinweis:
Linearmotoren der Produktserie LSA und die Modelle RCS2-RA7/SRA7 kbnnen nicht als 0
funfte und sechste Achse mit der Steuerung XSEL-P/Q betrieben werden.
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KE (Standard) / KET (Global) Typen

Motorkabel, Standard 3 m /5 m (Siehe Seite 599)

Enkoderkabel, Standard 3m /5 m (Siehe Seite 599)

(mit Achse geliefert)

=] M AnschlieBbare Achsausfuhrungen
Hochgeschwindigkeit, Hochgenauigkeit ISPA-Serie
Standard ISA-Serie
| || Staubgeschutzt ISDA-Serie
Rel_nraum ISDACR-Serie B Peripherie
Antistatisch ISDACR ESD A - " .
) . .  Zufuhreinrichtung fur Werkstucke
Hochsteifer Zahnriemen IF-Serie M )
T n 3 * Magnetventil
Schmaler Zahnriemen FS-Serie «SPS
Drehachse RS-Serie
RoboCylinder RCS2-Baureihe

E/A-Flachbandkabel 2 m
(mit Steuerung geliefert)
(Siehe Seite 600)

Kabel 1 m fur Bremswiderstand
(mit Bremswiderstand geliefert)

Bremswiderstand

Die benbtigte Anzahl an Brems-
widerstanden siehe Seite 596.

‘! !_'i TR

126 B NetzanschluB M Spannungs-

Einphasig 115 VAC versorgung E/As
Einphasig 230 VAC  DC24 V

P (Hochleistung-Standard) / Q (Hochleistung-Global) Typen

Handprogrammiergerat PC-Software

PERSONAL
COMPUTER

Siehe Seite 597-598

u|-—4m
o

RS232-Kabel 5 m (Siehe Seite 596)
—  (Mit PC-Software geliefert)

i H Unterschiedliche Feldbusnetzwerke

« Device Net (Siehe Seite 596)
* CC-Link (Siehe Seite 596)

* Profibus

* Ethernet
B System-E/As
* Not-Aus H Serielle Kommunikationsmodule
* Freigabe  E/A- Erweiterungsmodule

* System betriebsbereit Kompatibel mit RS232C/RS422/RS485

| W AnschlieBbare Achsausfihrungen M Peripherie Handprogrammiergerat
Hochgeschwindigkeit, Hochgenauigkeit ISPA-Serie  SPS usw. Hl Unterschiedliche Feldbusnetzwerke PC-Software
Standard ISA-Serie * Device Net ;
A—LI staubgeschitzt ISDA-Serie L] «CC-Link - l%g%e#ﬁ;ikationsport PERSONAL
Reinraum ISDACR-Serie * Profibus Standard/RS232, 2 Kanzle
Antistatisch ISDACR ESD « Ethernet
L Hochsteifer Zahnriemen IF-Serie E/A-Flachkabel 2 m
Schmaler Zahnriemen FS-Serl.e (mit Steuerung Siehe Seite 597-598
Drehachse RS-Serie geliefert)
L[| Rollenmutter NS-Serie (Siehe Seite 600)
Linear-Motor LSA-Serie* iy ———
RoboCylinder RCS2-Baureine* 3 l' .l . l
*Die LSA-Serie und die Modelle RCS2-RA7/SRA7 R
konnen nicht als 5. und 6. Achse betrieben werden. L I I I v
4m
Motorkabel, Standard 3 m /5 m (Siehe Seite 599) I I
Enkoderkabel, Standard 3m /5 m (Siehe Seite 599) e | RS232-Kabel 5 m (Siehe Seite 598)
(mit Achse geliefert) Eemn

Die benbtigte Anzahl an Brems-
widerstanden siehe Seite 596.

Servomotor

(230 VAC)

589..

Kabel 1 m fur Bremswiderstand

m (mit Bremswiderstand geliefert)
Bremswiderstand

B Steuerungsanschluf

= M & ' (Mit PC-Software geliefert)

H MotoranschluB

B E/A-Erweiterungsmodul

Einphasig 230 VAC  Ein-/Dreiphasig 230 VAc M System-E/As * E/A-Modul
(Q-Ausfuhrung) * Not-Aus , q :
) : : (] « Freigabe Wenn ein E/A-Erweiterungs-
B NetzanschluB Ein-/Dreiphasig 230 VAC H « System betriebsbereit modul installiert werden soll,
*Bei StromanschluB st darauf zu achten, dass die u.g. Filter 0.4. angeschlossen sind. ' Y ; ist ein groBeres Gehause der
® Enisifiter  Emplohleres  3phasig MC1320; 1-phesig MXB-1220-33 : s P/Q-Steuerungen erforderlich.
Modell (Hersteller: TDK-Lambda) ' (Siehe Seite 592-593)
'
® Feriit-Ring  Empfohlenes ESD-R-25 (Hersteller: NEC-TOKIN) (]
Mo 1= Not-Aus-Beschaltung
@ EMV-Fiter  Empfohlenes ZCAT3035-1330 fiir SteuerungsanschiuB (Hersteller: TDK); (Vom Kunden bereitzuste”en)
Modell RFC-H13 fur MotoranschluB (Hersteller: Kitagawa Kogyo Co., Ltd.)

® Uberspan-  Empfohlenes
nungsschutz - Modell

3-phasig RIAN-781BXZ-4; 1-phasig RIANV-781BWZ-2A
(Hersteller: Okaya Electric Industries)

Nur fur Ausfuhrung Q (fur P nicht erforderlich)
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Eingangsseitig NPN-Spezifikation externer Eingange

Ausgangsseitig NPN-Spezifikation externer Ausgange

Parameter Spezifikation Parameter Spezifikation
Eingangsspannung | 24VDC +10% Eingangsspannung | 24vDC
Eingangsstrom | 7mA / Schaltung Maximaler 100 mA / Kontakt 400mA )
EIN/AUS-Spannung | EIN-Spannung ... Min. DC16,0 V AUS-Spannung ... Max. DC5,0V Laststrom | Spitze (Vollaststrom) | 1062084 (oder equivalent)
Trennung Optokoppler Kriechstrom | Max. 0.1mA / Kontakt
Peripherie 1 Nullspannungskontakte (Mindestlast etwa 5 VDC, 1 mA) Trennung Optokoppler
2 Optoelektrisch/Naherungssensor (NPN) - - — - -
3 Transistorausgang (offener Kollektor) Peripherie 1 Miniaturrelais 2 Eingangssequenzermodul
4 SPS-Ausgang (Mindestlast etwa 5 VDC, 1 mA)
[Schaltung Eingang] [Schaltung Ausgang] o
O - é X Fillr
Externe ! Z é 100| 2Zuladung
Svpearrs;ozlrlg\]}? g t? 56000 (g KTvp P/IO-Tvp = Aﬁ‘,i?““:"“:%s S & o
T o2l O e e Al O e
Eingangsklemme 5 N EAEZ—\(I—IS’seckev E@zﬁrmsl:ge

Eingangsseitig PNP-Spezifikation externer Eingange

Ausgangsseitig PNP-Spezifikation externer Ausgange

Parameter Spezifikation Parameter Spezifikation
Eingangsspannung | 24VDC +10% Eingangsspannung [ 24vDC
Eingangsstrom [ 7mA / Schaltung Maximaler 100 mA / Kontakt "
EIN/AUS-Spannung | EIN-Spannung ... Min. DC8 V AUS-Spannung ... Max. DC19 V Laststrom 400mA /8 Ausgange (Hinweis) | 1062084 (oder equivalent)
Trennung Optokoppler Kriechstrom | Max. 0.1mA / Kontakt
Peripherie 1 Nullspannungskontakte (Mindestlast etwa 5 VDC, 1 mA) Trennung Optokoppler
2 Optoelektrisch/Naherungssensor (NPN) Peripherie 1 Miniaturrelais 2 Eingangssequenzermodul
3 TranS|St°raUSgang (Oﬂener KoIIektor) Hinweis: 400 mA ist die maximale Stromlast fiir jede Gruppe von acht Ausgangen ab
4 SPS-Ausgang (Mindestlast etwa 5 VDC, 1 mA) Ausgang 300. (Die maximale, gesamte Stromlast an den Ausgang 300+ bis 300+n+7
darf 400 mA betragen, wobei n = 0 oder ein vielfaches von 8 ist.)
[Schaltung Eingang] [Schaltung Ausgang]
Eingangsklemme
e O z z }—
Externe = E ( J k.
Svpeag%% t; é K-Typ P/Q-Typ % — o
a2 Z N | A 24vStecker [ E/A- Schnitstele = 7
24VIN Kontakt Nr. 1 128 Y00 24V 24VIN Kontakt Nr. 1
+10% N | E/A24-V-Stecker | E/A- Schnittstelle
0VIN Kontakt Nr. 50

e
E/A-Signaltabelle
Tabelle E/A- Standardsignale (N1 oder P1 gewahit)

Pin-Nr. IKIasse IE“‘A-NummevI

Standardeinstellung

Pin-Nr. I Klasse I

Tabelle E/A- Erweiterungssignale (N1 oder P1 gewahl)

Standardeinstellung
(PIQ-Typen: Angeschissenan 24V K-Typ: NG = romal gesch ) 1

Pin-Nr. | Klasse |  Standardeinstellung

(PI0-Tpen: Angesciosse an 24 V/ K¢ Typ: NG =noml esch)

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

2
3
4
5 Universeller Eingang
6
7
8

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Eingang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

1 (PIQ-Ausfuhrungen: Angeschiossen an 24 V. K-Typ: NC = normal geschiossen) 1
2 000 Programm Start 2
3 001 Universeller Eingang 3
4 002 Universeller Eingang 4
5 003 Universeller Eingang 5
6 004 Universeller Eingang 6
7 005 Universeller Eingang 7
8 006 Universeller Eingang 8
9 007 Programmspezifikation (PRG Nr. 1) 9
10 008 Programmspezifikation (PRG Nr. 2) 10
11 009 Programmspezifikation (PRG Nr. 4) 11
12 010 Programmspezifikation (PRG Nr. 8) 12
13 011 Programmspezifikation (PRG Nr. 10) 13
14 012 Programmspezifikation (PRG Nr. 20) 14
15 013 Programmspezifikation (PRG Nr. 40) 15
16 014 Universeller Eingang 16
17 Eingang 015 Universeller Eingang 17
18 016 Universeller Eingang 18
19 017, Universeller Eingang 19
20 018 Universeller Eingang 20
21 019 Universeller Eingang 21
22 020 Universeller Eingang 20
23 021 Universeller Eingang 23
24 022 Universeller Eingang 24
25 023 Universeller Eingang o5
26 024 Universeller Eingang 26 |
27 025 Universeller Eingang 27 |
28 026 Universeller Eingang 28
29 027 Universeller Eingang 29
30 028 Universeller Eingang 30 |
31 029 Universeller Eingang 31
32 030 Universeller Eingang 32
33 031 Universeller Eingang 33
34 300 Alarmausgang 34
35 301 Betriebsbereitschaftsausgang 35
36 302 Not-Aus-Ausgang 36
37 303 Universeller Ausgang 37 |
38 304 Universeller Ausgang 38
39 305 Universeller Ausgang 39
40 306 Universeller Ausgang 40
41 307, Universeller Ausgang PR
42 Ausgang 308 Universeller Ausgang 42
43 309 Universeller Ausgang 43
44 310 Universeller Ausgang 44
45 311 Universeller Ausgang 45
46 312 Universeller Ausgang 46
47 313 Universeller Ausgang 47
48 314 Universeller Ausgang 48
49 315 Universeller Ausgang 49 |
50 — (PIQ-Ausflrungen: KTyp: NC- 50

Universeller Ausgang

Universeller Ausgang

9 Eingang | Universeller Eingang
10 Universeller Eingang
11 Universeller Eingang
12 Universeller Eingang
13 Universeller Eingang
14 Universeller Eingang
15 Universeller Eingang
16 Universeller Eingang
17 Universeller Eingang
18 Universeller Ausgang
19 Universeller Ausgang
20 Universeller Ausgang
21 Universeller Ausgang
22 Universeller Ausgang
23 Universeller Ausgang
24 Universeller Ausgang
25 Universeller Ausgang
26 Universeller Ausgang
27 Universeller Ausgang
28 Universeller Ausgang
29 Universeller Ausgang
30 Universeller Ausgang
31 Universeller Ausgang
32 Universeller Ausgang
33 Universeller Ausgang
34 Ausgang | Universeller Ausgang
35 Universeller Ausgang
36 Universeller Ausgang
37 Universeller Ausgang
38 Universeller Ausgang
39 Universeller Ausgang
40 Universeller Ausgang
41 Universeller Ausgang
42 Universeller Ausgang
43 Universeller Ausgang
44 Universeller Ausgang
45 Universeller Ausgang
46 Universeller Ausgang
47 Universeller Ausgang
48 Universeller Ausgang
49 Universeller Ausgang

[PI0-Typen: Aneschissen an 0 V/ KcTyp:NC = nomal gesch) 50

{PIO-Typen: Angeschossenan 0/ K-Typ:NC = nomalgesch)

1A1

XSEL

Tabelle E/A- Erweiterungssignale (N2 oder P2 gewahit)

Steuerungen

Servomotor

(230 VAC)
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“E L Steuerung

Parameter

Steuerungsserie, Typ

o’ KE (Standard) / KET (Global nach Sicherheitskategorie 4) Typen

Bezeichnung
KE-Typ (Standard) KET-Typ (Global)

AnschlieBbare Achsen

RCS2/ISA/ISPA /ISP /ISDA /ISDACR / ISPDACR /IF / FS / RS

Motorleistung (W)

20/30/60/100 /150 /200 /300 /400 /600 /750

Anzahl gesteuerter Achsen

1 2 | 3 | 4 1 2 | 3 | 4

Maximale Ausgangsleistung

Max. 1.600 (bei Spannungsversorgung 230 V) Max. 1.600 (bei Spannungsversorgung 230 V)

angeschlossener Achsen (W) Max. 800 Max. 800 (bei Spannungsversorgung 115 V) Max. 800 Max. 800 (bei Spannungsversorgung 115 V)
Spannungsversorgung 115-V-Ausfuhrung: Einphasig 100~115 VAC

der Eingange 230-V-Ausfuhrung: Einphasig 200~230 VAC

Betriebsspannungsbereich +10%

Frequenz der Stromversorgung 50 Hz / 60 Hz

Leistung Max. 1.670 VA | Max. 3.120 VA Max. 3.220 V Max. 3.310 VA | Max. 1.670 VA | Max. 3.120 VA | Max. 3.220 VA | Max. 3.310 VA

Positionserfassung

Inkremental-Enkoder (geringer Verdrahtungsaufwand)
Absolut-Enkoder mit Rotationsdatenspeicherung (geringer Verdrahtungsaufwand), Pufferbatterie

Geschwindigkeitseinstellung

Ab 1 mm/s. Der obere Grenzwert hangt von der Achse ab.

Beschleunigungseinstellung

Ab 0,01G. Der obere Grenzwert hangt von der Achse ab.

Programmiersprache

Super SEL-Sprache

Anzahl der Programme 64

Anzahl der Programmschritte 6.000 Schritte (insgesamt)
Anzahl der Multi-tasking Programme 16

Anzahl der Positionen 3.000

Permanent-Datenspeicher

Flash ROM + SRAM, Batterie-gepuffert

Dateneingabe

Handprogrammiergerat oder PC-Software

Standard Ein-/Ausgange

32 Eingange (Gesamtzahl an zugeordneten + universellen Eingangen) / 16 Ausgange (Gesamtzahl an zugeordneten + universellen Ausgangen)

Erweiterungsmodule fur Ein-/Ausgange

48 E/As pro Modul (bis zu 3 Module kbnnen zusatzlich eingesetzt werden)

Serielle Kommunikation

Standard RS232-Port + serielle Erweiterungsmodule (Option)

Erweiterungs-Ein-/Ausgange

System-E/As (Not-Aus-Eingang, Freigabeeingang, Ausgang Systembetriebsbereitschaft)

Schutzfunktionen

Motoruberstrom, Uberlast, Temperaturuberwachung des Motorstellers, Uberlastkontrolle, Enkoder Kabelbruchkontrolle,
Uberfahren des Software-Endschalters, Systemfehler, Batteriefehler usw.

Umgebungstemperatur, Feuchtigkeit

Temperatur 0~40°C, Feuchtigkeit 30~85%

Umgebungsbedingungen Keine aggressiven Gase. Im besonderen kein extremer Feinstaub.
Gewicht 6,0 kg 7,0 kg | 6,0 kg | 7,0 kg
Zubehor E/A-Flachbandkabel
Hl P (Hochleistung-Standard) / Q (Hochleistung-Global nach Sicherheitskategorie 4) Typen
Parameter ‘ Bezeichnung
Steuerungsserie, Typ P (Standard) Typ ‘ Q (Global) Typ
AnschlieBbare Achsen RCS2/ISA /ISPA /ISP /ISDA / ISDACR / ISPDACR / IF / FS / RS / LSA
Motorleistung (W) 20/30/60/100/150/200/300/400/600/750
Anzahl gesteuerter Achsen 1 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4 5 6

Max. Ausgangsleist. angeschl. Achsen (W)

Max. 2.400 W (Dreiphasig) / 1.600 W (Einphasig)

Eingang Steuerstrom

AC200 / 230 Einphasig -15%, +10% ‘ AC200 / 230 Einphasig -15%, +10%

Eingang Motorstrom

1,6 KW-Typ: AC200 / 230 Einphasig -10%, +10% / 2,4 KW-Typ: AC200 / 230 Dreiphasig -10%, +10%

Frequenz der Stromversorgung

50 /60 Hz

Dielektrische Spannungsfestigkeit

10 MQ oder hoher (zwischen den Stromversorgungsklemmen und E/A-Anschlussen, sowie zwischen allen externen Anschlissen und Gehause, bei 500 VDC)

Durchschlagspannung

1.500 VAC (1 Minute) 1.500 VAC (1 Minute)

Leistung (*1)

Max 1744VA] Max 3266VA] Max 4787VA| Max 4878VA] Max 4931VA] Max 4998VA| Max 1744VA| Max 3266VA|Max 4787VA|Max 4878VA|Max 4931VA| Max 4998VA

Positionserfassung

Inkremental-Enkoder (geringer Verdrahtungsaufwand)
Absolut-Enkoder mit Rotationsdatenspeicherung (geringer Verdrahtungsaufwand), Pufferbatterie

Sicherheitsschaltung

Redundanz nicht moglich Redundanz mbglich

Abschaltung

Internes Abschaltrelais Externe Sicherheitsschaltung

Freigabeeingang

Eingang Kontakt-B (intern bestromt) Eingang Kontakt -B (extern bestromt, redundant)

Geschwindigkeitseinstellung

Ab 1 mm/s. Der obere Grenzwert hangt von der Achse ab.

Beschleunigungs-/Verzogerungseinstellung

Ab 0,01G. Der obere Grenzwert hangt von der Achse ab.

Programmiersprache

Super SEL-Sprache

Anzahl der Programme 128

Anzahl der Programmschritte 9999 Schritte (insgesamt)
Anzahl der Multi-tasking Programme 16

Anzahl der Positionen 20000

Permanent-Datenspeicher

Flash ROM + SRAM, Batterie-gepuffert

Dateneingabe

Handprogrammiergerat oder PC-Software

Standard Ein-/Ausgange

E/A-Modul mit 48 Ein-/Ausgangskontakten (NPN/PNP) — 1 Modul kann installiert werden

Erweiterungsmodule fur Ein-/Ausgange

E/A-Modul mit 48 Ein-/Ausgangskontakten (NPN/PNP) — bis zu 3 Module konnen installiert werden

Serielle Kommunikation

Teachingport (D-sub, 25-polig) + 2-Kanal-RS232C Port (D-sub, 9-polig x 2) — Standardzubehor

Schutzfunktionen

Motoruberstrom, Uberlast, Temperaturuberwachung des Motorstellers, Uberlastkontrolle, Enkoder Kabelbruchkontrolle,
Uberfahren des Software-Endschalters, Systemfehler, Batteriefehler usw.

Umgebungstemperatur, Feuchtigkeit

0~40°C, 10~95% (nicht kondensierend). Keine aggressiven Gase. Im besonderen kein extremer Feinstaub.

Gewicht (*2)

5,2 kg | 57k | 4,5 kg

Zubehor

E/A-Flachbandkabel

(*1) Wenn die angeschlossenen Achsen die maximale Leistung aufnehmen.
) EinschlieBlich Pufferbatterie des Absolutdatenspeichers, Bremsmechanismus und E/A-Erweiterungsmodule.

¢
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M KE (Standard) / KET (Global) Typen

1/2-Achsen-Ausfuhrung 3/4-Achsen-Ausfuhrung Seitenansicht

369.4 454.4
3-

KE-Typ
(Standard)
(80) 125.3
Es
3 J g
369.4 5 454.4 [
Baner/\:bkas‘ten 24)
KET-T Spez\‘tika?\(z):lj;
-1yp
(Global)

B P (Hochleistung-Standard) / Q (Hochleistung-Global) Typen

Bei den XSEL-P/Q-Steuerungen gibt es unterschiedliche Ausfuhrungen und Abmessungen QCHTUNG .
. . . ie AuBenabmessungen des 1-phasigen
(Enkoder, _mlt_/ohne Bremse, mit/ohne E/A-Erweiterung). _ Q-Typs mit 1,6 KW sind picht identisch
Die vier mbglichen Ausfuhrungen sind unten abgebildet. Die Abmessungen der benbtigten mit denen des 3-phasigen Q-Typs mit
Steuerung und die Anzahl der mobglichen Achsen sind hier angegeben. 2,4 kW, sondem mit denen des P-Typs.
[P Typ]
Grundausfiihrung Mit Bremse/Absolut- | Mit E/A-Erweiterungs- | Mit Bremse/absolute Ausfiihrung Seitenansicht
(inkremental) Ausfuhrung einschiuben + E/A-Erweiterungseinschiben
Enkoder Inkremental Absolut Inkremental Absolut
Steuerungs- - Steuerungen
spezifikation Bremse ohne mit ohne mit
E/A nur Standard nur Standard Standard + Erweiterung| Standard + Erweiterung
1-4-
Achsen-
Ausfiihrung
1-phasig
(1.6KW)
J 2
42 120 12&95 42 _ ! 120% 785
56 B = | e
Achsen- gagl g T8 HE
Ausfiihrung SR Y B00ge i
] 324 15 i ® °
340 N
s el
» prorw Bz —
e (Absolut-
Achsen- Spezifikation
Ausfiihrung
3-phasig
(24KW)
5/6-
Achsen-
Ausfuhrung Servomotor
(230 VAC)

IAT D92
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Servomotor
(230 VAC)

Grundausfuihrung

Mit Bremse/Absolut-

Mit E/A-Erweiterungs-

Mit Bremse/absolute Ausfiihrung

Seitenansicht

(inkremental) Ausfuhrung einschiuben + E/A-Erweiterungseinschiben
Enkoder Inkremental Absolut Inkremental Absolut
Steuerungs- - .
spezifikation| Bremse ohne mit ohne mit
E/A nur Standard nur Standard Standard + Erweiterung| Standard + Erweiterung
75 & & 2,
120 12098 41 120 120 51
14- | || il = T
Achsen-| 8 g il 9 < i) \'ﬂ ?
Ausfuhrung I i QEQ M\s }EE{ EEE
249 JLS 15 1 312 15
265 358
1-phasig
(1,6 KW)
3, 2,
42 120 1209 42 785 _ 120 _120% 785
o6 alft A
Achsen- ! g K i 'FI EEE[’
Ausfuhrung il E il | e
L5 397 II5 “
413 L E‘i
0 & L?‘e :
28 75 759 645_75 759 645 95 120 120%9 20 I~
= = = - 24)
G- i solut-
Ac1h:en- we9 % 9 9 § Sgez\‘tlikl?auo‘nl
Ausfuhrung l " | EEE
206 lLs 18]
T o0
3-phasig
(2,4 KW) 5 2, 5
455 75 79‘945.5 205 120 1202205 37 120 12% 37 57120 120% 57
5/6- T i RTINS
acnsen- | szl i szl MMEE‘
Ausfiihrung JEE 51 5 1l |
241 354 15
257 370

593..
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XSEL se.

eilebezeichnung

K-Typ (Standard / Global)

i rin

ETT

- ﬁn{nﬁdﬁ”

FG-Anschussklemmen

Anschluss zu den FG-Klemmen des Gehauses. Der Schutzschalter an der
AC-Zufuhrung ist in der Steuerung mit dem Gehause verbunden.

Sicherungstrager

Stecksicherung fur Uberstromschutz an der AC-Zufuhrung.

Netzanschluss

230-VAC-Anschluss.
(Kabel wird mit passendem Stecker geliefert.)

Anschluss fur Bremswiderstandsmodul

Das Bremswiderstandsmodul (optional/REU-1) muss installiert werden,
wenn der eingebaute Widerstand allein nicht uber genugend Leistung bei
hoher Beschleunigung/Betrieb unter hoher Last usw. verfugt.

Anschluss fiur Motorkabel

Anschluss fur das Stromversorgungskabel des Achsmotors.

A Anschluss fur Achssensor-Eingange
Anschluss fur Achssensoren wie LS, CREEP und OT. (Grenzschalter,
schnelles Homing, Referenzschalter)

Pufferbatterie des Absolutdatenspeichers

Batterie zur Datenspeicherung des Absolut-Enkoders. Diese Batterie entfallt
bei Achsen mit Inkremental-Enkoder.

Bl Bremsschalter (nur bei Bremse)

Wechselschalter zum Losen der Achsbremse. Der Schalter wird nach vorn
gezogen und dann nach oben oder unten gekippt. In der oberen Stellung
(RLS) wird die Bremse (bei Servo AUS) zwangsweise geldst. In der unteren
Stellung (NOM) wird die Bremse automatisch von der Steuerung betétigt.

E Status-LEDs fur Achsantriebsverstarker

Diese LEDs Uberwachen den Betriebszustand des CPU-Treibers, der den
Motor regelt.
Es gibt die drei folgenden LEDs.

Bezeichnung | Farbel Bedeutung der leuchtenden LEDs

ALM Orange| Der Treiber hat einen Fehler erkannt.
SVON Grun | Der Servoantrieb ist aktiv und der Motor lauft.
BATT ALM |Orange| Die Spannung der Pufferbatterie des Absolutspeichers ist zu niedrig.

Enkoderkabelstecker
15-poliger, D-sub-Stecker fur das Enkoderkabel der Achse

1A1

System-E/A-Anschluss

Anschluss fur drei Ein-/Ausgangskontakte einschlieBlich zweier Eingange
fur den Steuerungsbetrieb und einem Ausgang fur den Systemstatus (mit
passendem Stecker geliefert.)

Bezeichnung|
EMG [ Not-Aus-Eingang EIN: Die Steuerung ist betriebsbereit. AUS: Not-Aus ist ausgeldst worden.
ENB | Sicherheitseingang | EIN: Die Steuerungist betriebsbereit. AUS: Der Servoantrieb ist abgeschaltet.

RDY [ Relaisausgang Dieses Signal gibt den Status dieser Steuerung aus. Kaskaden-
System- schaltung ist moglich. Kurzgeschlossen: Betriebsbereitschaft.
bereitschaft Offen: Nicht betriebsbereit.

Anschluss fiir Spannungsversorgung der 24V-E/As

Wenn DE/As in den E/A-Modulen ( Mm%l | ) installiert sind, wird dieser
Anschluss fur die externe Stromversorgung des getrennten E/A-Teils benbtigt.

Statusdisplay

Dieses Fenster zeigt eine 4-stellige, 7-Segment-LED-Anzeige und besitzt
funf Kontroll-LEDs zur Information Uber den Systemstatus.

Manuell/Automatik-Umschalter

Mit diesem Schalter mit Verriegelung wird die aktuell benbtigte Betriebsart
der Steuerung angewahlt. Dazu wird der Schalter nach vorn gezogen und
entweder nach oben oder unten gekippt. Die obere Stellung bedeutet MANU
(Handbetrieb), die untere Stellung AUTO (Automatikbetrieb). Teaching kann
nur im Handbetrieb erfolgen; Automatikbetrieb mit externen E/As ist in
MANU nicht moglich.

Anschluss Handprogrammiergerat

25-poliger, D-sub-Stecker fur den Anschluss eines Handprogrammiergerats
oder PCs.

Standard E/A-Einschub (Einschub 1)

Die Steuerung wird standardmafig mit einem E/A-Modul mit 32 Eingangen
und 16 Ausgangen geliefert.

E/A-Erweiterungseinschiibe (Einschub 2, Einschub 3, Einschub 4)

In jedem dieser Einschube kann ein E/A-Erweiterungsmodul (Option)
installiert werden

Servomotor

(230 VAC)

w394
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Servomotor

(230 VAC)

S

(I E2

Y RV
En NN EN
B FG-Anschussklemmen

Anschluss zu den FG-Klemmen des Gehduses.
Die PE an der AC-Zuflhrung ist in der Steuerung mit dem Gehause verbunden.

Il Stecker fiir externes Widerstandsmodul

Der Stecker fUr den Widerstand muss dann installiert werden, wenn der
eingebaute Widerstand allein nicht Uber genligend Leistung bei hoher
Beschleunigung/hoher Last usw. verfugt.

Ob ein externer Widerstand erforderlich ist, richtet sich sowohl nach den
Bedingungen des konkreten Einsatzfalls als auch nach der Achskonfiguration.

Il AC-Spannungsversorgung

230 VAC-Anschluss, der aus den Kontakten fur die Spannungsversorgung des
Motors, der Steuerung und dem Schutzleiter (PE) besteht.

Die Steuerung wird standardméBig nur mit einer Klemmenleiste geliefert.
Hinweis: Die Stecker dlrfen bei zugeschalteter Spannungsversorgung nicht
bertihrt werden. Gefahr eines elekirischen Schlages!

Il Uberwachungs-LEDs fiir die Spannungsversorgung der Steuerung
Grlnes Licht: Die Steuerung wird korrekt mit Strom versorgt und die interne
Spannungsversorgung ist aktiv.

I Freigabe-/Sperrschalter fiir die Pufferbatterie des Absolutspeichers

Mit diesem Schalter wird die Speicherung der Enkoderdaten mit Hilfe der
Pufferbatterie des Absolutspeichers freigegeben oder gesperrt. Die Speiche-
rung der Enkoderdaten wurde ab Werk gesperrt. Nach Installation der Kabel far
den Enkoder/Achssensor wird die Spannungsversorgung zugeschaltet und der
Schalter in die obere Stellung gebracht.

B Enkoder-/Achssensoranschluss

Anschluss flr Achssensoren wie LS, CREEP und OT.
* LS-, CREEP- und OT-Sensoren sind Optionen.

. Motor-Anschluss

Anschluss fir Antrieb des Achsmotors.

Il Wahlschalter Handprogrammiergerat

Mit diesem Schalter wird der Typ des Handprogrammiergeréts, das entspre-
chend ([9]) angeschlossen werden soll, ausgewéhlt. Zwischen dem Standard-
handprogrammiergerat von IAl und dem ANSI-Gerét kann gewéhlt werden.
Dazu ist der Schalter an der Vorderseite geman des vorhandenen Handpro-
grammiergeréts zu betatigen.

Il Anschluss Handprogrammiergerat

Diese Teachingschnittstelle dient zum AnschlieBBen eines IAl-
Handprogrammiergerats oder eines PCs (PC-Software), um das System zu
bedienen oder einzurichten.

B E/A-System-Anschluss

E/A-Anschluss zum Steuern der Sicherheitsfunktionen der Steuerung.
Global-Version-Steuerungen sind fir Sicherheitsschaltungen bis Kategorie 4
mit diesem Anschluss und einer externen Sicherheitsschaltung ausgerUstet.

I statusdisplay

Dieses Fenster zeigt eine 4-stellige 7-Segment-LED-Anzeige und besitzt funf
Kontroll-LEDs fur den Systemstatus.

595..

e ey | I

o
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Bezeichnungen der 5 LEDs

Bezeichnung] Statusanzeige, wenn die LED leuchten

RDY | Die CPU ist betriebsbereit (Programmsteuerung kann gestartet werden).

ALM | CPU-Alarm (Fehler, der zum Abschalten des Systems fiihrt) oder Hardwarefehler der CPU

EMG | Not-Aus wurde ausgeldst oder Hardwarefehler der CPU oder Hardwarefehler

PSE | Hardwarefehler der Stromversorgung

CLK | Systemtaktfehler

Il Manuell/Automatik-Umschalter

Dieser Wechselschalter mit Verriegelung dient zur Auswahl der aktuell gew(linsch-
ten Betriebsart der Steuerung. Mit diesem verriegelbaren Wechselschalter wird die
aktuell benétigte Betriebsart der Steuerung angewéhlt. Dazu wird der Schalter nach
vorn gezogen und entweder nach oben oder unten gekippt. Die obere Stellung
bedeutet MANU (Handbetrieb), die untere Stellung AUTO (Automatikbetrieb).
Teaching kann nur im Handbetrieb erfolgen; Automatikbetrieb mit externen E/As ist
in MANU nicht méglich.

B E/A-AnschluB

50-poliger Flachstecker mit 32-Ein-/16-Ausgangs-DE/As.

Ubersicht der E/A-Standardschnittstelle

Parameter Beschreibung

Steckerbezeichnung | E/A

Einsetzbarer Stecker| Flachbandstecker, 50-polig

Spannungsversorgung| Spannungsversorgung des Anschlusses, Kontakte Nr. 1 und 50.

Eingénge 32 Kontakte (einschl. globaler und zugeordneter Eingange)

Ausgénge 16 Kontakte (einschl. globaler und zugeordneter Ausgange)

Verbunden mit Externe SPS, Sensoren usw.

B Universeller RS232C-Anschluss

Zum Anschluss universeller RS232-Geréte. (Zwei Kandle sind nutzbar.)

. Einschub fiir Feldbus-Netzwerkkarten

Einschub fiir Feldbusschnittstellenmodule.

I Einschiibe fiir E/A-Erweiterungskarten (Option)

Einschiibe fiir optionale E/A-Erweiterungsmodule.

Il Spannungsversorgung des Bremsantriebs

Spannungsversorgungsanschluss zur Betatigung der Achsbremse. 24 VDC
miissen extern bereitgestellt werden. Wenn die erforderliche Spannungs-
versorgung nicht vorhanden ist, kann die Achsbremse nicht geldst werden.
Eine mit einer Bremse ausgeriistete Achse muss immer mit 24 VDC
versorgt werden. Als Kabel fiir die Bremse ist eine geschirmte Leitung zu
verwenden. Die Abschirmung wird an der 24 V-Spannungsversorgung
angeschlossen.

. Bremsschalter-Anschluss

Anschluss fiir den Schalter zum Ldsen der Achsbremse, der auBerhalb
der Steuerung installiert wird. Wenn die Kontakte COM und BKMRL*
dieses Anschlusses auf Masse geschaltet werden, 6ffnet sich die Bremse.
Das trifft dann zu, wenn die Achse von Hand nach Servo AUS, Stromaus-
fall oder Fehler der Steuerung bewegt werden soll.

Il Bremsschalter

Wechselschalter zum Ldsen der Achsbremse. Der Schalter wird nach
vorn gezogen und dann nach oben oder unten gekippt. Die obere Stellung
des Schalters (RLS) bedeutet zwangsweises Ldsen der Bremse und die
untere Stellung (NOM) automatische Betétigung der Bremse von der
Steuerung.
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[EEEN REUA1

TG H0|zonI nordn | - ®
Dieses Modul wandelt den bei der Abbremsung des Motors erzeugten Regenerativ- Sanstgeliiodule 100 VP
strom in Warme um. Obwoh! die Steuerung bereits iiber einen eingebauten 0 Module - ~800W
Bremswiderstand verfugt, kann die Leistung nicht ausreichend sein, wenn die Achse 1 Modul ~600W ~1200W
senkrecht angebaut und die Last groB ist. In diesem Falle sind ein oder mehrere 2 Module ~1200W ~1600W
Module erforderlich. (Siehe die Tabelle rechts.) 3 Module ~1800W -
S 4 Module ~2400W -
Spezifikation!
. (]
Position | Sperzifikation Vertikale Anordnung [
. . : Bendtigte Module| P/Q-Typ [ K-Typ 126
Abmessungen Breite 34 mm x Héhe 195 mm x Tiefe 126 mm 0 Module ~100W ~400W
Gewicht 0.9 kg 1 Modul ~600W ~800W
” - 2 Module ~1000W ~1200W
Eingebauter Bremswiderstand| 220 Q 80 W 3 Module ~1400W Bei mehr als 1200W
Zubehor Steuerungskabel (Modell CB-ST-REU010) 1 m 4 Module ~2000W kontaklieren Sie bitte
5 Module ~2400W unseren Service.

H Pufferbatterie fiir XSEL-KE/KET Absolutdatenspeicher

IA-XAB-BT 7R

[ Modell

Batterie zur Datenspeicherung einer Absolut-Werte ver-
arbeitenden Steuerung. Die Batterie muss sofort bei
Batteriealarm der Steuerung gewechselt werden.

Getrennte Lieferung. (Eine Batterie st filr jede Achse erforderlich.
Die Anzahl richtet sich nach der Zahl der eingesetzten Achsen.)

M Pufferbatterie fiir XSEL-P/Q Absolutdatenspeicher
IZ*ER AB-5

S\Cn  Batterie zur Datenspeicherung
einer Absolut-Werte verarbei-

tenden Steuerung

Verpackung

H PEA-Erweiterungsmodul
Beschreibung

Erweiterungskarte fur zusétzliche E/As (Ein-/Ausgange).
Es kbnnen bis zu drei E/A-Erweiterungsmodule in den Einschilben installiert
werden.

H DeviceNet-Netzwerkkarte
Anschlussmodul fiir eine XSEL-Steuerung an DeviceNet.

Parameter Spezifikation

B SE/A-Erweiterungsmodul (Fiir XSEL-KE/KET)

IA-105-X-MW-A (Modul + 2 Verbindungskabel)
IA-105-X-MW-B (Modul + 1 Verbindungskabel)
1A-105-X-MW-C (Modul + 1 Verbindungskabel)

Modell/
Spezifikation|

Erweiterungskarte fiir serielle Kommunikation mit der Peripherie.
Dieses Modul besitzt zwei Kanéle und ermdglicht 3 Kommuni-
kationsmodi lber die mitgelieferten Verbindungskabel.

Beschreibung

Verbindungskabel () Modell: GB-ST-232J001 @@ Modell: CB-ST-4224001

1 1 (1000mmy |
Verdrahtung Verdrahtung
XM2D-1501 XM2A-0901 XM2D- 1501
Qe[ Fabe g lsed Farbe Q‘ﬂt Querschnitff _Farbe | Signal | Nr
hnit = - Schn
OageshizPuk | 50| 1 }—— 3] 0 Ozt :
OagestvererPuid | RD | 2 —— 2| RD | CrpesttverzPud 3
Helgausovarz: Puid | RS | 3 |—— 7 [ RS [ HelgausoverzrPuit 4
PRt [ 5[4 o] o [Pk |, 5
Vesshiazk |68 § [—] [0 [Vessnazhk_| ;.. | AWG24 &
e[ NessidePut_ {08 | 6 —— 6| OR [VessroerPrid X7 Adem z
17 Agr] G0z Pt |55 | 7 5[ 56 | Gebsimans Pt g
8 ! 10
] ] Oagesow k| RD+| 11 —————————————
10 |0ragerotg Pk | RD- [ 12
11| *Der Kunde steltt das C % [TAm[1s F————————
| Peripherie bereit s, Pok_| SD- | 14—
m badePok_[sD4]15
m * Anschiuss an eine Klemmleiste
15

l CC-Link-Netzwerkkarte

Anschlussmodul einer XSEL-Steuerung an CC-Link.

Parameter Spezifikation

Anzahl der Ein-/Ausgénge | 1 Modul, 256 Eingange / 256 Ausgénge * nur 1 Modul kann installiert werden. é‘fAngEF Periph. Gerdt] 1 Modul, 256 Eingange / 256 Ausgange * nur 1 Modul kann installiert werden.
o Schnittstellenmodul zertifiziert nach DeviceNet 2.0 (Zertifizierung erwartet) gange | Periph. E/As | 1 Modul, 16 Eingange / 16 Ausgange * Bis zu 3 Module Kinnen nstaliert werden i Erweiterungseischiben).

s’ﬁ%’ﬁ‘(’};‘r‘g Lteltss Server nur fiir Gruppe 2 Kommunikationsstandard| CC-Link Version 1.10 (bereits zertifiziert)

Getrennter Knoten, der vom Netzwerk mit Strom versorgt wird. Baudrate (Auswahl mit Drehschalter)

Master-Slave-Anordnung Bitauswerteimpuls Ubertragungsverfahren| Abfragelibertragung
Kommunikations- A - -
spezifikation Abfrage Synchronisation Bildsynchronisation

Zyklisch Verschliisselung NRZI

Baudrate 500k/250k/125kbps (umgeschaltet iiber DIP-Schalter) Ubertragungsweg | Busausfiihrung (gemaB EIA RS485)

Baudrate |Max. Netzwerkldnge Max. Verzweigungslange| Ges. Verweigungslangs Ubertragungsformat| GemaB HDLC
Lange des 500kbps 100 m 39 m Fehlerkontrolle CRC (X"+X"™2+X%+X1)
Verbindungskabels| 250kbps 250 m 6m 78 m Anzahl belegter Stationen| 1 bis 3 Stationen (periphere Geréte)

125kbps 500 m 156 m Lénge des Baudrate (bps) | 10M 5M 2.5M | 625k | 156k

Hinweis: Wenn ein langes DeviceNet-Kabel verwendet wird. Verbindungskabels | Kabellange (m) [ 100 | 160 | 400 | 900 | 1200
Spannungsversorgung Uberraqung | 24 VDC (von DeviceNet geliefert) Stecker (steuerungssettig) | MSTBA2.5/5-G.08AUM von Phoenix Contact (*1)
Leistungsbedarf Ubertragung | 60 mA Min. (*1) Der Stecker am Kabel (SMSTB2.5/5-ST-5.08AU von Phoenix Contact) gehdrt zum Standardzubehtr.
Anzahl belegter E/A| 1 Verzweigungspunkt
Stecker MSTBA2.5/5-G.08AUM von Phoenix Contact (*1)

(*1) Der Stecker am Kabel (SMSTB2.5/5-ST-5.08AU von Phoenix Contact) gehdrt zum Standardzubehér.

1A1

«D90

Servomotor

(230 VAC)
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“E L Steuerung

andprogrammiergerat

) 120 45
m IA'T'X (Standard) |28,

‘ E
\ TIE T

IA-T-XD (mit Not-Aus-Taster)

BRG] Mit diesem Handprogrammiergerat werden die Funktionen fur Eingabe von
Programmen/Positionen, Testlaufen, Uberwachung etc. gesteuert.

Jede Person ist sofort mit diesem interaktiven Gerat vertraut. >
Der eingebaute Not-Aus-Taster bietet zusatzliche Sicherheit. " g
Spezifikationen
Parameter | Spezifikation Hinweis
ngtt?gggﬁ?igﬁgtratur/ 0~40°C, Luftfeuchtigkeit: 85% rel. oder weniger Fur XSEL-P/Q Konnen nur Versionen
- - - - — ab V1.13, fur SCARA-Roboter nur
Betriebsumgebung Keine aggressive Gase oder ubermaBiger Staub T il EEEEE
Gewicht Ca. 6509 ! b ——
Kabellange 4m T
Display 20 Zeichen x 4 Zeilen, Flussigkeitskristall )

Handprogrammiergerat mit ANSI-/CE-Konformitat (geeigneter Universal-Typ)

BTN SEL-T

SEL-TD (ANSI-Ausfuhrung) ‘
SEL'TG (ANSI-Ausfuhrung geman Sicherheitskategorie) T
(@)
LSRG Der spritzwassergeschutzte Typ erfullt die Schutzklasse IP54. Die Benutzerfreundlichkeit wurde -’ o
verbessert durch extra programmierte eingebaute Tastknopfe fur die entsprechenden Key-Funktionen. e
Das SEL-TD/TG erfullt zusatzlich mit dem 3-Positionen-Not-Aus-Taster die ANSI-Norm.
Spezifikationen
|5
Betri L igkeit | Temp 0-40 °C, Feuchtigkeit: 30% bis max. 85% (nicht kondensierend) =
Schutzklasse IP54 (auBer Steckverbinder)
Gewicht 400 g oder weniger (ohne Kabel)
Kabellange 5m
Display LCD-Display mit 32 Zeichen x 8 Zeilen
Sicherheitsauslegung CE-Zeichen, ANSI-Norm (*) 39.0 89.6

(*) Nur das SEL-TD/TG unterstutzt die ANSI-Norm.

Zuordnungstabelle Handprogrammiergerat / Steuerung

Standard Mit Totmannschalter GemaB Sicherheitskategorie

PSEL/ASEL/SSEL O (Hinweis 1) O (Hinweis 1) O (Hinweis 1) O (Hinweis 1) D
XSEL-P @] C C O [©)
Programm- XSEL-Q - &} © ©
steuerung XSEL-KET ] C C © [©)]
XSEL-KE @] C C O O
XSEL-KETX Q C C O O
XSEL-PX O C C O @]
XSEL-QX - C © ©

* © erfullt die Sicherheitskategorien B bis 4.
O erfullt keine Sicherheitskategorie, aber Anschluss moglich.
(Hinweis 1) Zum Anschluss an PSEL/ASEL/SSEL ist ein Adapterkabel notig.

Anschlussbild SEL-TG

Adapter fur SEL-TG

T = AI[_JT'_“
1 ‘ ‘ IA-LB-TG
0,5m :
h '_ -
| u Steuerungskabel fur —
=5 - P PSEL/ASEL/SSEL

PSEL ASEL  SSEL CB-SEL26H-LB005

Sicher-
heits-
schalt-
kreis

| Steuerungskabel fur
L-.-J !

XSEL-Steuerung
XSEL alle Modelle

CB-SEL25-LB005
5 9 7 XSEL

"
i Iillﬂ | —[] ol - sm
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Poftware fur Standard-Steuerungsversion (nur Windows)

M * Hinweis
IA-1 01 -X- M W( - E B) *Fiir Steuerung XSEL-P/Q.nur Software-Versionen ab V3.0.0, fiir SCARA-Steuerungen nur ab VV2.0.0 verwendbar.

"Set mit NOT-AUS-Box: [A-101-X-MW-EB “Fir eine Steuerung gemé Sicherheitskategorie 4 ist das Modell 1A-101-XA-MW-EB erforderlich.

SEIEEIEIE Die Software beinhaltet Funktionen fiir die Eingabe von Programmen/Positionen, Testlauf und Uberwachung. ':'=.-
Sie bietet dazu leistungsfahige Funktionen fiir die Fehlerbeseitigung, um so die Inbetriebnahmezeit zu verkiirzen. | - A T

TN  Software (CD-ROM) .

¢ (Kompatibel mit Windows 98, NT, 2000, ME und XP) ot
¢ PC-Anschlusskabel (5 m), Modell CB-ST-9-25 (mit NOT-AUS-Box: CB-ST-E1MW050-EB) e
i
]

PC-Anschlusskabel (Modell CB-ST-9-25)
Hinweis
Wenn ein PC-Anschlusskabel fir Wartungszwecke bestellt werden soll, wahlen Sie das Modell
CB-ST-9-25. Fir eine zusatzliche NOT-AUS-Beschaltung zum Anschluss an die NOT-AUS-Box,
wahlen Sie das Modell CB-ST-E1MW050-EB.

'1
|

Wdiile

13 25

=] D-Sub/9-Kontakt-Sockel Schaltplan D-Sub/25-Kontakt-Stecker
Geschirmtes Gehause FG Geschirmtes Gehduse FG
B BRAUN 2 2 BRAUN
: BRAUN/SCHWARZ | 3 3 BRAUN/SCHWARZ
= ORANGE 5 7 ORANGE
E ORANGE/SCHWARZ ORANGE/SCHWARZ
c 4 4
s L
P 7 6
8 :I |:20
18
5m 485 15.5 ]
T T ELP-02V 19
ROT [1 13 ROT
SCHWARZ 2 12 ROT/SCHWARZ
1 Abschimung FG

(Abschirmung)

ﬁ mit NOT-AUS-Anschluss (Typ: CB-ST-E1MWO050-EB)
1

PC-Software fur Global-Steuerungsversion nach Sicherheitskategorie 4

MIEEN]A-101-XA-MW-EB* -

Die Software beinhaltet Funktionen fir die Eingabe von Programmen/Positionen, Testlauf und Uberwachung. *Set mit NOT-AUS-Box kann nicht verwendst
Sie bietet dazu leistungsfahige Funktionen fiir die Fehlerbeseitigung, um so die Inbetriebnahmezeit zu verkiirzen. werden fir XSEL-KE/P/PX.
Zusétzlich ist das PC-Anschlusskabel fiir einen redundanten NOT-AUS-Schaltkreis ausgelegt, Ml
welcher der Sicherheitskategorie 4 entspricht. Wenn ein PC-Anschlusskabel fiir Wartungszwecke bestellt werden
Software (CD-ROM) soll, wahlen Sie das Modell CB-ST-9-25-Q. Filr eine zusétzliche
(Zubehtr)  *Kompatibel mit Windows 98, NT, 2000, ME und XP NOT-AUS-Beschaltung zum Anschluss an die NOT-AUS-Box,
PC-Anschlusskabsl (5 m), Modsll CB-ST-9-25-Q (mit NOT-AUS-Box: CB-ST-ATMW050-EB) wahlen Sie das Modell CB-ST-A1MW050-EB.
PC-Anschlusskabel (Modell CB-ST-9-25-Q)

Steuerungs-Seite

PC-Seite 5m [Nr.[ Signal [Farbe] Querschnit
| 1 [FG (Abschirm.
[ TXD R [ oo |
R Gaupn| 29
RTS ;
l 17 ZA | ST crs (eise| 03.qmm
® [7]__SG__wem[025am
260 g?s [eise| 03qmm
A7 [SW2 CHERBIIf
1 ]pise| 0,3 gmm
i 2 Farbe [Querscht] 19]SW2 C12[ENBY d
NI R mit NOT-AUS-Anschiuss [2 [RXD[ i 03qmm
(Typ: CB-ST-A1TMWO050-EB) TXD | GaPik 0,25 gmm a
5[ SG Parsni I
e DsR L 30 025 g
LIRS [sise{03qnm

 Abschim{ Anschluss an Gehduse

Innen an der Ver-
teilerhllse geldtet

Farbe |Querschni Gelb

 Weiss |
0,25 gmm) %j—l

PC-Software via USB-Schnittstelle

FIEEN JA-101-X-USBMW

EBENEEIEY  Ein USB-Adapter wird an das RS232C-Kabel angeschlossen, um die Anwendung tiber den USB-Anschluss des PC's zu betreiben.

AN Software (CD-ROM)
*Kompatibel mit Windows 98, NT, 2000, ME und XP

PC-Anschlusskabel (5 m) + NOT-AUS-Box + USB-Adapter + USB-Kabel (3 m)
USB-Adapter Servomotor
IA-CV-USB —— IR
-l . o i
USB-Kabel RS232C-Kabel
PC-Software (CD) CB-SEL-USB010 CB-ST-E1MWO050-EB

IAl «598
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“E L Steuerung

rsatzteile

Steuerungen

Servomotor

(230 VAC)

Bei Bedarf an Kabeln fur den Austausch von Originalkabeln etc. siehe die weiter unten aufgefuhrten Modellbezeichnungen.

Motorkabel / EU-Motor-Roboterkabel
mode CB-RCC-MA[ICI]/CB-XEU-MA 1] Bt o, Btk e o
L

18 17

g 7 il | Querschnitt| Farbe| Signal | Nr.
) = 4 Grun| PE 1 1 U Rot
{Vorderansieht) G075 [P U 2 2 | V_|weiss @0.75
: \Weiss| V 3 3 W [Schwarz(gecrimpt)
Schwarl W 4 4 PE | Griin

(Abb.: Motor-Roboterkabel CB-XEU-MA OO, hochflexibel, EU-Version mit Metall-Stecker)

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 50 mm
* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

Enkoderkabel / EU-Enkoder-Roboterkabel fur XSEL-KE/KET
modei CB-RCBC-PA (11 1/CB-XEU-PA 1] et i el

(16) t
Nr. |Signal| Farbe| Ader
Ader |Farbe| Signal | Nr. 1 SD | Blau
15 ® 1 N _ 1 =
= D | II 2 SD |Orange
€ - -
1 (] 16 2 3
Vorderansicht - - 3 4
- - 4 5
R °
- — 6 N M ’ 0,15
0,15 |Blau| SD 7 8 - - gelotet
(Abb.: Enkoder-Roboterkabel CB-XEU-PA 0, hochflexibel, EU-Version mit Metall-Stecker) (Crimp) [Orangd <D 3 I l 9
Schwar BAT+ | 9 | | 10 | vcC| Grun
Gelb | BAT- | 10 11 | GND | Braun
i si W : Bie iusr = 50 mm rin 12 | BAT+| Schwarz
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 50 G vee | 1 0
* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel Braun| GND | 12 13 | BAT-| Gelb
Grau | BK- 13 I l 14 - -
Rot | BK+ | 14 15 | BK- | Grau
- - 15 16 | BK+ | Rot
Abschimnung an Steckergehéuse befestigt i Abschirmung an Abschirmungskontakt gelotet,
\Abschimung

Enkoderkabel / EU-Enkoder-Roboterkabel fur XSEL-P/Q
modet CB-RCS2-PA[ [ I[ 1/CB-XEU3-PA[ [ 1[] e

(1) L Querschnitt| Farbe | Signal | Nr.
13) = — |10
= — 1
o = E2av | 12 —~ .
@ 1 i oV |13 =) \
“ ! Braun/weiss| LS | 26
o 22 |l ° —  [Cleep[2s
K 13 16 - Or_ |24
® - RSV |23
(Vorderansicht) AWG26 - 18
(gelotet) 1
Steuerungsseitig Achsenseitig

(Abb.: Enkoder-Roboterkabel CB-XEU3-PA 0, hochflexibel, EU-Version mit Metall-Stecker)

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 50 mm
* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

21
— - |22
| Abschirmung wird an Abdeckung mittels Schelle geklemmt}

\_Abschimung

599..
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GS-Enkoderkabel / EU-GS-Enkoder-Roboterkabel fiir RCS2-RT6/RT6R/RT7/RTC8/RTC10/RTC12/RA13R
modell CB-RCS2-PLAL I [ 1/CB-XEU2-PLALL ] e oo avear g - maen bis

@1 L Grenzschalterseifg N N
1 I
le \WG26
0 (gecrimpt)
10 g s
Weiss/Grau
® =
1 - — 1
AWG26 [Weiss/Gelb) -
1@ 1 (gelotet [ B )
(Vorderansicht) e - le
Steuerungsseitig B d — =
ok i Z B SD___[ Orange |
Grau BAT_ 5 [ SD Grin
(Abb.: Grenzschalter-Enkoder-Roboterkabel CB-XEU2-PLA 0000, hochflexibel, EU-Version mit Metall-Stecker) Gﬁg l75 | EAKT+ V%
o — rau
BKR— o VCC Rot |
BKR+ 1 U 4 SB[ Sehwaz
. . . 52 BR— | Blau |
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 50 mm L bschiming e 2

* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

GS-Enkoderkabel / EU-GS-Roboterkabel fiir XSEL-KE/KET mit Einsatz des Referenzpunktsensors
modet CB-RCBC-PLA[ [ [[1/CB-XEU-LC[ 1] e menion Banpiar a0 - e

Steuerungen

L -

(12)
1 |2avoUT| Hellblau,
1 2 n Pink
3 | ez 3
Voderansicht 10 Ader | Farbe |Signal| Nr. 4 | LS |uwwon] e
Hellblau | 240UT| 6 5 |CREEP|Orange| 24
Pk | N | 5 6 | OT | Grau |(ecrimpl)
AWG24 Li X U LS 4 7 RSV | iBHeliblau
(Abb.: Grenzschalter-Roboterkabel CB-XEU-LCOO, hochflexibel, EU-Version mit Metall-Stecker) Pink _|CREEP] 3 8
Grau 0T | 2 9
- ) ) 1BHellblau | RSV| 1 0
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 50 mm

X i § Hinweis: "1B" bedeutet 1 schwarze Punkimarkierung
* Einsatz mit Kabelkette verlangt ein Roboterkabel

E/A-Flachba bel fur XSEL-KE/KET/P/Q
Modell CB'X'PIO DDD *O0O0O spezifiziert die Kabellange (L). Langen bis

zu 10 m sind moglich. Beispiel: 080 = 8 m

| L r. \ Farbe \ Ader \ r. \ Farbe \ Ader \ r \ Farbe \ Ader
1 Braun 1 18 | Grau?2 35 | Grin4
2 Rot 1 19 [ WeiB2 36 | Blau4
» 1 3 |[Orange 1 20 | Schwarz2 37 | Purpur4
4 Gelb 1 21 | Braun3 38 | Grau4
Kein Steckverbinder 5 Grin 1 22 Rot3 39 [ WeiB4
6 Blau 1 23 | Orange 3 40 | Schwarz4
7 | Purpur 1 24 | Geb3 41 | Braun5
0T 40 8 | Graut | Flach- |25 | Grin3 | Fiach- | 42 | Rot5 | Flach

\_ Flachkabel (50 Adern) 9 WeiB 1 kabel 26 Blau 3 kabel 43 | Orange 5| kabel Servomotor

10 | Schwarz 1 27 | Purpur3 44 | Geb5

11 | Braun2 28 | Grau3 45 | Grins L)
12 Rot 2 29 | WeiB3 46 Blau 5

13 | Orange 2 30 | Schwarz3 47 | Purpur5

14 | Geb2 31 | Braun4 48 | Graus

15 Grin 2 32 Rot 4 49 | WeiB5

16 Blau 2 33 | Orange 4 50 | Schwarz5

17 | Purpur2 34 | Geb4

1A1

XSEL
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