c € Guia breve
Sensor de vision 3D para aplicaciones

moviles

O3M150

O3M151
O3M160

O3M161
Es

03/2016

80236592/00
(



Sensor de visién 3D para aplicaciones moviles

indice de contenidos

1 Acercadeestaguia ........... .. . . 4
1.1 Simbolos utilizados . .. .. ... 4
1.2 Indicaciones de advertencia utilizadas. . ... .......... ... ... ... .... 4

2 Indicaciones de seguridad . . ... ... ... .. 4

3 USOPrevisto . ... 5

4 Componentesincluidos . ........... ... . . 5

5 ACCESOMIOS . . . ot 5

6 Montaje. . ... e 6
6.1 Accesoriosdemontaje. . ... 7

7 Conexion €lectrica . . . ... . 7
7.1 Conexionado del sensor de vision 3D para aplicaciones méviles . .. .. .. 8

7.1.1 Interfaz Ethernet . ... .. ... . . . 9
7.1.2 Interfaz bus CAN . . .. . 9
7.2 Conexionado de la fuente de iluminacion . ............ .. ... ....... 9

8 Software . . .. .. 10
8.1 CANIOX. . . 10
8.2 Requisitos del software ifm VisionAssistant .. .................... 10
8.3 Instalar ifm Vision Assistant . . . .......... .. .. .. .. .. ... 10

9 Puestaenmarcha. . . ... ... ... .. . . 11
9.1 Ponerenmarcha el sensor . ... ....... ... . .. 11
9.2 Conectar el software ifm Vision Assistant . . ............ .. .. ....... 11
9.3 Mostrar laimagenenvivodelsensor. . .......................... 13
9.4 Modificar las funciones del sensor inteligente .. ................... 14

10 Homologaciones/normas . . ......... . it 15

11 Notarespectoalsoftware. . ......... ... ... . . . . . . . . . 15



Sensor de visién 3D para aplicaciones moviles

Licencias y marcas registradas

Microsoft®, Windows®, Windows XP®, Windows Vista®, Windows 7, Windows 8® y Windows 8.1° son marcas
registradas de Microsoft Corporation.

Adobe® y Acrobat® son marcas registradas de Adobe Systems Inc.

Todas las marcas registradas y los nombres de empresas utilizados estan sujetos a los derechos de autor de
las respectivas empresas.



Sensor de visién 3D para aplicaciones moviles

1 Acerca de esta guia

Este documento esta dirigido a personal técnico. En este caso son personas
que, debido a una formacién pertinente y a su experiencia, estan capacitadas
para reconocer riesgos Y evitar posibles peligros que puedan ocurrir durante
la utilizacion o la puesta en marcha de este equipo. Este documento contiene
indicaciones para el correcto uso de este producto.

Lea este documento antes de utilizar el equipo para que pueda familiarizarse con
las condiciones de utilizacidn, la instalacién y el funcionamiento. Conserve este
documento todo el tiempo que siga utilizando este equipo.

Para una descripcion detallada del equipo, consulte las instrucciones de uso y el
manual de programacion.

1.1 Simbolos utilizados

Requerimiento de operacion
Reaccion, resultado

.] Referencia a teclas, botones o indicadores
Referencia cruzada

Nota importante
El incumplimiento de estas indicaciones puede acarrear funcionamientos
erroneos o averias.

l1TVvVY

Informacioén

o
L Indicaciones complementarias

1.2 Indicaciones de advertencia utilizadas

Advertencia de danos materiales.

2 Indicaciones de seguridad

Estas instrucciones son parte integrante del equipo. Contienen textos e
ilustraciones para el correcto manejo del equipo y deben ser leidas antes de su
uso o instalacion.

Respete las indicaciones de seguridad. Utilice el equipo segun el uso previsto.

La instalacion y conexién deben ser efectuadas en conformidad con las normas
nacionales e internaciones en vigor. La persona encargada de instalar el equipo
asume la responsabilidad.

En las conexiones solamente se pueden recibir las sefales indicadas en los datos
técnicos o en la etiqueta del equipo.
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3 Uso previsto

El sensor de vision 3D para aplicaciones moéviles es un sensor fotoeléctrico que
mide la distancia punto por punto entre el sensor y la superficie mas proxima.

El sensor se utiliza junto con una fuente de iluminacion como sistema completo.
La fuente de iluminacién ilumina la escena y el sensor procesa la luz reflejada por
la superficie.

Los datos procesados son utilizados para describir tridimensionalmente la escena
capturada. Los datos son emitidos a través de Ethernet. El equipo se programa a
través de la interfaz CAN.

4 Componentes incluidos
e Sensor de vision 3D O3M15x / O3M16x para aplicaciones moviles
e Memoria USB con software y documentacion

e (Guia breve

El sensor se entrega sin los siguientes componentes: fuente de iluminacion,
accesorios de conexion y montaje, software.

[Flo

5 Accesorios
Para el funcionamiento del sensor se requieren los siguientes accesorios:

Descripcion Referencia

Fuente de iluminacion 0O3M950 / O3M960

Prolongador MCI entre el sensor y la fuente de iluminacién E3M121 (alternativas: E3M122, E3M123)
Cable de alimentacion para la fuente de iluminacién E3M131 (alternativas: E3M132, E3M133)

Cable del sensor para el bus CAN y el suministro de corriente | E11596 (alternativas: E11597,
EVC492 incluida resistencia terminal)

Prolongador M12 industrial Ethernet E11898

Para la puesta en marcha del sensor se requieren los siguientes accesorios:

Descripcion Referencia
Software de parametrizacién ifm Vision Assistant E3D300
Interfaz USB CAN "CANfox" EC2112
Cable adaptador CANfox EC2114

El software ifm Vision Assistant esta disponible en Internet de forma gratuita:
www.ifm.com | — Servicios — Descargas — Industrial Imaging

1
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6 Montaje

El sensor de vision 3D para aplicaciones moviles se utiliza junto con una fuente de
iluminacién como sistema completo.

Tenga en cuenta las siguientes
instrucciones durante el montaje:

» Ultilizar el sensor y la fuente de
iluminacién conjuntamente.

» Montar el sensor y la fuente de
iluminacion a una distancia entre
Oy280m.

> Elegir el prolongador MCI
adecuado en funcion de la
distancia.

» Mantener despejada la zona
de iluminacion de la fuente
en las zonas proximas a los
componentes (hasta 50 cm)
(véase dibujo abajo).

» Utilizar cables con resistencia a la
traccion.

Sensor [llumination Sensor [llumination
unit unit

AR AA
X

En funcién del lugar de montaje previsto y del tipo de instalacion, estan
disponibles, por ejemplo, los siguientes accesorios de montaje:

6.1 Accesorios de montaje
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Descripcion Referencia
Set de montaje en forma de U (soporte en forma de U ajustable para los modelos E3M100
O3Mxxx)

Set de montaje con varilla @ 14 mm (cilindro de fijacion y elemento de sujecion paralos | E3M103
modelos O3Mxxx)

Varilla recta @ 14 mm, 130 mm de longitud, M12 E20939
Varilla acodada @ 14 mm, 200 mm de longitud, M12 E20941

Para mas informacion relativa a los accesorios:
| www.ifm.com | — Ficha técnica — p. ej. O3M150 — Accesorios

7 Conexion eléctrica

ATENCION

El equipo s6lo puede ser instalado por técnicos electricistas.

Equipo de la clase de proteccion lli
El suministro eléctrico solamente puede realizarse a través de circuitos de
corriente MBTP.

» Desconectar la tension de alimentacion antes de realizar la conexion
eléctrica.

ATENCION

El grado de proteccion IP indicado en la ficha técnica solo esta garantizado en
caso de que los conectores M12 estén firmemente apretados.

Si los conectores M12 no estan lo suficientemente apretados, el equipo puede verse
danado.

» Apretar firmemente los conectores M12 en el equipo.
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Sensor

[llumination unit

Ethernet Ethernet PC

CAN-Bus

9-32V DC USB
MCI

USB CANfox
MCI CAN-Bus
12/24\/ DC / 75 VA

9-32V DC Power supply

7.1 Conexionado del sensor de vision 3D para aplicaciones moéviles

©

©

(1) Suministro de corriente y bus CAN

Conector M12, codificacion A, 5 polos

1 Shield
12 |2 9.32V
5 3 GND
4~3 |4 CANHigh
5 CAN Low

(2) Ethernet

Conector M12, codificacion D, 4 polos

Ethernet TD +
Ethernet RD +
Ethernet TD -
Ethernet RD -
Shield

o
()
N WN =

(3) MCI - Modulation and Communication Interface

Conexidn entre el sensor y la fuente de iluminacion

Utilizar solamente cables originales de ifm E3M121, E3M122 o E3M123.

www.ifm.com

Para mas informacion relativa a los accesorios:
| - Ficha técnica — O3M150 — Accesorios
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7.1.1 Interfaz Ethernet

Los datos del sensor son emitidos a través de la interfaz Ethernet. La direccion IP
predeterminada del sensor es 192.168.1.1.

Los datos utiles son enviados a todos los participantes accesibles a través de
difusion UDP. La direccién IP de destino predeterminada para la difusiéon es
255.255.255.255, puerto 42000.

La comunicacion a través de Ethernet es unidireccional. El sensor es
exclusivamente un emisor, no puede recibir datos a través de Ethernet.

il

7.1.2 Interfaz bus CAN

El sensor dispone de una interfaz CAN, a través de la cual se lleva a cabo
la parametrizacion, el diagndstico y las actualizaciones de firmware. Para el
funcionamiento del sensor no es necesaria ninguna conexion a traves del bus

- Es

o ) Utilice cables homologados para el bus CAN. Coloque en los extremos de
1) |os cables resistencias terminales (120 Q). Como alternativa, utilice el cable
EVC492 con resistencias terminales integradas.

7.2 Conexionado de la fuente de iluminacion

—_— (1) MCI - Modulation and Communication Interface

Conexion entre el sensor y la fuente de iluminacién
Utilizar solamente cables originales de ifm E3M121, E3M122 0 E3M123.

(2) Suministro de corriente

Conector M12, codificacion A, 4 polos

GND
2®1
3 4

9.32V
9.32V
GND

B OWODN -

Antes de realizar la conexion, siga las siguientes instrucciones:

[Hlo

» Utilizar los 4 hilos del conector M12 para el suministro de corriente.

» Los cables innecesariamente largos provocan una caida de tension
adicional. El cable para el suministro de corriente debe ser lo mas corto
posible.

» Através del cable de corriente pueden fluir hasta 14 A. Asegurese de
que la seccion transversal del cable tenga las dimensiones adecuadas.

» Utilizar los cables originales de ifm E3M131, E3M132 o E3M133.
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8 Software

8.1 CANfox
Instale el software CANfox siguiendo las indicaciones del manual CANfox.

8.2 Requisitos del software ifm Vision Assistant

El ajuste y la puesta en marcha del sensor se llevan a cabo con el software ifm
Vision Assistant. Requisitos minimos para instalar el software:

*  Windows XP SP2, Windows 7, Windows 8 (Windows RT no)
* Resolucion minima de pantalla: 1024 x 768 pixeles
+ Intensidad de color de la pantalla: 32 bits

Asegurese de que los paquetes UDP no sean bloqueados por un firewall.

]

8.3 Instalar ifm Vision Assistant
El software ifm Vision Assistant esta disponible en Internet de forma gratuita:

| www.ifm.com | — Servicios — Descargas — Industrial Imaging

» Descomprimir el archivo ifm Vision Assistant en el disco duro.

> La carpeta ifm Vision Assistant contiene todos los archivos necesarios. No es
necesario realizar ninguna instalacion.

10



Sensor de visién 3D para aplicaciones moviles

9 Puesta en marcha

9.1 Poner en marcha el sensor

Para poner en marcha el sensor, siga las siguientes instrucciones:

Cortar el suministro de corriente.

Conectar el sensor y la fuente de iluminacién con el cable MCI.

Conectar el sensor con el cable Ethernet.

Conectar el sensor con el cable para el bus CAN y el suministro de corriente.
Este cable conecta el suministro de corriente y CAN con el sensor.

Conectar la fuente de iluminacion con el suministro de corriente.

Conectar la interfaz USB CANfox con el PC mediante USB y con CAN a través del
cable adaptador.

o gV AN

7. Establecer el suministro de corriente. E

En la primera puesta en marcha el sensor se conecta con la fuente de
iluminacion. Esta conexion puede durar hasta 60 s.

il

9.2 Conectar el software ifm Vision Assistant
Para conectar el software ifm Vision Assistant, siga las siguientes instrucciones:
1. Iniciar el software ifm Vision Assistant en el PC.

Find sensor Settings

2. Seleccionar [Find Sensor] (1).

1



Sensor de visién 3D para aplicaciones moviles

Search completed

L Click to search again.

Manual connection

Click here to insert an IP address
manually.

Sensor O3MI51 (DI 3.4.9)

192.168.1.1:42000 | CAN(250kbit,
11939 id: 239) - 03M151 DI

3. Seleccionar [Sensor O3M1XX] (2).
> El software ifm Vision Assistant esta conectado ahora con el sensor.

12
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9.3 Mostrar la imagen en vivo del sensor

Una vez que el software ifm Vision Assistant esta conectado con el sensor, se
puede visualizar una imagen en vivo del sensor en el modo [Monitor].

Device configuration

CAN settings

Ethernet

» Seleccionar [Monitor] (1).

e B

Mode: Sensor running in standand mode

> Se muestra la imagen en vivo del sensor.

13
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9.4 Modificar las funciones del sensor inteligente

En los O3M151 / O3M161 se pueden modificar las funciones del sensor
inteligente utilizando otro firmware. El sensor O3M151 / O3M161 se entrega con
el firmware "Funciones basicas".

o) La modificacién de las funciones del sensor de vision inteligente solamente
1 es posible con los equipos O3M151 / O3M161.

Cada firmware esta almacenado en un contenedor Flash (extension de archivo
fcr). Los contenedores Flash se pueden descargar en nuestra pagina web:
| www.ifm.com | — Servicios — Descargas — Industrial Imaging

Para modificar las funciones del sensor inteligente, siga las siguientes
instrucciones:

1. Descargar el contenedor Flash.
2. Conectar el software ifm Vision Assistant con el equipo (— 9.2).

J Device configuration Device

Firmware update

Ethernet Import / Export

Export

Reboot the sensor

Reboot the sensor

Window heating
5°C

Synchronisation of multiple sensors on a CAN bus

Stand-alone mode

3. Hacer clic en [Update] (1).
Seleccionar el contenedor Flash.

El contenedor Flash seleccionado se transmite al equipo. La transmision tiene
una duracion aproximada de 2 minutos. Una vez que la transmision haya
finalizado con éxito, el equipo se iniciara con las nuevas funciones.

No desconecte el equipo mientras se transmite el contenedor Flash.

14
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10 Homologaciones/normas

La declaracion de conformidad CE esta disponible en la web:
| www.ifm.com | — Ficha técnica — p. ej. 03M150 — Homologaciones

11 Nota respecto al software

En este equipo se incluye software de cadigo libre (en caso necesario,
modificado), el cual esta sujeto a términos de licencia especiales.

Las indicaciones sobre derechos de autor y los términos de licencia se encuentran
en:
www.ifm.com/int/GNU

En el caso del software sujeto a la Licencia Publica General de la GNU o a la
Licencia Publica General Reducida de GNU, se puede solicitar el texto original a
cambio del pago de los gastos de envio y copia.

15
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