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Serie M Elektromotor

KONFIGURATION

EIGENSCHAFT

Lieferant
Normen

Motor

BaugroBe

Serie

Polzahl

Elektrische Ausfiihrung
Betriebsart

Spannung

Frequenz

Leistung

Kiihlung

Bauform

Abm.Flansch
Wellenabmessung (DE)
B-seitiges Wellenende(NDE)
Isolationsklasse
Schutzart
Thermoschutz
Umgebungsbedingungen
Heizung
Kondenswasserbohrung
Optionen

Zubehor
Klemmenkasten

Lifter

Liifterhaube

MO-Anmerkungen

VALUE

Motovario

CE-ATEX-II3DT4-113G EExNa
IIT3

Drehstrom

N2

Premium Efficiency
4

Std (Spannung +/-10%)
S1
230/400-265/460 V
50-60 Hz

4 kW
Eigenbeluftet

B5

@250

@28x60

Nein

F

IP65

Nein

Standard

Nein

Nein

Nein

Ohne

Aluminium
Aluminium
Standard

Nein
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Serie M Elektromotor
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Serie M Elektromotor
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Serie M Elektromotor

Bauform: spezielle Ausfihrung im Hinblick auf Befestigungsvorrichtungen, Halterungsarten und Wellenende.
Installationsart: Positionierung des Motors am Arbeitsplatz entsprechend der Achslinie (horizontal oder vertikal) und den
Befestigungsvorrichtungen.

In der Tabelle werden die meistgebrauchten Installationsmethoden entsprechend der Bauform aufgezeigt.

Mit Bezug auf die Vorschrift IEC 60034-7 werden auf dem Typenschild des Elektromotors die Bauformen angegeben
(IMB3, IMB5, IMB14, IMB34, IMB35), unabhangig von der Installationsart.
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Bauform:

e |IMB3 mit BefestigungsfiBen

e |IMB5 mit Flansch mit antriebsseitig durchgehenden Bohrungen

e |IMB14 mit Flansch mit antriebsseitigen Gewindebohrungen

e |IMB35 mit BefestigungsfliBen und Flansch mit antriebsseitig durchgehenden Bohrungen

e IMB34 mit BefestigungsfliRen und Flansch mit antriebsseitigen Gewindebohrungen
Neben den oben angefiihrten genormten Bauformen sind die Motoren in kompakter Form erhaltlich, sei es im Falle von
Getrieben aus Aluminium CHA und CBA (Bauform B10) sowie im Falle von Getrieben aus Gusseisen CH, CB und CS
(Bauform BI11). Diese Bauformen sehen besondere, mit dem Getriebe und der hohlen Abtriebswelle ein Ganzes bildende
Flansche vor, an denen vor der Untersetzung das Ritzel montiert wird. Der sich daraus ergebende Getriebemotor weist
geringe Achsmafe auf. Weitere Details, einschlielich der MaBzeichnungen sind in den jeweiligen Getriebe-Katalogen
enthalten.
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