marathon™

Series DMAZ2 @@

4




e
DMA2 - Aluminium motor DGE)

- Premium (EFF2) & High (EFF1) Efficiency aluminium motor
IEC size 56 ~ 160, Iso F (B-rise), IP55 \
Removable feet (Multi mount) y ATXEEOAAE"%IGP . ZATXZ%,;:_EC..ISF%E
Premium Bearings (C&U)

© Available with terminal box LHS or RHS for DMA2 80 ~ 160

© Available as "Ex zone 2/ 22" motor for DMA2 56 ~ 132

© Available in marine execution acc. IEC 92.301 for DMA2 56 ~ 132

O Available in CSA/UL Execution for DMA2 56 ~ 132

@@ DMA2 - Aluminium Motor

Premium (EFF2) & High (EFF1) Efficiency Aluminium Motoren -

'\. ,
ATEX 100A Ex 113G, ATX’\ODAE 113D, AbSChranbare FuBe (MUIti mount) -

English

IEC BaugroBe 56 ~ 132, Iso F (nach B), IP55 -

Zone 2 EExnAII T3 IPS5 Zone 22 T125°C IP55

yosinag

Premium Qualitatslagerung (C&U) -

Moglichkeit mit Klemmenkasten links oder rechts fiir Bg. DMA2 80 ~ 160 ©
Méglichkeit fiir "Ex zone 2 /22" Motor fiir DMA2 56 ~ 132 ©

Méglichkeit fiir Schiffsausfiihrung laut IEC 92.301 fiir DMA2 56 ~ 132 ©
Méoglichkeit fiir CSA/UL Ausfiihrung fiir DMA2 56 ~ 132 ©

DMA2 - Moteur Aluminium @@

- Moteurs "Premium" (EFF2) & "High" (EFF1) Efficiency en AIumlnlum
- Hauteur d'axe 56 ~ 160, classe F (échauffement B), IP55 \
- Pattes amovibles (Multi mount) /N
Roulement de premiére qualité (C&U) S oo,
Possibilité avec boites a bornes sur le c6té pour les HA DMA2 80 ~ 160
Possibilité moteurs "Ex zone 2 / 22" pour DMA2 56 ~ 132

Possibilité moteurs exécution marine selon IEC 92.301 pour DMA2 56 ~ 132

Possibilité moteurs exécution CSA/UL pour DMA2 56 ~ 132

@@ DMA2 - Motor en Aluminio
/> \

\ Premium (EFF2) & High (EFF1) eficiencia motor de aluminio -
\ ) IEC Tamaiio 56 ~ 160, Iso F (B-rise), IP55 -
S N Patas desmontables (Multi mount) -
s Calidad de rodamientos Premium (C&U) -
Disponible con caja de bornes derecha o izquierda DMA2 80 ~ 160 ©

Disponible para motores de "Ex zone 2 /22" DMA2 56 ~ 132 ©

Disponible para motores de servicio marina con IEC 92.301 DMA2 56 ~ 132 ©

Disponible para motores de servicio CSA/UL DMA2 56 ~ 132 ©
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Types of Construction

w—r o
0,06 0,08
0,09 0,12
0,12 017
0,18 025
0,25 035
0,37 0,50
0,55 0,75
0,75 1,00
1,10 1,50
1,50 2,00
2,20 3,00
3,00 4,00
4,00 5,50
5,50 7,50
7,50 10,0
9,00 12,0
11,0 15,0
15,0 20,0
18,5 25,0
22,0 30,0
30,0 40,0
37,0 50,0
450 60,0
55,0 750
75,0 100
90,0 125
110 150
132 180
160 220
200 270
225 300
250 340
280 375
315 420
355 475
400 535
450 600
500 670
560 750
630 845

Types of EN60034-1 1992 |Available Types of EN60034-1 1992 |Available
construction code | code Il [standard types construction code | code Il |standard types
- ‘ IMB3 |IM1001|DMA2 56 - 160 i I IMV5 | IM 1011 [DMA2 56 - 160
—
( (small)
] 56 - 160
IMB6 |IM1051| DMA2 56 - 160 IMV18 | IM3611 | DMA2 (large)
P 56 - 132
—
.i[_[ IMB7 IM 1061 | DMA2 56 - 160 IMV15 | IM2011 [DMA2 56 - 160
) (small)
56 - 160
— IMB8 |IM1071|DMA2 56 - 160 IMV15 | IM2111 | DMA2 (large)
56 - 132
:I LW IM B5 IM 3001 | DMA2 56 - 160 I’%F IM V6 IM 1031 | DMA2 56 - 160
(small)
56 - 160
IMB14 | IM 3601 | DMA2 (large) IM V3 IM 3031 | DMA2 56 - 160
- 56 - 132
(small)
] i 56 - 160
| } IM B35 [IM2001|DMA2 56 - 160 IMV19 | IM 3631 | DMA2 (large)
| |
5 ] 56 - 132
(small)
56 - 160
IM B34 |IM2101|DMA2 (large) IMV36 |IM2031|DMA2 56 - 160
56 - 132
(small)
‘ IM V1 IM 3011 [ DMA2 56 - 160 IMV36 |IM2131|DMA2 5(?3;;;0
56 - 132

Starting torque and nominal
torque

Anlaufmoment und
Nennmoment

Moment démarrage et
moment nominal

Par de arranque y par
nominal

Mg: The starting torque is the
mechanical Torque developed by
the motor with the rotor blocked.

My: The nominal torque, is the
mechanical torque that the motor is|
developing when it is giving its
nominal power and speed.

M, :Das Anlaufmoment ist
das mechanische
Drehmoment, welche bei
stehendem laufer gegeben

ist.

My: Das Nennmoment ist das|
mechanische Drehmoment,
welches der Motor bei
abgabe Seiner Nennleistung
erbringt.

Ms: Couple de démarrage et couple
nominal d;eveloppés par le moteur
avec le rotor bloqué.

My: Le moment nominal est le
moment méchanique que le moteur|
devélope a puissance nominal.

Ms: El par de arranque es
le par mecanico que
desarrolla el motor estandq
el rotor bloqueado o
parado.

My: El par nominal es el
par mecanico que esta
motor desarrolando el
motor cuando esté dando
su potencia nominal.

Starting current and nominal
current

Anlaufstromstarke und
Nennstromstérke

Courent démarrage et courent]
nominal

Intensidad de
arranque e intensidad
nominal

Is: The starting current is the curren
that the motor is developing when
the rotor is blocked.

Ix: The nominal current is the
current that the motor is developing
at nominal power and nominal
voltage.

|,: Die anlaufstromstarke ist
der strom den der Motor bei
stehendem laufer aufnimmt.

Iy: Die Nennstromstarke ist
der Strom, den der Motor bei
erreichen seiner Nennleistung|
bei Nennspannung aufnimmt.|

Is: Le courent démarrage est
I'ampérage que le moteur consume
avec le rotor blocqué.

In: Le courent nominal est
I'ampérage que le moteur consume
& puissance nominal a tension
nominal.

Is: la intensidad de
arranque es la que
consume el motor a rotor
parado.

Iy: Intensidad nominal es g
que absorbe el motor
cuando esta desarrollando
su potencia nominal

conectada a la tension
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DMA2 : 2 - Pole; Polig; Pdle; Polos - 3000 min-!

1,10kW ~ 7,50kW :

ST

. ® Rated Full-load Full-load Full-load Full-load Starting Starting Pull-out Sound Moment Weight
Dutchi Motors output Rated current at speed power efficiency torque. current torque torque. pressure. of inertia foot
motor type power pm factor Ly MM, MMy level J="1,60° | mounted
DMA2 = aluminium series 2 || "™ Nenn- | Leistungs- Wirkungsgrad Drehkraft |Anlaufstrom|  Anlauf- | Kippzu Schall- | Tragheits- | Gewicht
Premium efficiency motor Il =™ Nennstrom bei drehzahl | faktor moment druckpegel | moment |  Fusaus-
y min’! la/ly MJ/My MMy J=",GD fiihrung
Puissance Vitesse | Facteur de Rendement Couple | Courant de | Couplede | Couple | Niveaude | Moment Masse
230/400V - 50Hz Nominal Courant nominale & nominal | puissance démarrage | démarrage | maximum | pression dinertie (moteur &
400/690V - 50Hz tmin lfly ColCy Co/Cy acoustique | J="/,GD? pattes)
Potencia Velocidad | Factor de Rendimiento Esfuerzo | Intensidad | Par de Par Nivelde | Momento Peso
Nominal Intensidad nominal & nominal | potencia detorsion |de arranque| amanque | maximal | presion | deinercia (motor
Frame size / Baugroe r/min I/l TJTy Tmad T sana J="1,6D* | con patas)
Hauteur d'axe / Tamario de carcassa 380V | 400V | 420V 100% | 75%
EN60034 (IEC-DIN) || ™ | % | ™ S A I T I O I Y EE N g | ke
(IEC-DIN) ||, A A A | mi % % (eNooo3s)
DMA2 56 K 2 | 0,09 | 032 | 030 [ 0,29 | 2.695| 0,69 | 67,5 | 64,0 | 0,32 3,9 3,0 3,0 50,0 | 0,00005| 3,2
DMA2 56 G 2 0,12 | 040 | 0,38 | 0,36 | 2700 | 0,70 | 68,8 | 67,2 | 0,43 3,9 2,7 3,2 50,0 | 0,00006 3.4
DMA2 63 K 2 |08 | 059 | 0,56 | 0,53 [ 2530 0,71 | 68,1 | 69,7 | 0,68 3.1 2,0 2,7 50,0 | 0,00016| 3,9
DMA2 63 G 2 |[0,25] 0,78 | 0,74 [ 0,70 [ 2585 | 0,72 | 71,4 [ 72,4 | 093 | 41 3,0 3,2 50,0 | 0,00018| 4,4
DMA2 71 K 2| 037 | 102 | 097 [ 0,92 | 2.805| 0,82 | 71,2 | 70,2 | 1,26 57 3,5 3,2 54,0 |0,00033| 6,2
DMA2 71 G 2 | 055| 139 | 132 [ 1,26 | 2.820| 0,81 | 785 | 77,6 | 187 6,3 3,4 3,5 54,0 |0,00046| 6,3
DMA2 80 K 2 0,75 | 1,88 1,79 1,70 | 2875| 0,79 | 78,8 | 77,0 | 2,50 6,9 3.3 3,5 57,0 | 0,00085 8,3
DMA2 80 G 2 |[ 1,10 | 262 | 2,49 | 2,37 [ 2.850 [ 0,82 | 80,1 | 79,2 | 3,69 71 3,2 3,2 57,0 |0,00011| 9,0
DMA2 90 S 2 | 1,50 | 358 | 340 | 3,24 | 2.860 | 0,81 | 80,7 | 81,9 | 5,01 58 2,7 3,2 62,0 [0,00146| 12,5
DMA2 90 L 2 | 2,20 | 491 | 466 [ 444 | 2.855| 0,84 | 829 | 83,3 | 7,36 7,5 3,3 3,3 62,0 |0,00185| 14,0
DMA2 100 L 2 | 3,00 | 6,36 | 6,04 | 575 | 2.870 | 0,86 | 851 | 854 | 9,99 78 3,0 3,5 66,0 |0,00325| 20,5
DMA2 100 Lx - -
||DMA2 112 M 2 || 4,00 | 783 | 744 | 7,09 | 2.865| 092 | 859 | 86,8 | 133 7,2 2,5 3,2 67,0 | 0,00578 | 26,0
DMA2 132 S 2 || 550 | 11,0 | 10,5 | 10,0 [ 2.900 | 0,88 | 87,3 | 87,1 | 18,1 7.6 2,4 3,8 70,0 |0,01222( 40,0
DMA2 132 Sx 2 |[ 7,50 | 145 | 138 | 13,2 [ 2.870 | 0,90 | 884 | 89,2 | 25,0 6,9 2,2 3,5 70,0 |0,01378 | 44,0
DMA2 132 M 2 | 9,00 | 17,8 | 17,0 [ 16,1 | 2.870 | 0,89 | 87,4 | 88,2 | 30,0 7.4 2,6 3,5 73,0 |0,01456 49,0
DMA2 132 Mx 2 | 11,0 | 21,1 | 20,1 [ 19,1 | 2.890 | 0,90 | 88,6 | 89,1 | 36,4 7,8 2,6 3,7 76,0 | 0,01535| 54,0
DMA2 160 M 2 | 11,0 | 19,7 | 187 | 17,8 | 2930 | 0,90 | 90,4 | 89,4 | 359 [ 7,5 22 23 83,0 |0,05500| 69,2
DMA2 160 Mx 2 15,0 | 264 | 251 23,9 | 2930 | 0,90 | 91,2 | 90,8 | 48,9 75 2,2 23 83,0 | 0,07500| 78,0
DMA2 160 L 2 | 18,5 | 324 | 308 | 293 [ 2930 091 | 919 | 915 | 603 | 75 2,2 2,3 83,0 |0,12400| 88,5

DMA2: 4 - Pole;

Polig; Pole; P

1,10kW ~ 7,50kW :

€D

Dutchi Mctor5® Rated Full-load Full-load Full-load Full-load Starting Starting Pull-out Sound Moment Weight

output Rated current at speed power efficiency torque current torque torque pressure of inertia foot
motor type power rom factor Wiy MM, MMy evel J="60° | mounted
el I I Dl e Il il e I W D I
Premium efficiency motor min U M M =0 | fonung

380V 400V 420v 100% 75% dB(A)
EN60034 (IEC-DIN) Py Iy Iy lo ny cos ¢ n n My kgm? kg
L) A A A min” % % (EN60034-9)
FMAZ 56 K 4 | 006 027 | 026 | 025 | 1380 059 | 60,2 | 542 [ 0,42 | 3,0 2,8 33 45,0 [0,00008| 3,2
DMA2 56 G 4 | 0,09 040 | 038 | 036 [ 1.340| 0,63 | 59,1 | 558 | 065 | 3,0 2,6 32 45,0 [0,00010] 3.4
”DMAZ 63 K 4012|055 | 052 | 050 | 1.355| 064 | 57,1 | 53,1 | 0,85 | 29 2,2 3,0 45,0 [0,00032| 3,5
DMA2 63 G 4 | 018 | 076 | 0,72 | 0,69 [ 1.215]| 0,69 | 57,3 | 536 | 142 | 27 3,0 2,6 45,0 [0,00039| 4,0
DMA2 71 K 4 | 025)| 079 | 0,75 | 0,71 [ 1.400| 0,73 | 69,4 | 67,3 | 1,71 4,6 2,8 31 46,0 | 0,00063| 6,1
”DMAZ 71 G 4 | 037 107 | 1,02 | 097 | 1.395| 0,73 | 71,1 | 70,5 | 2,54 5,0 3,2 3,4 46,0 | 0,00071 6,7
”DMAZ 80 K 4 (055 153 | 145 | 138 | 1400 0,74 | 76,5 | 752 | 3,76 | 48 2,6 2,9 47,0 [0,00131| 8,9
DMA2 80 G 4 | 0,75 212 | 2,01 | 1,91 [1370]| 073 | 752 | 726 | 523 | 472 2,5 2,7 47,0 [0,00148| 9,6
DMA2 90 S 4 | 1,10 [ 2,81 | 267 | 2,54 [ 1.400| 0,76 | 79,8 | 80,0 | 7,51 52 2,5 2,7 51,0 | 0,00212( 12,5
”DMAZ 90 L 4 |[1,50 ) 376 | 357 | 340 | 1410 0,77 | 810 | 81,2 | 102 | 58 3,1 2,9 51,0 | 0,00287 | 15,0
”DMAZ 100 L 4| 220 | 515 | 489 | 4,66 | 1.425( 0,80 | 82,9 | 83,1 | 148 [ 62 2,1 3,0 52,0 | 0,00606 | 19,5
DMA2 100 Lx 4 | 3,00 | 680 | 646 | 6,15 [ 1.430 | 0,81 | 84,5 | 84,7 | 20,0 7,3 3,0 3,7 52,0 |0,00779| 23,0
"DMAZ 112 M 4 |[ 4,00 | 864 | 821 | 7,82 [ 1.440| 0,83 | 86,2 | 87,0 | 265 | 7.0 2,3 34 55,0 | 0,01176 [ 29,0
DMA2 132 S 4 | 550 ( 113 | 10,8 | 10,3 [ 1.435]| 0,86 | 87,5 | 87,9 | 366 | 65 2,0 2,8 57,0 |0,02465( 43,5
DMA2 132 Sx - -
DMA2 132 M 4 |[ 7,50 | 150 | 143 | 13,6 | 1.445( 087 | 88,6 | 89,4 | 49,6 77 2,4 3,6 57,0 |0,03301| 53,5
DMA2 132 Mx 4 | 9,00 | 192 | 183 | 17,4 | 1440 082 | 88,8 | 89,5 | 59,7 8,0 3,6 3,5 59,0 | 0,03965( 60,0
DMA2 132 My 4 | 11,0 | 23,0 | 21,8 [ 20,8 | 1440 | 0,83 | 888 | 89,5 | 73,0 | 7,6 2,6 33 62,0 |0,04251| 66,0
DMA2 160 M 4 | 11,0 ( 205 | 195 | 186 [ 1.460 | 0,85 | 90,6 | 88,8 [ 72,0 | 7,0 2,3 23 72,0 | 0,07470( 72,5
DMA2 160 Mx - -

DMA2 160 L 4 | 150 | 276 | 262 | 250 [ 1460] 0,85 | 91,5 | 90,3 | 981 7,0 23 23 72,0 10,09180| 85,6

All technical details are based on 400V/50Hz; Alle Angaben auf Basis von 400V/50Hz; Tous les détails techniques selon 400V/50Hz; Todos los datos technicos segun 400V/50Hz.
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Standard motor @ 60Hz

DMA2 : 2 - Pole; Polig; Pdle; Polos - 3600 min-*

R ® Rated Raled | Ful-load | Fulload | Sound Rated Raled | Fulload | Fullload | Sound Rated Raled | Fulload | Fuldoad | Sound
Dutchi Motors output | CUTEMA | gpeq torque | pressure [ output | UTeMA | gpeeq torque | pressure [ ouput | ™M | gpeeq torque | pressure
motor type power pm level power pm level power rpm level
DMA2 = alumini es 2 Nenn- | Nennstrom | Nenn- Drenkraft | Schall- Nenn- [ Nennstrom | Nenn- Drehkraft | Schall- Nenn- [ Nennstrom | Nenn- Drenkraft | Schall-
= aluminium series Leistung bel drehzahl druckpegel || Leistung bel drehzahl druckpegel|| Leistung bel drehzahl druckpegel
Premium efficiency motor X . .
min min min
Puissance [ Courant | vitesse Couple | Niveau de || Puissance [ Courant | vitesse Couple | Niveaude || Puissance | Courant | vitesse Couple | Niveau de
440V - 60Hz Nominal | ™™ 2| ominal pression |[ Nominal | "™ 2| nominai pression |[ Norinal | "™ 2| nominai pression
460V - 60Hz tmin acoustique tmin acoustique tmin acoustique
480V - 60Hz Potencia | Intensidad [ velocidad | Esfuerzo | Nivelde || Potencia [ Intensidad | velocidad | Esfuerzo | Nivelde || Potencia | Intensidad [ velocidad | Esfuerzo | Nivel de
Nominal | ™% | nominal | detorsion | presion || Nominal [ ™™ % | nominal | detorsion | presion || nominai [ "™ % | nominar | detorsion | presion
Frame size / Baugroe r/min sana r/min sana r/min sana
H d'axe / Tamaiio d N - -
jauteur d'axe / Tamafio de carcassa 140\/ Gob-llz ., BA) I:GOV 60|.||z . BA) tsov 60|'|Iz ., s
EN60034 (IEC-DIN) ! N r?“J N " N "_‘N_1 N g N r.|N_‘ N
KW A min (ENG0034-9) W A min (ENG0034-9) W A min (ENG0034-9)
DMA2 56 K 2 0,11 0,32 | 3.23f 0,33 52,0 || 0,20 | 0,31 | 3.23 0,60 52,0 || 0,20 | 0,30 | 3.23 0,60 52,0
DMA2 56 G 2 0,14 | 0,40 | 3.240 | 0,42 52,0 || 0,20 | 0,40 | 3.240 [ 0,59 52,0 || 0,20 | 0,38 | 3.240 [ 0,59 52,0
DMA2 63 K 2 0,21 0,59 | 3.040 | 0,66 52,0 || 0,30 | 0,58 | 3.040 [ 0,95 52,0 || 0,30 | 0,56 | 3.040 [ 0,95 | 52,0
DMA2 63 G 2 0,29 | 0,78 | 3.100 [ 0,90 52,0 || 0,30 | 0,77 | 3.100 [ 0,93 52,0 || 0,30 | 0,74 | 3.100 [ 0,93 52,0
DMA2 71 K 2 0,43 | 1,02 | 3370 | 1,22 56,0 || 0,50 | 1,01 | 3.370 [ 1,42 56,0 || 0,50 | 0,97 | 3.370 [ 1,42 56,0
DMA2 71 G 2 0,64 | 1,39 [ 3.380 | 1,81 56,0 || 0,70 | 1,38 | 3.380 [ 1,98 56,0 || 0,70 | 1,32 | 3.380 [ 1,98 56,0
DMA2 80 K 2 0,87 | 1,88 | 3.450 [ 2,41 59,0 || 0,90 | 1,87 | 3.450 [ 2,50 59,0 || 0,90 | 1,79 | 3.450 [ 2,50 59,0
DMA2 80 G 2 1,27 | 2,61 | 3420 | 3,55 59,0 || 1,40 | 2,60 | 3.420 [ 3,91 59,0 || 1,40 | 2,49 | 3.420 | 3,91 59,0
DMA2 90 S 2 1,73 | 3,57 | 3430 | 4,82 64,0 || 1,80 | 3,55 | 3.430 [ 5,02 64,0 || 1,80 | 3,40 | 3.430 [ 5,02 64,0
DMA2 90 L 2 2,53 | 4,89 | 3430 | 7,05 64,0 || 2,70 | 4,86 | 3.430 | 7,52 64,0 || 2,70 | 466 | 3.430 | 7,52 64,0
DMA2 100 L 2 3,45 | 6,34 | 3.440 | 9,58 68,0 || 3,60 | 6,30 | 3.440 [ 10,0 68,0 || 3,60 | 6,04 | 3.440 | 10,0 68,0
DMA2 100 Lx -

”DMAZ 112 M 2 4,60 | 7,81 [ 3440 | 128 69,0 || 4,80 | 7,76 | 3.440 | 13,3 69,0 || 4,80 | 7,44 | 3.440 | 13,3 69,0
DMA2 132 S 2 6,33 | 11,0 | 3.480 | 17,4 72,0 || 6,60 | 10,9 | 3.480 | 18,1 72,0 || 6,60 | 10,5 | 3.480 | 18,1 72,0
DMA2 132 Sx 2 8,63 | 145 | 3.440 | 240 72,0 || 9,00 | 14,4 | 3.440 | 250 72,0 || 9,00 | 13,8 | 3.440 [ 250 72,0
DMA2 132 M 2 10,4 | 17,8 | 3.440 | 287 750 || 10,8 | 17,7 | 3.440 | 30,0 750 || 10,8 | 17,0 | 3.440 [ 30,0 75,0
DMA2 132 Mx 2 12,7 | 21,1 | 3470 | 348 78,0 || 13,2 | 21,0 | 3.470 | 36,3 78,0 || 13,2 | 20,1 | 3.470 | 36,3 78,0
DMA2 160 M 2 12,7 | 196 | 3.520 | 34,3 85,0 || 13,2 | 19,5 | 3.520 | 358 850 | 13,2 | 18,7 | 3.520 | 358 85,0
DMA2 160 Mx 2 17,3 | 26,4 | 3520 | 46,8 85,0 || 18,0 | 26,2 | 3.520 | 48,8 850 | 18,0 | 25,1 | 3.520 | 48,8 85,0
DMA2 160 L 2 21,3 | 32,3 | 3520 | 57.7 850 || 22,2 | 32,1 | 3.520 | 60,2 850 || 22,2 | 30,8 | 3.520 | 60,2 85,0

Standard motor @ 60Hz

Dutchi Motors® Rated cj:::ia‘ Ful-load | Fullload | Sound Rated ch:::‘da‘ Ful-load | Fulload | Sound Rated ch:::rm Ful-load | Fulload | Sound
output speed torque | pressure | output speed torque | pressure [ output speed torque | pressure
motor type power om level pover om level pover pm level
DMA2 = aluminium series 2 LNennr Ne'\;:mm Nenn- Drehkraft | Schall- Nenn- Ne";::fom Nenn- Drehkraft | Schall- Nenn- Ne'\;:fom Nenn- Drehkraft | Schall-
Premium effciency mofor eistung dr:::h\ druckpegel || Leistung dr:‘l:?m druckpegel || Leistung ar::?m druckpegel
440V - 60Hz dB(A) 460V - 60Hz dB(A) 480V - 60Hz dB(A)
EN60034 (IEC-DIN) P Iy ?N,‘ My Pu In V?NV‘ My Pu Iy ’?NV' My
W A min Eneooseo) || kw. A min ooz || kw A min (EN6003-9)
IBMAZ 56 K 4 (007 | 027 | 1660| 041 | 47,0 || 0,10 [ 0,27 | 1.660 | 0,58 | 47,0 || 0,10 | 0,26 | 1.660 | 0,58 | 47,0
DMA2 56 G 4 (0,1 [ 040 | 1610 | 066 | 47,0 || 0,20 [ 0,40 | 1610 | 1,19 | 470 | 0,20 | 0,38 [ 1.610 | 1,19 | 47,0
”DMA2 63 K 4 (014 | 055 | 1630 | 083 | 47,0 || 0,20 | 054 | 1.630 | 1,18 | 47,0 || 0,20 | 0,52 | 1.630 | 1,18 | 47,0
DMA2 63 G 4 (0,21 | 076 | 1460 | 1,38 | 47,0 || 0,30 | 0,75 | 1.460 | 1,97 | 470 || 0,30 | 0,72 [ 1.460 | 1,97 | 47,0
”DMAZ 71 K 4 |029( 079 | 1680 | 165 | 48,0 || 0,30 | 0,78 | 1.680 | 1,71 48,0 | 0,30 | 0,75 | 1.680 [ 1,71 | 48,0
DMA2 71 G 4 | 043 | 107 | 1670 | 246 | 48,0 || 0,50 | 1,06 | 1.670 | 2,86 | 48,0 || 0,50 | 1,02 [ 1.670 | 2,86 | 48,0
||DMA2 80 K 4 (064 152 | 1680| 3,64 | 490 || 0,70 [ 1,51 | 1.680 | 3,98 | 49,0 || 0,70 | 1,45 | 1.680 | 3,98 | 49,0
DMA2 80 G 4 | 087 | 211 | 1640 | 507 | 49,0 || 0,90 [ 2,10 | 1.640 | 525 | 49,0 || 0,90 | 2,01 [ 1.640 | 525 | 49,0
”DMA2 90 S 4| 1,27 | 280 | 1680 | 7,22 | 530 | 1,40 | 2,78 | 1.680 | 7,96 | 53,0 ([ 1,40 | 2,67 | 1.680 | 7,96 | 53,0
DMA2 90 L 4 ([ 1,73 | 375 | 1690 | 9,78 | 53,0 || 1,80 | 3,72 | 1690 | 10,2 | 53,0 || 1,80 | 3,57 [ 1.690 | 10,2 | 53,0
”DMAZ 100 L 4 |[ 253 513 [ 1710 141 [ 540 | 2,70 [ 510 [ 1710 151 | 540 || 2,70 | 489 [ 1.710 [ 151 | 540
DMA2 100 Lx 4 ([ 3,45 | 6,78 | 1.720 | 19,2 | 54,0 || 3,60 | 6,74 | 1.720 | 20,0 | 54,0 || 3,60 | 6,46 | 1.720 [ 20,0 | 54,0
|IDMA2 112 M 4 | 460 | 862 | 1.730 | 254 | 57,0 || 4,80 | 856 | 1.730 [ 26,5 | 57,0 || 4,80 | 821 | 1.730 | 26,5 | 57,0
DMA2 132 S 4 | 6,33 | 113 | 1.720| 352 | 59,0 || 6,60 [ 11,2 | 1.720 | 36,7 | 59,0 || 6,60 | 10,8 [ 1.720 | 36,7 | 59,0
DMA2 132 Sx -
DMA2 132 M 4 ([ 8,63 | 150 | 1.730 | 47,6 | 59,0 || 9,00 | 149 | 1.730 | 49,7 | 59,0 || 9,00 | 14,3 | 1.730 [ 49,7 | 59,0
DMA2 132 Mx 4 ([ 10,4 [ 19,2 | 1.730 | 571 61,0 || 10,8 | 190 | 1.730 ( 59,6 | 61,0 || 10,8 | 183 | 1.730 [ 59,6 | 61,0
DMA2 132 My 4 || 12,7 [ 229 | 1.730 | 69,8 | 64,0 || 13,2 | 22,8 | 1.730 | 72,9 | 64,0 || 13,2 | 21,8 [ 1.730 | 72,9 | 64,0
DMA2 160 M 4 || 12,7 [ 205 | 1.750 | 69,0 | 74,0 || 13,2 [ 20,3 | 1.750 | 72,0 | 74,0 || 13,2 | 19,5 [ 1.750 | 72,0 | 74,0
DMA2 160 Mx -
DMA2 160 L 4 [ 17,3 [ 27,5 | 1.750 | 94.1 74,0 || 18,0 | 273 | 1.750 | 98,2 | 74,0 || 18,0 | 26,2 | 1.750 [ 98,2 | 74,0

All technical details are based on 480V/60Hz; Alle Angaben auf Basis von 480V/60Hz; Tous les détails techniques selon 480V/60Hz; Todos los datos technicos segun 480V/60Hz
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DMA2: 6 - Pole; Polig; Pole; Polos - 1000 min-! Standard Motors

. ® Rated Full-load Full-load Full-load Full-load Starting Starting Pull-out Sound Moment Weight
Dutchi Motors output Rated current at speed power efficiency torque current torque torque pressure. of inertia foot
motor type power pm factor Iy MM, MMy level J=",GD* | mounted
DMA? = aluminium series 2 || "™ Nenn- | Leistungs- Wirkungsgrad Drehkraft |Anlaufstrom |~ Anlauf- | Kipp-zu ‘Schall- Tragheits- | Gewicht
Leistung Nennstrom bei drehzahl | faktor moment druckpegel | moment Fubaus-
Premium efficiency motor i 1 MMy MMy J=",60° | fihrung
Puissance Vitesse | Facteur de Rendement Couple | Courantde | Couplede | Couple | Niveaude | Moment Masse
230/400V - 50Hz Nominal Courant nominale & nominal | puissance démarrage | démarrage | maximum | pression dinertie (moteur &
400/690V - 50Hz Ymin Iyfly CdCy Ch/Cy acoustique | J=",GD? pattes)
Potencia Velocidad | Factor de Rendimiento Esfuerzo | Intensidad | Par de Par Nivelde | Momento Peso
Nominal Intensidad nominal & nominal | potencia detorsion |dearranque| amanque | maximal | presion de inercia (motor
Frame size / Baugroe r/min I/l TJTy Tmad T sana J="1,6D* | con patas)
Hauteur d'axe / Tamaio de carcassa 380V 400V 420V 100% 75% dB(A
EN60034 EC-DIN) || ™ | % | W | b | o fese | n fom | M W1 gm | ke
(] A A A min”’ % % (ENG0034-9)
DMA2 56 K - -
DMA2 56 G - -
DMA2 63 K - -
DMA2 63 G - -
DMA2 71 K 6 |[ 018 | 065 | 062 | 0,59 [ 915 | 067 | 654 | 639 | 1,88 3,8 23 31 45,0 | 0,00091 6,4
DMA2 71 G 6 | 0,25| 094 | 089 | 0,85 [ 915 | 066 | 64,3 | 60,8 | 261 3,6 2,6 4,3 45,0 |0,00110| 6,5
DMA2 80 K 6 | 0,37 | 128 | 122 | 1,16 | 915 | 0,71 | 65,7 | 63,5 | 3,87 3,6 21 2,8 46,0 | 0,00152| 85
DMA2 80 G 6 | 055 | 184 | 175 | 167 | 895 | 0,72 | 66,5 | 66,3 | 587 3,4 2,1 2,6 46,0 | 0,00194| 9,2
DMA2 90 S 6 |[ 0,75 | 247 | 235 | 2,24 [ 920 | 0,69 | 70,0 | 68,9 | 7,79 3,9 23 2,7 48,0 |0,00297 | 12,0
DMA2 90 L 6 | 1,10 332 | 315 | 3,00 [ 915 [ 0,71 | 738 | 73,7 | 11,5 4,1 2,4 2,8 48,0 |0,00392| 14,0
DMA2 100 L 6 |[ 1,50 | 415 | 394 | 3,75 | 925 | 0,72 | 784 | 79,0 | 155 4,8 23 2,7 52,0 |0,00745( 19,5
DMA2 100 Lx - -

”DMAZ 112 M 6 || 2,20 | 551 | 523 | 498 | 940 | 0,77 | 80,9 | 815 | 22,4 51 1,9 2,6 54,0 |0,01324 | 28,0
DMA2 132 S 6 |[3,00| 751 | 713 | 679 [ 960 | 0,76 | 81,8 | 81,2 [ 29,9 6,2 1.9 3,4 57,0 |0,02821( 38,0
DMA2 132 Sx - -

DMA2 132 M 6 || 4,00 | 941 | 894 [ 851 965 | 0,78 | 84,5 | 84,2 | 396 6,9 1,8 3,7 57,0 | 0,03716 | 45,0
DMA2 132 Mx 6 | 550 | 129 | 122 | 116 | 965 | 0,78 | 850 | 84,5 | 54,4 7.4 1,9 3,8 57,0 |0,04889 | 54,0
DMA2 160 M 6 || 7,50 | 16,9 | 16,1 15,3 | 970 | 0,78 | 88,3 | 883 | 73,9 6,5 21 21 70,0 | 0,08100( 70,6
DMA2 160 Mx -
DMA2 160 L 6 |[ 11,0 ] 241 | 229 | 218 [ 970 | 0,80 | 89,5 | 90,1 | 1083 | 6.5 2,1 21 70,0 10,11600| 85,0
Polig; Pole; P Standard
. ® Rated Full-load Full-load Full-load Full-load Starting Starting Pull-out Sound Moment Weight
Dutchi Motors output Rated current at speed power efficiency torque | cument | torque torque pressure | of inertia foot
motor type power om factor " MM, MMy evel J="60° | mounted
DMA? = aluminium series 2 || "™ Nenn- | Leistungs- Wirkungsgrad Drehkraft |Anlaufstrom |~ Anlauf- | Kipp-zu ‘Schall- Tragheits- | Gewicht
Leistung Nennstrom bei drehzahl faktor moment druckpegel moment FuBaus-
Premium efficiency motor min? U M s 1= e fohrung
380V 400v 420v 100% 75% dB(A)
EN60034 (IEC-DIN) Py Iy Iy lo ny cos ¢ n n My kgm? kg
W A A A min”’ % % (EN60034-9)
DMA2 56 K - -
DMA2 56 G - -
DMA2 63 K - -
DMA2 63 G - -
DMA2 71 K - -
DMA2 71 G - -
DMA2 80 K 8 [ 0,18 | 091 | 0,86 | 0,82 [ 700 | 058 | 56,9 | 52,8 | 2,46 3,0 2,6 3,2 42,0 |0,00173| 8,3
DMA2 80 G 8 |[0,25]| 117 | 1,11 1,06 [ 695 | 0,59 | 59,6 | 558 | 3,44 3,1 2,5 3,1 42,0 |0,00204| 9,0
DMA2 90 S 8 |[ 037 | 160 | 152 | 1,45 | 695 | 058 | 64,5 | 61,1 [ 509 3.4 2,6 31 44,0 |0,00343| 12,0
DMA2 90 L 8 [[055| 227 | 216 | 2,06 | 690 | 059 | 66,1 | 63,7 | 7,62 3,4 2,3 3.1 44,0 |0,00425| 15,0
DMA2 100 L 8 |[ 0,75 | 253 | 240 | 229 [ 700 | 067 | 70,4 | 67,3 | 10,2 3,9 23 29 45,0 |0,00598| 19,0
DMA2 100 Lx 8 | 1,10 | 324 | 308 [ 293 [ 705 | 0,71 | 753 | 73,5 | 149 4,0 2,1 2,6 45,0 |0,00745| 22,0

"DMAZ 112 M 8 || 1,50 | 457 | 434 | 413 | 700 | 0,68 | 76,0 | 751 | 20,5 4,2 2,2 2,7 48,0 |0,01326| 29,0
DMA2 132 S 8 |[ 2,20 | 580 | 551 | 525 | 705 | 0,74 | 80,2 | 80,5 | 29,8 5,0 21 2,7 50,0 |0,02903 | 39,0
DMA2 132 Sx - -

DMA2 132 M 8 | 3,00 | 738 | 7,01 [ 668 | 710 | 0,77 | 82,3 | 83,3 | 404 52 1,9 2,8 51,0 | 0,03828 45,0
DMA2 132 Mx - -
DMA2 132 My - -
DMA2 160 M 8 | 4,00 | 103 | 9,80 | 9,33 [ 720 | 0,74 | 83,8 | 83,8 | 53,1 6,0 2,0 1,9 65,0 | 0,07530| 68,5
DMA2 160 Mx 8 || 550 | 136 | 129 | 123 [ 720 | 0,75 | 856 | 856 | 73,0 6,0 2,0 2,0 65,0 |0,09310| 76,0
DMA2 160 L 8 | 7,50 | 17,8 | 16,9 [ 16,1 720 | 0,75 | 87,5 | 883 | 995 6,0 2,0 2,0 65,0 | 0,12000| 86,2

All technical details are based on 400V/50Hz; Alle Angaben auf Basis von 400V/50Hz; Tous les détails techniques selon 400V/50Hz; Todos los datos technicos segun 400V/50Hz.
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Standard motor @ 60Hz

DMA2: 6 - Pole; Polig; Pole; Polos - 1200 min-*

R ® Rated Raled | Ful-load | Fulload | Sound Rated Raled | Fulload | Fullload | Sound Rated Raled | Fulload | Fullload | Sound
Dutchi Motors ouput | meMtA | qpeed torque [ pressure [[ output | CUTEMA | gpeeq torque [ pressure [[ output | CUTEMA | gpeeq torque | pressure
motor type power rpom level power rpom level power rpm level
_ . . Nenn- | Nennstrom | Nenn- Drehkraft | Schall- Nenn- | Nennstrom | Nenn- Drehkraft | Schall- Nenn- | Nennstrom | Nenn- Drehkraft | Schall-
DMA2 = aluminium series 2 bei bei bei
. . Leistung drehzahl druckpegel|| Leistung drehzahl druckpegel|| Leistung drehzahl druckpegel
Premium efficiency motor X X X
min min min
Puissance [ Courant | vitesse Couple | Niveau de || Puissance [ Courant | vitesse Couple | Niveaude || Puissance [ Courant | vitesse Couple | Niveau de
440V - 60Hz Nominal | ™™ 2| ominal pression |[ Nominal | ™2 | nominai pression |[ Norinal | "™ 2| nominai pression
460V - 60Hz tmin acoustique tmin acoustique tmin acoustique
480V - 60Hz Potencia | Intensidad [ velocidad | Esfuerzo | Nivelde || Potencia [ Intensidad | velocidad | Esfuerzo | Nivelde || Potencia | Intensidad [ velocidad | Esfuerzo [ Nivel de
Nominal | ™% | nominal | detorsion | presion || Nominal [ ™™ % | nominal | detorsion | presion || nominai [ "™ % | nominar | detorsion | presion
Frame size / Baugroe r/min sana r/min sana t/min sana
H d'axe / Tamario d N - -
jauteur d'axe / Tamafio de carcassa 140\/ Gob-llz ., BA) I:GOV GOI'IIz . BA) tgov 30|.||z . BA)
EN60034 (IEC-DIN) | ™ ; ™ 0 g R M ] ! " n 8
W A min (ENs0034-9) KW A min (EN60034-9) W A min (ENG0034-9)
DMA2 56 K -
DMA2 56 G -
DMA2 63 K -
DMA2 63 G -
DMA2 71 K 6 0,21 0,65 | 1.100 | 1,83 | 47,0 |[ 0,30 | 0,65 | 1.100 | 2,61 47,0 || 0,30 | 0,62 | 1.100 | 2,61 47,0
DMA2 71 G 6 0,29 | 093 | 1.100 [ 2,52 | 47,0 || 0,30 | 0,93 | 1.100 | 2,61 47,0 || 0,30 | 0,89 | 1.100 | 2,61 47,0
DMA2 80 K 6 0,43 | 128 | 1.100 | 3,74 | 48,0 | 0,50 | 1,27 | 1.100 | 4,35 48,0 | 0,50 | 1,22 | 1.100 [ 4,35 | 48,0
DMA2 80 G 6 0,64 | 1,84 | 1.070 | 572 | 48,0 | 0,70 | 1,83 | 1.070 | 6,25 480 || 0,70 | 1,75 | 1.070 | 6,25 | 48,0
DMA2 90 S 6 0,87 | 2,47 | 1.100 [ 7,56 50,0 || 0,90 | 2,45 | 1.100 [ 7,82 50,0 || 0,90 | 2,35 | 1.100 | 7,82 50,0
DMA2 90 L 6 1,27 | 3,31 | 1.100 | 11,0 50,0 || 1,40 | 3,29 | 1.100 [ 12,2 50,0 || 1,40 | 3,15 | 1.100 [ 12,2 50,0
DMA2 100 L 6 1,73 | 414 | 1.110 | 149 54,0 || 1,80 | 4,11 | 1.110 [ 155 54,0 || 1,80 | 394 | 1.110 [ 155 54,0
DMA2 100 Lx -

”DMAZ 112 M 6 2,53 | 549 | 1130 [ 21,4 56,0 || 2,70 | 545 | 1.130 [ 22,8 56,0 || 2,70 | 523 | 1.130 [ 22,8 56,0
DMA2 132 S 6 3,45 | 749 | 1150 | 287 59,0 || 3,60 | 7,44 | 1.150 [ 29,9 59,0 || 3,60 | 7,13 | 1.150 [ 29,9 59,0
DMA2 132 Sx -

DMA2 132 M 6 ([ 4,60 [ 939 | 1.160 | 37,9 59,0 || 4,80 | 932 | 1.160 [ 39,5 59,0 || 4,80 | 894 | 1.160 [ 39,5 59,0
DMA2 132 Mx 6 6,33 | 12,8 [ 1.160 | 52,1 59,0 || 6,60 | 12,7 | 1.160 [ 54,3 59,0 || 6,60 | 12,2 | 1.160 [ 54,3 59,0
DMA2 160 M 6 8,63 | 16,9 | 1.160 [ 71,1 72,0 || 9,00 | 16,8 | 1.160 [ 74,1 72,0 || 9,00 | 16,1 | 1.160 [ 74,1 72,0
DMA2 160 Mx -

DMA2 160 L 6 12,7 | 240 | 1.160 | 104 72,0 || 13,2 | 239 | 1.160 [ 109 72,0 || 13,2 | 22,9 | 1.160 [ 109 72,0

Standard motor @ 60Hz

- ® Rated Rated | Fuldoad | Ful-oad | Sound Rated Raled | Fuldoad | Ful-oad | Sound Rated Raled | Fuldoad | Ful-oad | Sound
Dutchi Motors output | CUmetat | gpeed torque [ pressure [[ output | CUTEMA | gpeeq torque [ pressure [[ output | UTEMA | gpeeq torque | pressure
motor type power pm level pover om level pover pm level
DMA2 = aluminium series 2 Nenn- Ne'\;:mm Nenn- Drenkraft | Schall- Nenn- Ne";::fom Nenn- Drehkraft | Schall- Nenn- Ne'\;:fom Nenn- Drenkraft | Schall-
Premium effciency mofor Leistung dr:::h\ druckpegel || Leistung m::?”‘ druckpegel || Leistung ar::;:m druckpegel
‘:,:ov - 50}-:1 ] " aB(A) AP?OV - GDI'IIZ . " 4B(A) I:fOV - GOI'IIZ . " dB(A)
EN60034 (IEC-DIN) || v | [ ogpr | ool w | on Lo | e w | oa |t | | v
IBMAz 56 K -
DMA2 56 G -
”DMAz 63 K -
DMA2 63 G -
”DMAZ 7K -
DMA2 71 G -
||DMA2 80 K 8 (0,21 09 840 2,39 | 44,0 |f 0,30 | 0,90 840 3,42 | 44,0 |[ 0,30 | 0,86 840 3,42 | 44,0
DMA2 80 G 8 [ 0,29 | 1,17 830 3,34 | 44,0 | 0,30 | 1,16 830 3,46 | 44,0 || 0,30 [ 1,11 830 3,46 | 44,0
”DMA2 9 S 8 | 043 160 830 495 | 46,0 || 0,50 [ 1,59 | 830 576 | 46,0 || 0,50 | 1,52 830 576 | 46,0
DMA2 90 L 8 |[ 064 | 227 830 7,37 | 46,0 || 0,70 | 2,25 [ 830 8,06 | 46,0 || 0,70 | 2,16 830 8,06 | 46,0
”DMAZ 100 L 8 | 0,87 | 252 840 9,90 | 47,0 || 0,90 [ 2,50 840 10,2 | 47,0 || 0,90 | 240 840 10,2 | 47,0
DMA2 100 Lx 8 1,27 3,23 850 14,3 47,0 1,40 3,21 850 15,7 47,0 1,40 3,08 850 15,7 47,0
"DMA2 112 M 8 || 1,73 | 4,56 840 19,7 | 50,0 |[ 1,80 | 4,53 840 20,5 | 50,0 || 1,80 [ 4,34 840 20,5 | 50,0
DMA2 132 S 8 ([ 2,53 | 579 850 284 | 52,0 | 2,70 | 575 | 850 30,3 | 52,0 || 2,70 | 5,51 850 30,3 | 52,0
DMA2 132 Sx -
DMA2 132 M 8 ([ 3,45 | 7,36 850 38,8 | 53,0 | 3,60 | 7,31 850 40,5 | 53,0 || 3,60 | 7,01 850 40,5 | 53,0
DMA2 132 Mx -
DMA2 132 My -
DMA2 160 M 8 ([ 4,60 | 10,3 860 51,1 67,0 || 4,80 | 10,2 860 53,3 | 67,0 || 4,80 [ 9,80 860 53,3 | 67,0
DMA2 160 Mx 8 ([ 6,33 | 13,5 860 70,3 | 67,0 || 6,60 [ 135 | 860 733 | 67,0 || 6,60 [ 129 860 73,3 | 67,0
DMA2 160 L 8 |[ 8,63 | 17,7 860 958 | 67,0 || 9,00 [ 17,6 860 100 67,0 || 9,00 | 16,9 860 100 67,0

All technical details are based on 480V/60Hz; Alle Angaben auf Basis von 480V/60Hz; Tous les détails techniques selon 480V/60Hz; Todos los datos technicos segun 480V/60Hz
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DMA2-HE : 2 - Pole; Polig; Péle; Polos - 3000 min-* 11000~ 75000 NCED)

. ® Rated Full-load Full-load Full-load Full-load Starting Starting Pull-out Sound Moment Weight
Dutchi Motors
output Rated current at speed power efficiency torque [ current | torque torque pressure | of inertia foot
motor type power rpom factor 1/l MM, MMy level J=",6D° mounted
Nenn- Nenn- | Leistungs- Wirkungsgrad Drefkraft |Anlaufsirom|  Anlauf- | Kipp-zu Schall- | Tragheits- | Gewicht
DMA2-HE = aluminium series 2 N o o N
Hiah effici ) Leistung Nennstrom bei drehzahl | faktor moment | Nennmoment| druckpegel |  moment FuBaus-
g efficiency motor min! Wiy MMy MMy J="1,60° | fiihrung
Puissance Vitesse Facteur de Rendement Couple Courant de | Couple de Couple Niveau de Moment Masse
230/400V - 50Hz Nominal Courant nominale & nominal | puissance démarrage | démarrage | maximum |  pression dinertie (moteur
400/690V - 50Hz tmin lofly Cy/Cy Cn/Cy acoustique | J="/,GD* pattes)
Potencia Velocidad | Factor de Rendimiento Esfuerzo | Intensidad | Par de Par Nivelde | Momento Peso
Nominal Intensidad nominal & nominal | potencia de torsién | de arranque| arranque | maximal presion de inercia (motor
Frame size / Baugrofie rimin I/l TJTy Trad Tn sana J=",GD* con patas)
Hauteur d'axe / Tamaiio de carcassa 380V | 400V | 420V 100% | 75% B
EN60034 (IEC-DIN) || ™ b h | o feose | m nol M kgm® | kg
KW A A A min”! % % (EN6034.9)

DMA2-HE 80 K 2 || 0,75 | 1,75 | 166 | 1,58 | 2875 | 082 | 79,1 [ 79,5 | 2,50 7,0 32 3,5 56,0 |0,00110| 9,0
DMA2-HE 80 G 2 || 1,10 | 2,36 | 2,24 | 2,13 | 2875 0,86 | 838 | 84,7 | 3,66 74 2,9 3,3 55,0 |0,00130| 9,9
DMA2-HE 90 S 2 | 1,50 | 325 | 3,09 | 2,94 | 2875 | 083 | 844 | 84,7 | 4,99 6,6 29 3.1 60,0 | 0,00185| 13,7
2
2

DMA2-HE 90 L 2,20 | 445 | 423 | 4,03 [ 2.860| 0,88 | 856 | 86,7 | 7,35 6,4 3,0 3,2 60,0 | 0,00215| 154
DMA2-HE 100 L 3,00 | 583 | 554 | 528 | 2.870| 0,90 | 86,8 | 88,2 | 9,99 78 2,7 3,5 64,0 |0,00425| 22,5
DMA2-HE 100 Lx - -
DMA2-HE 112 M 2 | 4,00 | 769 | 7,31 | 6,96 | 2875| 0,90 | 87,6 | 888 | 133 71 1,9 33 65,0 | 0,00650 | 28,5
DMA2-HE 132§ 2 || 5,50 | 10,5 [ 10,0 | 9,52 | 2.925| 0,89 | 90,3 [ 90,8 | 18,0 78 23 3,5 68,0 | 0,01456 | 44,0
DMA2-HE 132 Sx 2 || 7,50 | 14,0 [ 133 | 12,7 | 2.925| 091 | 90,8 | 91,2 | 245 7,0 1.8 32 68,0 | 0,01565| 49,0
DMA2-HE 132 M - -
DMA2-HE 132 Mx - -

| =SS
DMA2-HE : 4 1 10k~ 75000 WG
H
. ® Rated Full-load Full-load Full-load Full-load Starting Starting Pull-out ‘Sound Moment Weight
Dutchi Motors
output Rated current at speed power efficiency torque current torque torque pressure of inertia foot
motor type power pm factor I MM, MMy level 4=",60° | mounted
DMAZ-HE = aluminium series 2 || "™ Nenn- | Leistungs- Wirkungsgrad Drenkraft |Anlaufstom| Anlauf- | Kippzu ‘Schall- Tragheits: | Gewicht
Hich eficieny motor Leistung Nennstrom bei drehzahl | faktor moment | Nennmoment| druckpegel |  moment Fubaus-
igh efficiency motol i W M,/My MMy J='1,60° | fohrung
380V | 400V | 420V 100% | 75% B
EN60034 (IEC-DIN) Py Iy I lo ny cos ¢ n n My kgm? kg
KW A A A ! % % (ENG034-9)

[DMA2-HE 80 K 4 |[ 055 138 | 1,31 | 1,25 1?15 0,75 | 807 | 81,1 | 372 | 50 | 26 | 38 | 450 | 000148 96
DMA2-HE 80 G 4 || 0,75 | 1,74 | 165 | 157 [ 1410| 080 | 823 | 828 | 508 | 61 | 27 | 29 | 450 |0,00165| 105
DMA2-HE 90 S 4 |[ 1,10 | 251 | 2,38 | 2,27 [ 1420( 080 | 838 | 843 | 740 | 55 | 25 | 25 | 490 [0,00232| 138
4
4

DMA2-HE 90 L 1,50 | 3,36 | 3,19 [ 3,04 | 1.420| 0,80 | 851 | 857 [ 10,1 6,4 1,9 3,0 49,0 |0,00312| 16,5
DMA2-HE 100 L 2,20 | 4,77 | 453 | 431 [ 1440| 081 | 865 | 869 | 146 | 64 2,1 2,9 48,0 [0,00779| 21,5
DMA2-HE 100 Lx 4 | 3,00 | 647 | 6,15 [ 586 | 1460 | 0,81 | 87,7 | 87,7 [ 196 | 7,2 2,7 3,1 49,0 |0,00865| 253
DMA2-HE 112 M 4 | 4,00 | 811 | 7,70 | 7,33 | 1.445| 0,85 | 88,7 | 893 [ 264 | 7,0 22 3,1 49,0 |0,01185| 32,0

DMA2-HE 132 S 4 | 550 | 112 | 106 | 10,1 [ 1.455| 0,84 | 89,2 | 89,9 | 36,1 7.6 2,0 3.3 52,0 |0,03301| 47,0
DMA2-HE 132 Sx - -
DMA2-HE 132 M 4 | 7,50 | 14,6 | 13,9 [ 13,2 | 1.460 | 0,87 | 90,1 | 90,8 | 49,1 84 22 3.1 54,0 |0,04121| 58,0
DMA2-HE 132 Mx - -

DMA2-HE : 6 High efficiency
H
. ® Rated Full-load Full-load Full-load Full-load Starting Starting Pull-out ‘Sound Moment Weight
Dutchi Motors
output Rated current at speed power efficiency torque current torque torque pressure of inertia foot
motor type power pm factor I MM, MMy level J="1,60° | mounted
DMA2-HE = aluminium series 2 || o™ Nenn- | Leistungs- Wirkungsgrad Drenkraft |Anlaufstrom|  Anlauf- Kippzu Schall- Tragheits- Gewicht
High effc i Leistung Nennstrom bei drehzahl faktor moment | Nennmoment| druckpegel moment Fulaus-
Igh efniciency motor min I MJMy MMy J="1,60° | fihrung
380V | 400V | 420V 100% | 75% daB(A)
EN60034 (IEC-DIN) | = I Iy I n | coso | no | my km? |k
KW A A A ! % % (EN60034-9)

min
[DMA2-HE 80 K 6 || 0,37 | 104 | 099 | 0,94 | 905 | 0,73 | 74,0 | 74,4 | 3,91 3,6 2,0 24 44,0 |0,00194| 9,2
DMA2-HE 80 G 6 || 0,55 | 148 [ 1,41 [ 1,34 | 910 | 0,75 | 754 | 758 | 578 3,8 22 2,5 44,0 |0,00231| 10,7
DMA2-HE 90 S 6 || 0,75 | 2,04 | 1,94 | 1,85 | 925 [ 0,72 | 77,7 | 781 | 7,75 4,5 21 2,5 46,0 | 0,00321| 14,0
DMA2-HE 90 L 6 | 1,10 | 287 [ 2,73 [ 2,60 | 920 | 0,73 | 79,9 | 80,3 | 114 4,6 2,0 2,7 46,0 | 0,00412| 16,0
DMA2-HE 100 L 6 | 1,50 | 369 | 3,51 | 3,34 | 930 | 0,76 | 815 | 819 | 154 57 1.7 27 50,0 |0,00845| 20,0
DMA2-HE 100 Lx - -
DMA2-HE 112 M 6 || 2,20 | 503 [ 4,78 [ 4,555 | 945 | 0,80 | 834 | 83,9 | 222 6,0 1,7 2,8 52,0 |0,01326| 30,0
DMA2-HE 132 S 6 | 3,00 | 705 | 6,70 | 6,38 | 965 [ 0,76 | 949 | 954 | 29,7 6,7 1.9 3.1 55,0 | 0,03716 | 45,0
DMA2-HE 132 Sx - -
DMA2-HE 132 M 6 | 4,00 | 9,16 | 870 | 829 | 965 | 0,78 | 850 | 855 | 39,6 7,0 1.8 32 55,0 |0,04889 | 58,0
DMA2-HE 132 Mx 6 || 5,50 | 12,1 | 11,5 [ 11,0 [ 965 | 0,80 | 86,0 | 86,5 | 54,4 7.3 1.8 3.3 55,0 |0,05845| 62,0

All technical details are based on 400V/50Hz; Alle Angaben auf Basis von 400V/50Hz; Tous les détails techniques selon 400V/50Hz; Todos los datos technicos segin 400V/50Hz




High efficiency motor @ 60Hz

DMA2-HE : 2 - Pole; Polig; Pdle; Polos - 3600 min-*

DMA2-HE 132 M -

DMA2-HE 132 Mx -

Dutchi M 0) Rated Rated | Ful-load | Ful-load | Sound Raled Raled | Fulload | Ful-load | Sound Rated Rated | Ful-load | Ful-load | Sound
utchi Motors output | curentat | speed torque | pressure || output | cutentat | speeq torque | pressure || output [ curmentat [ speeq torque | pressure
motor type power pm level power mm level power pm level
DMA2-HE = aluminium series 2 || N | N | Nemn- | prenieatt | Schal- Nenn- | Nennstrom [ Nenn- | Drehkraft | Schall- Nenn- | Nennstrom [~ Nenn- | Drehkraft | Schall-
Leistung bel drehzahl druckpegel || Leistung bel drehzahl druckpegel|[ Leistung bel drehzahl druckpegel
High efficiency motor . 1 i
min min' min
Puissance [ Courant | vitesse Couple | Niveau de || Puissance [ Courant | vitesse Couple | Niveau de || Puissance | Courant Vitesse Couple | Niveau de
440V - 60Hz Nominal | "M 3 | nominal pression || Nominal | "™ 3| nominal pression || Nominal | "OMin&le @ | homing) pression
460V - 60Hz Ymin acoustique Umin acoustique Ymin acoustique
480V - 60Hz Potencia | Intensidad | Velocidad | Esfuerzo | Nivelde || Potencia | Intensidad | velocidad | Esfuerzo | Nivelde || Potencia | Intensidad | velocidad | Esfuerzo | Nivel de
Nominal | mominald | oo inal | detorsion | presion || Nomina | mominald | porinal | detorsion | presion || Nomina | moMinald | norinal | detorsion | presion
Frame size / Baugrfie timin sana rimin sana timin sana
Hauteur d'axe / Tamaio de carcassa W. 60|-||z " dB(A) 1sov - SOI'IIz " aB(A) ‘:sov - 60}-I|z " dB(A)
EN60034 (IEC-DIN) N N ™ N N N N N N N ny N
KW A min’ (EN60034-9) KW A min”' (EN60034-9) W A min”' (EN60034-9)
DMA2-HE 80 K 2 0,87 | 1,74 | 3450 | 2,41 58,0 | 0,90 [ 1,73 | 3.45 2,50 | 58,0 | 0,90 | 166 | 3.450 | 2,50 | 58,0
DMA2-HE 80 G 2 1,27 | 2,35 [ 3450 | 3,52 | 57,0 || 1,40 | 2,34 | 3450 | 3,88 | 57,0 || 1,40 | 2,24 | 3.450 | 3,88 | 57,0
DMA2-HE 90 S 2 1,73 | 324 [ 3450 | 4,79 | 62,0 || 1,80 | 3,22 | 3450 | 4,99 | 62,0 || 1,80 | 3,09 | 3.450 | 4,99 | 62,0
DMA2-HE 90 L 2 2,53 | 444 | 3430 | 7,05 | 62,0 || 2,70 | 441 | 3430 | 7,52 | 62,0 |[ 2,70 | 423 | 3430 | 7,52 | 62,0
DMA2-HE 100 L 2 3,45 | 582 | 3440 | 958 | 66,0 || 3,60 | 578 | 3.440 | 10,0 | 66,0 |[ 3,60 | 554 | 3.440 | 10,0 | 66,0
DMA2-HE 100 Lx -
DMA2-HE112 M 2 | 4,60 | 7,68 | 3.450 | 12,7 | 67,0 || 4,80 | 7,62 | 3450 | 133 | 67,0 || 4,80 | 7,31 | 3.450 | 13,3 | 67,0
DMA2-HE 132 § 2 6,33 | 105 | 3510 | 17,2 | 70,0 | 6,60 | 104 | 3510 | 18,0 [ 70,0 |f 6,60 [ 10,0 | 3.510 | 18,0 | 70,0
DMA2-HE 132 Sx 2 8,63 | 14,0 | 3510 | 2355 | 70,0 || 9,00 | 13,9 | 3.510 | 24,5 | 70,0 |f 9,00 | 133 [ 3510 | 24,5 | 70,0

High efficiency motor @

DMA2 132 Mx -

Dutchi Motor5® Rated Rated Full-load Full-load Sound Rated Rated Full-load Full-load Sound Rated Rated Full-load Full-load Sound
output current at speed torque pressure output current at speed torque pressure output current at speed torque pressure
motor type power pm level power pm lovel power pm level
DMA2-HE = aluminium series 2 [[ "™ Nen;:mm e | Prefiett - Sepak e Nen;:mm e | preniett | Sehal- e Nen::mm e | Prefiett | Sera-
H\gh emmency motor Leistung dr:‘?"\::‘im druckpegel Leistung dr:l::a‘hl druckpegel Leistung dr:::ah\ druckpegel
EN60034 (IEC-DIN) 2w ol P s ol R P 2w ol P
KW A min eneones) || kw A min Ensooses) || kw A min (EN6004-9)
[DMA2 80 K 4 | 0,64 | 1,38 | 1.700 | 3,60 | 47,0 | 0,70 | 1,37 | 1.700 | 3,94 | 47,0 ([ 0,70 [ 1,31 [ 1.700 | 3,94 | 47,0
DMA2 80 G 4 | 087 | 1,73 | 1690 | 492 | 47,0 | 0,90 | 1,72 | 1.690 | 509 | 47,0 |[ 0,90 [ 1,65 [ 1.690 | 5,09 | 47,0
DMA2 90 S 4 | 1,27 | 250 | 1.700 | 7,14 | 51,0 || 1,40 | 2,48 | 1.700 | 7,87 | 51,0 |[ 1,40 [ 2,38 [ 1.700 | 7,87 | 51,0
DMA2 90 L 4 | 1,73 | 335 | 1700 | 9,72 | 51,0 || 1,80 | 3,33 | 1.700 | 10,1 51,0 || 1,80 | 3,19 | 1.700 | 10,1 51,0
DMA2 100 L 4 | 2,53 | 476 | 1.730 | 14,0 | 50,0 || 2,70 | 4,72 [ 1.730 [ 14,9 | 50,0 || 2,70 | 4,53 | 1.730 | 14,9 | 50,0
DMA2 100 Lx 4 || 3,45 | 646 | 1.750 | 18,8 | 51,0 || 3,60 [ 6,41 [ 1.750 [ 19,7 | 51,0 || 3,60 | 6,15 | 1.750 | 19,7 | 51,0
DMA2 112 M 4 | 460 | 809 | 1.730 | 254 | 51,0 || 4,80 | 803 [ 1.730 [ 26,5 | 51,0 || 4,80 | 7,70 | 1.730 | 26,5 | 51,0
DMA2 132 S 4 | 633 | 111 | 1750 | 346 | 540 | 6,60 | 11,1 | 1.750 | 36,0 [ 54,0 || 6,60 | 10,6 | 1.750 | 36,0 | 54,0
DMA2 132 Sx -
DMA2 132 M 4 |[ 8,63 [ 146 | 1.750 | 471 56,0 || 9,00 | 14,5 | 1.750 | 49,1 56,0 || 9,00 | 139 | 1.750 | 49,1 56,0

High efficiency motor @

D h M ® Rated Rated Full-load Full-load Sound Rated Rated Full-load Full-load Sound Rated Rated Full-load Full-load Sound
utchi Motors output current at speed torque pressure output | currentat speed torque pressure output current at speed torque pressure
motor type power pm level power pm lovel power pm level
DMA2-HE = aluminium series 2 Nenn- Nennstrom Nenn- Drehkraft Schall- Nenn- Nennstrom Nenn- Drehkraft Schall- Nenn- Nennstrom Nenn- Drehkraft Schall-
A y eistur bel eistun bel eistur bel U
H\gh emmency motor Leistung dr:‘\'zv:‘m\ druckpegel Leistung dr:l::a‘hl druckpegel Leistung dr:"\rzvf\h\ druckpegel
440V - 60Hz 460V - 60Hz 480V - 60Hz
dB(A) dB(A) dB(A)
Py [ n, M, Py ! n M, Py | n, M,

ENGOO34 (IEC-DIN) || v | A | pint | fowoeofl o | A | opint | fowoofl wo | A | gt | | ewoneo
[DMA2 80 K 6 | 0,43 | 1,04 | 1.090 | 3,77 | 46,0 | 0,50 | 1,03 | 1.090 | 4,39 | 46,0 |[ 0,50 [ 0,99 [ 1.090 | 4,39 | 46,0
DMA2 80 G 6 | 0,64 | 1,48 | 1.090 | 561 | 46,0 || 0,70 | 1,47 | 1.090 | 6,14 | 46,0 |[ 0,70 [ 1,41 [ 1.090 | 6,14 | 46,0
DMA2 90 S 6 0,87 | 2,04 | 1110 | 7,49 48,0 || 0,90 2,02 (1110 | 7,75 48,0 || 0,90 1,94 | 1110 | 7,75 48,0
DMA2 90 L 6 | 1,27 | 2,87 | 1.100 | 11,0 | 48,0 || 1,40 | 2,85 | 1.100 | 12,2 | 480 |[ 1,40 [ 2,73 [ 1.100 | 12,2 | 48,0
DMA2 100L 6 | 1,73 | 369 | 1.120 | 148 | 520 | 1,80 | 3,66 | 1.120 | 154 [ 52,0 ([ 1,80 | 3,51 | 1.120 | 154 | 52,0
DMA2 100 Lx -

DMA2 112 M 6 || 2,53 | 502 | 1.130 | 21,4 | 54,0 || 2,70 | 4,99 [ 1.130 [ 22,8 | 54,0 || 2,70 | 4,78 | 1.130 | 22,8 | 54,0
DMA2 132S 6 3,45 | 7,04 | 1.160 | 284 57,0 3,60 6,99 [ 1.160 | 29,6 57,0 || 3,60 | 6,70 | 1.160 | 29,6 57,0
DMA2 132 Sx -

DMA2 132 M 6 | 460 | 914 | 1.160 | 379 | 57,0 || 4,80 [ 9,07 | 1.160 [ 39,5 | 57,0 || 4,80 | 870 | 1.160 | 39,5 | 57,0
DMA2 132 Mx 6 6,33 12,1 1.160 [ 52,1 57,0 6,60 12,0 | 1.160 | 54,3 57,0 || 6,60 11,5 | 1.160 | 54,3 57,0

All technical details are based on 480V/60Hz; Alle Angaben auf Basis von 480V/60Hz; Tous les détails techniques selon 480V/60Hz; Todos los datos technicos segiin 480V/60Hz.



DMA2-DV/TV : 2 - Pole - 230/380/460V - 60Hz - 3600 min-!

DMA2-DV and DMA2-TV motors suitable for ambient temperature max. +50°C. Connection diagramm see page ...

Dutchi Motors® rated Tull-load | full-load Tull-load Starting | Starting | _Pull-out ‘moment Weight
utchi Motors output Raled current at speed | power efficiency current | torque | torque of inertia foot
motor type power mpm | factor s MM, | Moy | 9=Y60° | mounted
DMA2 = aluminium series 2 Nennleistung Nenn- | Leistungs-| _ Wirkung: Anlauf- | Kippzu | Tragheits- Gewicht
Premi ffici e Nennstrom bei drehzahl |  faktor grad moment moment FuBaus-
remium efficiency motor min! I/ M/My MMy J=",60? fiihrung
DMA2-DV = Dual Voltage Puissance Vitesse |Facteurde| Rendement | Courant de| Couple de | Couple Moment Masse
2301460V - 60Hz Nominal Courant nominale & nominal | puissance démarrage | démarrage | maximum | diinertie (moteur &
o Ymin 1/l Cy/Cy Cy/Cy J="/,GD pattes)
DMA2-TV = Tripple Voltage Potencia Velocidad | Factor de| Rendimiento | Intensidad | _Par de Par Momento Peso
230/380/460V - 60Hz Nominal Intensidad nominal a | nominal | potencia de arranqud] arranque | maximal | deinercia (motor
Frame size / Baugrofe r/min 15/ly TJ/Ty Tonaod T J="1,6D° | con patas)
Hauteur d'axe / Tamario de carcassa 230V | 380V | 460V 100% | 75%
. Py Py Iy Iy In ny cos @ n n 2
EN60034 (IEC-DIN) w | oap N N N i’ o o kgm kg
DMA2-DV/TV 56 K 2 |0,09|0,72 0,66 | 0,40 | 0,33 | 3.14 0,70 | 63,9 | 60,0 2,9 2,7 2,7 0,000053 3,2
DMA2-DV/TV 56 G 2 | 0,120,177 | 0,78 | 0,47 | 0,39 | 3.140 | 0,70 | 654 | 63,5 3,2 2,5 3,1 0,000057 3,4
DMA2-DV/TV 63 K 2 |0,18|0,25( 1,20 | 0,73 | 0,60 | 3.130 | 0,74 | 64,6 | 66,3 3,0 25 31 0,000100 3,9
DMA2-DV/TV 63 G 2 |0,25|0,35| 143|086 0,71 | 3.130 | 0,75 | 68,2 [ 69,4 3,6 3,1 3,3 0,000113 4,4
DMA2-DV/TV 71 K 2 |0,37|0,50| 1,63 | 0,99 | 0,82 | 3.305| 0,81 | 68,0 | 66,9 59 2,8 3,1 0,000348 6,2
DMA2-DV/TV 71 G 2 ||0,55|0,75(230| 139] 1,15 | 3345 0,82 | 76,1 | 75,1 6,7 3,7 3,7 0,000400 6,3
DMA2-DV/TV 80 K 2 |0,75|1,00| 310 1,87 | 1,55| 3.425 | 0,81 | 76,5 | 74,4 6,9 3,3 34 0,000800 8,3
DMA2-DV/TV 80 G 2 ||1,10|1,50| 428 | 259 | 2,14 | 3.405 | 0,84 | 77,9 | 76,9 7,3 3,1 3,5 0,000900 9,0
DMA2-DV/TV 90 S 2 ||1,50|2,00| 567 |343|283| 3410 0,84 | 786 | 79,9 6,1 2,8 3,2 0,001200 13,0
DMA2-DV/TV 90 L 2 |12,20|3,00( 802 485|401 | 3405 0,85 | 81,0 81,4 7,0 3,0 3,1 0,001400 14,0
DMA2-DV/TV 100 L 2 |13,00|4,00( 104 |632)522| 3440 | 0,87 | 834 | 838 8,4 3,3 4,2 0,002930 20,0
DMA2-DV/TV 100 Lx - - -

"DMAZ-DVITV 112 M 2 ||4,00]|550| 131|796 | 6,57 | 3440 | 0,91 | 84,4 | 854 71 2,5 3,2 0,005500 26,0
DMA2-DV/TV 132 S 2 |5,50|7,50| 183 | 11,1 9,13 | 3470 | 0,88 | 859 | 857 7.4 24 3,8 0,010400 33,0
DMA2-DV/TV 132 Sx 2 || 7,50| 10,0 24,7 | 149 | 12,3 | 3.455 | 0,88 | 87,1 | 88,0 6,7 2,2 3,5 0,012100 37,0
DMA2-DV/TV 132 M 2 || 9,00| 12,0 296 | 179 | 148 | 3.440 | 0,88 | 86,1 | 86,9 7.4 2,6 3,5 0,013500 43,0
DMA2-DV/TV_ 132 Mx 2 || 11,0]| 15,0 355 | 21,5] 17,7 | 3440 | 0,88 | 87,3 | 87.9 7,9 2,6 3,6 0,014500 47,0

DMA2-DV/TV : 4 - Pole - 230/380/460V

DMA2-DV and DMA2-TV motors suitable for ambient temperature max. +50°C. Connection diagramm see page ...

K ° rated full-load | full-load full-load Starting | Starting | Pull-out moment Weight
Dutchi Motors output Rated current at speed power efficiency current torque torque of inertia foot
motor type power pm | factor 1y MM, | MMy [ 9=160" | mounted
DMA2 = aluminium series 2 Nennleistung Nenn- | Leistungs- Wirkung Anlauf- Kipp-zu Tragheits- Gewicht
Premium efficiency motor Nennstrom bei drehzahl | faktor grad moment moment FuRaus-
min”! e/l MMy MMy J="1,6D° fihrung
DMA2-DV = Dual Voltage Puissance Vitesse |Facteurde| Rendement | Courant de| Couple de| Couple Moment Masse
230/460V - 60Hz Nominal Courant nominale & nominal | puissance démarrage | démarrage | maximum dlinertie (moteur &
o Ymin 1/l Cy/Cy Cy/Cy J="/,GD pattes)
DMA2-TV = Tripple Voltage Potencia Velocidad | Factor de| Rendimiento | Intensidad | Par de Par Momento Peso
230/380/460V - 60Hz Nominal Intensidad nominal a [ nominal | potencia de arranqud| arranque | maximal | de inercia (motor
Frame size / Baugrofie r/min I4/ly TJT Trnad T J="/,GD* con patas)
Hauteur d'axe / Tamario de carcassa 230V | 380V | 460V 100% | 75%
. Py Py Iy Iy In ny cos ¢ n n 2
EN60034 (IEC-DIN) w | mp N A A i’ % M kgm' kg
DMA2-DV/TV 56 K 4 | 0,06|0,08( 050 031]025]| 1.500 [ 0,60 [ 55,7 | 49,1 2,7 25 3,1 0,000064 3,2
DMA2-DV/TV 56 G 4 | 0,09|0,72| 0,71 | 043 ]| 0,36 | 1.605| 0,63 | 54,6 [ 50,9 2,7 2,5 3,3 0,000070 3,4
DMA2-DV/TV 63 K 4 |0,12|0,17| 094 | 0,57 | 0,47 | 1625 | 0,64 | 52,3 | 47,9 28 22 3,0 0,000117 3,5
DMA2-DV/TV 63 G 4 |0,18|0,25| 122|074 ]| 061 | 1575 | 0,71 | 52,5 | 48,4 2,8 2,2 2,8 0,000136 4,0
DMA2-DV/TV 71 K 4 |0,25|0,35( 1,27 | 0,77 | 063 | 1605 0,76 | 66,1 | 63,6 4,7 26 2,9 0,000423 6,1
DMA2-DV/TV 71 G 4 |/ 0,37|0,50| 1,84 | 1,12 0,92 | 1580 | 0,77 | 67,9 | 67,2 4,4 2,5 2,8 0,000468 6,7
DMA2-DV/TV 80 K 4 |055|0,75(259| 157 | 130| 1665 0,75 [ 73,9 | 72,5 4,7 2,5 2,8 0,001800 8,9
DMA2-DV/TV 80 G 4 | 0,75|1,00| 353|214 | 177 | 1665 | 0,73 | 72,5 | 69,6 5,4 2,9 3,0 0,002000 9,6
DMA2-DV/TV 90 S 4 ||1,10|1,50| 470 | 2,84 | 235| 1660 | 0,77 | 77,5 | 77,7 55 2,7 2,7 0,002100 13,0
DMA2-DV/TV 90 L 4 |/1,50|200| 614 | 372|307 | 1665 0,78 | 78,8 | 79,1 5,9 2,9 3,1 0,002700 15,0
DMA2-DV/TV 100 L 4 | 2,20|3,00( 835| 505| 4,17 | 1695 | 0,81 | 81,0 | 81,2 6,3 21 3,0 0,005400 20,0
DMA2-DV/TV 100 Lx 4 | 3,00|4,00| 11,1|6,74| 557 | 1.700 | 0,82 | 82,8 | 83,0 7,3 3,0 3,7 0,006700 23,0
"DMAZ-DVITV 112 M 4 || 4,00|550| 144|869 | 7,18 | 1.715| 0,83 | 84,7 | 855 7,0 2,3 3,3 0,008600 29,0
DMA2-DV/TV 132 S 4 | 550|750 195 11,8 9,74 | 1.730 | 0,83 | 86,1 | 86,5 73 22 34 0,020500 43,0
DMA2-DV/TV 132 Sx - - -
DMA2-DV/TV 132 M 4 | 7,50| 10,0 259 | 157 | 13,0 | 1.730 | 0,84 | 87,4 | 88,3 75 23 3,6 0,029600 53,0
DMA2-DV/TV 132 Mx 4 | 9,00| 72,0310 187 | 155 | 1.730 | 0,84 | 87,6 | 88,3 8,0 2,6 3,7 0,035000 60,0
132 My 4 |[11,0]|150]| 372|225 186 | 1.720 | 0,84 | 87,0 | 87.9 7.9 2,6 3,3 0,042000 66,0

All technical details are based on 460V/60Hz; Alle Angaben auf Basis von 460V/60Hz; Tous les détails techniques selon 460V/60Hz; Todos los datos technicos seglin 460V/60Hz.
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Dual Voltage

Tripple Voltage DMA2-DV/TV : 6 - Pole - 230/380/460V - 60Hz - 1200 min-*

DMA2-DV and DMA2-TV motors suitable for ambient temperature max. +50°C. Connection diagramm see page ...

K ® rated full-load | full-load full-load Starting | Starting | Pull-out moment Weight
Dutchi Motors output Rated current at speed | power efficiency current | torque | torque of inertia foot
motor type power mpm | factor s MM, | Moy | 9=Y60% | mounted
DMA? = aluminium series 2 Nennleistung Nenn- [ Leistungs-|  Wirkung Anlauf- | Kippzu | Tragheits- Gewicht
. - Nennstrom bei drehzahl |  faktor grad moment moment FuRaus-
Premium efficiency motor it 1/l M./My M/My J=",GD’ filhrung
DMA2-DV = Dual Vottage Puissance Vitesse |Facteur de] Rendement | Courant de| Couple de | Couple Moment Masse
230/460V - 60Hz Nominal Courant nominale & nominal | puissance démarrage | démarrage | maximum | diinertie (moteur &
DMA2-TV = Triople Volta t/min 1/l C4/Cy C,/Cy J="/,GD* pattes)
-1V = Iripple Vottage Potencia Velocidad | Factor de| Rendimiento | Intensidad | _Par de Par Momento Peso
230/380/460V - 60Hz Nominal Intensidad nominal a [ nominal | potencia de arranquel arranque | maximal |  de inercia (motor
Frame size / Baugrofie r/min 1/l TJT T T J="/,GD* con patas)
Hauteur d'axe / Tamario de carcassa 230V | 380V | 460V 100% | 75%
. Py Py Iy Iy In ny cos @ n n 2
EN60034 (IEC-DIN) w | we A A A i’ % o kgm kg
DMA2-DVITV 56 K - - -
DMA2-DVITV 56 G - - -
DMA2-DV/ITV 63 K - - -
DMA2-DVITV 63 G - - -
DMA2-DV/ITV 71 K 6 || 0,18(0,25| 1,20 | 0,73 | 0,60 | 1.030 | 0,68 | 61,6 | 59,9 | 3.4 22 3,0 0,000423 6,4
DMA2-DV/ITV 71 G 6 |/0,25/0,35] 1,55 | 0,94 [ 0,77 | 1.030 | 0,68 | 60,4 | 56,4 | 3,6 24 4,0 0,000468 6,5
DMA2-DVITV 80 K 6 |0,37(0,50]| 214 | 1,29 1,07 | 1.055| 0,70 | 61,9 | 59,5| 3,5 2,0 2,7 0,001600 85
DMA2-DVITV 80 G 6 ||0,55(/0,75]299| 1,81 [ 150] 1.055| 0,71 | 62,7 | 625| 3.4 2,0 2,5 0,002100 9,2
DMA2-DVITV 90 S 6 ||0,75(1,00|3,79 229|190 | 1.090 | 0,72 | 66,7 | 654 | 4,2 2,2 2,6 0,002900 12,0
DMA2-DVITV 90 L 6 ||1,10(1,50| 553 | 335|277 | 1.090 | 0,73 | 70,9 | 70,8 | 4.1 24 2,7 0,003500 14,0
DMA2-DV/ITV 100 L 6 |/ 1,50(200]| 6,90 | 4,18 | 3,45 | 1.100 | 0,72 | 76,0 | 76,6 | 4,6 23 2,7 0,006900 20,0
DMA2-DV/TV 100 Lx - - -
||DMA2-DVITV 112 M 6 |/2,203,00| 9,10 | 551 | 455 | 1120 | 0,77 | 78,7 | 794 | 5.1 1,9 2,6 0,012900 28,0
132 S 6 |3,00(4,00| 123 | 747|617 | 1150 | 0,76 | 79,8 | 79,1 6,1 19 3.4 0,027400 38,0
132 Sx - - -
132 M 6 ||4,00(550| 162|979 8,09 | 1.155 | 0,76 | 82,8 | 824 | 6,6 18 3,6 0,034300 | 45,0
132 Mx 6 ||5,50]|750] 214 129 10,7 ) 1.155| 0,77 | 83,3 |828| 7.3 1.9 3,6 0,043100 54,0

Dual Voltage

Tripple Voltage DMAZ'DV/TV H 8 = PO|e = 230/380/460v = 60Hz

DMA2-DV and DMA2-TV motors suitable for ambient temperature max. +50°C. Connection diagramm see page ...

K ° rated full-load | full-load full-load Starting | Starting | Pull-out moment Weight
Dutchi Motors output Rated current at speed power efficiency current torque torque of inertia foot
motor type power pm | factor 1/l MM, | MMy | 9=160? | mounted
DMA2 = aluminium series 2 Nennleistung Nenn- [ Leistungs-| ~ Wirkung Anlauf- | Kippzu | Tragheits- Gewicht
Premi ffici Nennstrom bei drehzahl |  faktor grad moment moment FuBaus-
remium efficiency motor min? 1/l My/My MMy J="/,GD* filhrung
DMA2-DV = Dual Vottage Puissance Vitesse |Facteur de] Rendement | Courant de| Couple de| Couple Moment Masse
230/460V - 60Hz Nominal Courant nominale & nominal | puissance démarrage | démarrage [ maximum dinertie (moteur &
o Ymin 1/l Cy/Cy Cu/Cy J=",,GD’ pattes)
DMA2-TV = Tripple Voltage Potencia Velocidad | Factorde | Rendimiento | Intensidad | _Par de Par Momento Peso
230/380/460V - 60Hz Nominal Intensidad nominal & | nominal | potencia de arranquel arranque | maximal |  de inercia (motor
Frame size / Baugrofie r/min I4/ly ToT T T J="/,GD* con patas)
Hauteur d'axe / Tamario de carcassa 230V | 380V | 460V 100% | 75%
. Py Py Iy Iy In ny cos ¢ n n 2
EN60034 (IEC-DIN) w | me N A A i’ % o kgm' kg
DMA2-DV/ITV 56 K - - -
DMA2-DV/ITV 56 G - - -
DMA2-DVITV 63 K - - -
DMA2-DVITV 63 G - - -
DMA2-DVITV 71 K - - -
DMA2-DVITV 71 G - - -
DMA2-DV/ITV 80 K 8 ||0,18(0,25| 1,50 | 0,91 | 0,75 | 770 059 | 521|476| 3,0 24 2,9 0,001146 8,0
DMA2-DVITV 80 G 8 ||0,25(0,35] 1,97 | 1,19] 0,98 | 770 059 | 551]509]| 31 24 2,9 0,002100 9,0
DMA2-DVITV 90 S 8 ||0,37(0,50| 254 | 154|127 | 810 0,61 | 60,6 | 56,8 | 3,5 25 3,0 0,002900 12,0
DMA2-DVITV 90 L 8 ||0,55(0,75] 358|217 | 1,79 | 810 0,61 | 623]597| 35 2,3 3,0 0,003500 15,0
DMA2-DVITV 100 L 8 || 0,75(1,00| 4,00 | 2,42 | 2,00 | 820 0,67 | 67,1|637| 42 23 2,9 0,006300 19,0
DMA2-DV/TV 100 Lx 8 |/ 1,10 1,50 | 557 | 3,37 | 2,78 | 825 069 [ 725|706| 38 2,1 2,6 0,007700 22,0
||DMA2-DVITV 112 M 8 ||1,50(2,00]| 7,41 | 448 | 3,70 | 830 068 | 733|723| 42 2,2 2,7 0,013800 29,0
132 S 8 ||2,20(3,00] 991 | 6,00 | 496 | 845 0,71 [ 780|783 | 49 21 2,8 0,029000 39,0
132 Sx - - -
132 M 8 |3,00(4,00| 130 | 7,89 | 6,52 | 850 0,73 [ 80,3 |815| 49 1,9 2,8 0,038000 | 45,0
132 Mx_ - - -

All technical details are based on 460V/60Hz; Alle Angaben auf Basis von 460V/60Hz; Tous les détails techniques selon 460V/60Hz; Todos los datos technicos segun 460V/60Hz.
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Dutchi Motors® ’a:e“‘ full-load efficiency 'a:edt full-load efficiency ra:“l full-load efficiency 'a:“‘ full-load efficiency
motor type outed 2 Pole - 3000 min-' outpy 4 Pole - 1500 min-1 outpd 6 Pole - 1000 min-1 outpu 8 Pole - 750 min-1
yp power power power power
Nenn- Nenn- Nenn- Nenn-

- Wirkungsgrad Wirkungsgrad Wirkungsgrad Wirkungsgrad
a\umi:i’rr:zseries 2 Leistung 2 Polig - 3000 min-' Leistung 4 Polig - 1500 min-1 Leistung 6 Polig - 1000 min-1 Leistung 8 Polig - 750 min-1
Premium efficiency ~ |Puissan Rendement [fuissancy Rendement ssan Rendement Rendement

motor Nominal 2 Pole - 3000 min-' Nominal 4 Péle - 1500 min-1 Nominal 6 Pole - 1000 min-1 Nominal 8 Pole - 750 min-1
Frame size Potencia Rendimiento Potencia Rendimiento Potencia Rendimiento Potencia Rendimiento
H:j:g:‘;rf:xe Nominal 2 Polos - 3000 min-' Nominal 4 Polos - 1500 min-1 Nominal 6 Polos - 1000 min-1 Nominal 8 Polos - 750 min-1
Tamafio de carcassa 125%| 100% | 75% | 50% 125% | 100% | 75% | 50% 125%[100% | 75% | 50% 125% | 100%| 75% | 50%
EN60034 (IEC-DIN) Py n n n n Py n n n n Py n n n n Py n n n n
kW % % % % kW % % % % kW % % % % kW % % % %

DMA2 56 K 0,09 (66,4|67,5|64,0|57,5| 0,06 | 61,3|60,2|54,2|47,0 - -
DMA2 56 G 0,12 [ 65,8|68,8| 67,2 60,7| 0,09 | 59,1 59,1|558| 47,1 - -
DMA2 63 K 0,18 (67,0 68,1|69,7|654] 0,12 | 59,3| 57,1| 53,1 44,1 - -
DMA2 63 G 0,25 [67,3(71,4|72,4|688| 0,18 | 555|57,3| 53,6 | 43,9 - -
DMA2 71 K 0,37 [ 70,3(71,2|70,2| 64,6( 0,25 | 68,8|69,4|67,3|60,6( 0,18 |64,8| 654 |63,9| 56,0 -
DMA2 71 G 0,55 (77,8|78,55|77,6|67,9| 0,37 [ 69,3|71,1]|70,5| 64,0|| 0,25 | 66,2 | 64,3| 60,8 | 51,9 -
DMA2 80 K 0,75 (79,2|78,8|77,0(71,2| 0,55 | 755| 76,5| 75,2 | 69,5|| 0,37 | 64,0 65,7 | 63,5| 55,9| 0,18 | 59,2| 56,9 | 52,8 | 43,0
DMA2 80 G 1,10 | 79,3| 80,1| 79,2 | 75,0|| 0,75 | 75,2| 75,2 | 72,6 | 65,9(| 0,55 | 62,4| 66,5| 66,3 | 61,6| 0,25 | 60,8 59,6 | 55,8 | 46,9
DMA2 90 S 1,50 | 77,4|80,7| 81,9 80,3|f 1,10 | 77,4| 79,8 | 80,0 76,7|| 0,75 [ 69,0| 70,0 | 68,9 | 62,9 0,37 | 65,3 | 64,5| 61,1 53,2
DMA2 90 L 2,20 (81,01 82,9(83,3|81,4]| 1,50 | 78,5|81,0|81,2| 78,5\ 1,10 | 71,4 | 73,8 73,7 | 69,8|[ 0,55 | 65,9| 66,1 | 63,7 | 56,0
DMA2 100 L 3,00 (83,8]|85,1|854|83,1] 2,20 | 81,1|82,9]83,1|80,3| 1,50 | 75,9| 78,4| 79,0| 75,8| 0,75 | 71,2| 70,4 | 67,3 | 59,6
DMA2 100 Lx - 3,00 | 83,0]|84,5|84,7]|824 - 1,10 | 73,9 75,3| 73,5| 67,0
DMA2 112 M 4,00 | 83,6(859)|86,8|86,1| 4,00 |84,4|86,2|87,0]857|f 2,20 |77,7|80,9(81,5]|79,6| 1,50 | 73,5|76,0|75,1| 70,0
DMA2 132 S 5,50 | 86,6|87,3|87,1|84,9| 5,50 | 859(87,5]|87,9(859| 3,00 |812|818]|81,2]|77,3|f 2,20 | 78,0|80,2| 80,5| 77,7
DMA2 132 Sx 7,50 (86,5|88,4(89,2|88,7 - - -
DMA2 132 M 9,00 | 86,0(87,4|88,2|87,4| 7,50 |86,9|88,6|89,4|888| 4,00 |838]|845]|84,2|81,1|f 3,00 |80,0|823|833|81,8
DMA2 132 Mx || 11,0 | 87,2|88,6(89,1|87,9/ 9,00 | 87,3(88,8|89,5|88,6| 5,50 | 84,4(85,0|84,5|81,5 -
DMA2 132 My - 11,0 | 87,3| 88,8 89,5| 88,6 - -
DMA2 160 M 11,0 | 89,1 90,4 | 89,4 88,5|f 11,0 | 89,3| 90,6 | 88,8 85,3|| 7,50 | 87,1|88,3| 88,3| 87,8 4,00 | 82,7|83,8|83,8( 82,4
DMA2 160 Mx | 15,0 | 89,9(91,2| 90,8 90,3 - - 5,50 | 84,4|856|856]|84,6
DMA2 160 L 18,5 1 90,6]91,9]91,5[90,5|| 15,0 | 90,3]91,5[90,3| 89,6|| 11,0 | 88,2| 89,5| 90,1 89,2|| 7,50 | 86,3|87,5| 88,3| 87,3

nts; Rodamientos

gs; Lagerung; Roule

Driving end; A-Seite Non driving end
Coté Avant; Lado Acpolo Coté Arriere
Frame size Poles Ball Bearing R(Egg::i;lsﬂe NU Bearing Ball Bearing R:g::i;:le V1 mounting
Achshéhe Polzahl Kugellager NaLZ;Zi:T;r La\g/:z:lagrk(ﬁu) Kugellager NT_ZI;::T:F Aulf:/:e\y;mg
tardme | poes | Smenel | Prdsponton |Roeretoiocd) foenart | Pt |y
Tamafio Polos Rodamientos de Rodamientos Rodar_nientos de || Rodamientos de Rodamientos M VA
bola engrasables rodillo (NU) bola engrasables
DMA2 56 2-4 6201 2RZ - - 6201 2RZ - 6201 2RZ
DMA2 63 2-4 6201 2RZ - - 6201 2RZ - 6201 2RZ
DMA2 71 2-6 6202 2RZ - - 6202 2RZ - 6202 2RZ
DMA2 80 2-8 6204 2RZ - - 6204 2RZ - 6204 2RZ
DMA2 90 2-8 6205 2RZ - - 6205 2RZ - 6205 2RZ
DMA2 100 2-8 6206 2RZ - - 6206 2RZ - 6206 2RZ
DMA2 112 2-8 6306 2RZ - - 6306 2RZ - 6306 2RZ
DMA2 132 2-8 6308 2RZ - - 6308 2RZ - 6308 2RZ
DMA2 160 2-8 63112Z C3 6311 C3 NU 311 6311 ZZ C3 6311 C3 6311 ZZ C3

; Klemmenbrett; Boite a bornes; Placa de bornes

Dimensions in mm

Abmessungen im mm

Type Amp. L | B H s | T
DMA2 56/63/71 10 4327 28 [ 17 [ ma
DMA2 80/90/100 15 60 [ 57| 29 | 50 [ m5
DMA2 112/132 25 75 [ 65| 36 | 65 [ M5
DMA2 160 60 90 | 80 | 465 | 75 [ M6
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EN60034 (IEC-DIN)
L
LD
e 1©0 EA
—=]
P I s
o
[) ] o
o by
— O]
= <
-
o [ o
T —— 11 AA - © T
cll. B CA 'K
BB A
LC AB
Dimensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Type Poles A AA | AB | AC B BB C CA D DA E EA H HA | HD K L LC | LD Eye Bolt
DMA2 56 K/G 2-4 90 | 25 [ 110 | 120 | 71 90 | 36 [ 70 | 9j6 | 96 | 20 | 20 | 56 8 | 158 6 | 192 | 217 | 62 -No-
DMA2 63 K/G 100 | 30 | 120 80 | 105 | 40 77 | 116 116 | 23 23 63 161 7 215 | 243
DMA2 71 K/G 2-6 112 136 | 148 | 90 | 106 | 45 14j6 | 14j6 | 30 30 7 10 | 197 240 | 275 | 72
DMA2 80 K/G 2-8 125 41 | 150 | 170 [ 100 | 130 | 50 | 110 | 19j6 | 19j6 [ 40 | 40 | 80 222 | 10 | 295 | 340 | 815
DMA2 90 S 140 | 46 | 168 | 190 165 | 56 86 | 24j6 | 24j6 | 50 50 20 12 | 250 315 | 370
IDMA2 90 L 125 11 340 | 395
DMA2 100 L/Lx 160 | 45 | 190 | 197 [ 140 | 176 | 63 | 127 | 28j6 | 28j6 | 60 | 60 | 100 265 | 12 | 385 | 450 | 96,5 M8
DMA2 112 M 190 | 53 | 220 | 230 180 | 70 | 130 112 300 395 | 460 | 91
DMA2 132 S/8x 216 | 60 | 252 | 260 224 | 89 | 132 [38k6(38k6| 80 | 80 | 132 | 15 | 340 472 | 557 | 108 M10
DMA2 132 M/ Mx 178 170 510 | 595
DMA2 160 M/ Mx 254 | 55 | 320 | 330 | 210 | 260 | 108 | 192 | 42k6(42k6| 110 | 110 | 160 | 18 | 415 | 15 | 615 [ 730 | 145 M12
DMA2 160 L 254 | 304 203 670 | 675
EN60034 (IEC-DIN)
!
_| W7 ~
Iy
< I
(&) Ql w
o] F o O & FA Y
} — !
- E=E
| |
© a3 !
LE] ——
shaft DE 56-132 shaft NDE 56-132 terminal box 56-132
Dimensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Type Poles D E F G | GA| GD CB-DE DA | EA| FA| GB | GC | GF [ CB-NDE X Y Z IPE
DMA2 56 K/G 2-4 9j6 | 20 3 721102 3 M3 9j6 | 20 3 72102 3 M3 87 87 48 2x
pvA2 63 KI/G 16| 23 [ 4 [ 85 125] 4 M4 16| 23 | 4 [ 85 [125] 4 M4 M20x1.5
DMA2 71 KI/G 2-6 14j6 | 30 5 1" 16 5 M5 14j6 | 30 5 " 16 5 M5
DMA2 80 K/G 2-8 19j6 | 40 6 [155]|215( 6 M6 19j6 [ 40 6 |155(215| 6 M6 105 [ 105 | 65 2x
A2 0 s 246 50 | 8 | 20 | 27 | 7 Me | 246 50 | 8 | 20 | 27 | 7 M8 M25x1.5
DMA2 90 L
DMA2 100 L/Lx 28j6 | 60 24 31 m10 28j6 | 60 24 31 M10
DMA2 12 M 120 | 125 | 75 2x
DMA2 132 S/8x 38k6| 80 10 33 41 8 M12 38k6| 80 10 33 41 8 M12 M32x1,5
IDMA2 132 M/ Mx
DMA2 160 M/ Mx 42k6( 110 | 12 37 M16 42k6| 110 [ 12 37 M16 165 | 150 | 80 2x
pva2 160 L V4015
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MA2-R : IM B3 - Terminal box RHS

RHS = Terminal box Right Hand Side; RHS = Klemmenkasten Rechts; RHS = Boites & bornes sur le cété a droite; RHS = Caja de bornes derecha

LD AD
i
L2 i
i HD
> =2 o | q <
< " A
41— H_EL & iH 1 1 H%
E c B ke £
BB A
L AB
Dimensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Type Poles | A [Aaa[as]ac]an] B [BB] cJca[ D [ E[ H[Ha]He][Ho][ k[ L Jic] o] EyeBot

pvA2R 56 K/G 2-4
DMA2-R 63 K/G
DMA2-R 71 K/G 2-6
DMA2-R 80 K/G - 125 | 41 | 150 [ 170 | 142 | 100 | 130 [ 50 | 110 | 19j6| 40 | 80 | 10 | 27 | 165 [ 10 | 295 | 340 | 81,5 -No-
DMA2-R 90 S 140 | 46 | 168 | 190 [ 160 165 56 | 86 | 24j6| 50 [ 90 [ 12 | 37 | 185 315 | 370
bvazR 90 L 125 | 111 | 340 | 395
DMA2-R 100 L/Lx 160 | 45 | 190 | 197 | 165 | 140 | 176 [ 63 | 127 | 28j6| 60 | 100 47 | 240 | 12 | 385 [ 450 | 96,5 )
DMA2-R 112 M 190 [ 53 | 220 | 230 | 188 180 | 70 | 130 [ 112 | 49 | 256 395 [ 460 | 91
DMA2-R 132 S/Sx 216 | 60 | 252 | 260 | 208 224 | 89 | 132 [38ke[ 80 [ 132] 15 | 69 | 310 472 | 557 [ 108 [  M10
DMA2-R 132 M/Mx 178 | 170 | 510 | 595
DMA2-R 160 M/Mx 254 | 55 | 320 | 330 | 255 [ 210 | 260 | 108 | 192 [42k6[ 110 | 160 | 18 | 85 15 [615[ 730 | 145 M2
bvazR 160 L 254 | 304 | 203 | 670 | 675

MA2-L : IM B3 - Terminal box LHS

LHS = Terminal box Left Hand Side; LHS = Klemmenkasten Links; LHS = Boites & bornes sur le cété a gauche; LHS = Caja de bornes izquierda

AC

LD
,
4
i
=T
F D
o I=0 ¢
G TT - 1 T}
a2 T
B C E
BB
L

AD

HD

Jre

07

HA

7
=

Dimensions in mm

Abmessungen im mm

Dimensions en mm

Dimensiones en mm

Type Poles | A [Ar[as]ac]an] B [BB] c[ca[ D [ E[ H[na[ne[Ho[ k[ L [ic]ip] EyeBott
DMAZL 56 K/G | 2-4
bva2L 63 K/G
bma2L 71 KIG | 2-6
bmMA2L 80 K/G | 2-8 | 125] 41 | 150 170 | 142 [ 100 | 130 | 50 | 110 19j6| 40 | 80 | 10 | 27 | 165] 10 | 205 | 340 | 815] -No-
bvazL 90 s 140 | 46 | 168 | 190 | 160 165 | 56 | 86 | 24j6| 50 | 90 | 12 | 37 | 185 315 | 370
bmazL 90 L 125 | 111 | 340 | 395
pmA2-L 100 L/Lx 160 | 45 | 190 | 197 | 165 | 140 | 176 | 63 | 127 | 28i6 | 60 | 100 47 | 240 | 12 [ 385 | 450 [ 96,5 M8
bvazL 112 M 190 | 53 | 220 | 230 | 188 180 | 70 | 130 (112 | 49 | 256 395 | 460 | 91
bma2L 132 s/sx 216 | 60 | 252 | 260 | 208 224 | 89 | 132 |38ke| 80 | 132| 15 | 69 | 310 472 | 557 | 108 | M10
pvAzL 132 M/Mx 178 | 170 | 510 | 595
bmA2-L 160 M/Mx 254 | 55 | 320 | 330 | 255 | 210 | 260 | 108 | 192 [42k6] 110 [ 160 | 18 | 85 15 | 615 730 | 145 | M12
pmazL 160 L 254 | 304 [ 203 | 670 | 675
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RHS = Terminal box Right Hand Side; RHS = Klemmenkasten Rechts; RHS = Boites a bones sur le coté a droite; RHS = Caja de bornes derecha

AD

—
I/
S I ———- I I AW
== | || 4 1
1 W
1 I/ s
T |_| [ E H
il T WL
K AA]
E | c B al- K N
BB
L AB
Dimensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Type Poles | A [Aa] aBJAc]aD] B BB c Jca[ D[ E[ v [Halws[wo[ k [ L Jic]w[m[n]Pr[s]T
IDMA2 56 K/G 2-4
IDMA2 63 K/G
IDMA2 71 KI/IG 2-6
IDMA2 80 K/G 2-8 | 125| 41 150| 170 | 142 | 100 ( 130 | 50 | 110 | 19j6| 40 | 80 | 10 | 27 | 165 10 | 295 | 340 | 81,5 165| 130 [ 200| 12 | 3,5
IDMA2 90 S 140 | 46 | 168 | 190 | 160 165| 56 | 86 |24j6| 50 [ 90 | 12 | 37 [ 185 315 | 370
IDMA2 90 L 125 111 340 | 395
IDMA2 100 L/Lx 160 | 45| 190 )| 197 | 165 | 140 | 176 | 63 | 127 | 28j6| 60 | 100 47 | 240 12 | 385|450 (96,5| 215 180 | 250 | 15 | 4
IDMA2 112 M 190 | 53 [ 220 | 230 | 188 180 70 | 130 112 49 | 256 395|460 91
IDMA2 132 S/8x 216 | 60 | 252 | 260 | 208 224 89 | 132 |38k6( 80 | 132 15 | 69 | 310 472 | 557 | 108 | 265 | 230 | 300
IDMA2 132 M/ Mx 178 170 510 | 595
IDMA2 160 M/Mx 254 55| 320 | 330 | 255 | 210 | 260 | 108 | 192 [42k6| 110 | 160 [ 18 | 85 15 | 615 730 | 145| 300 | 250 | 350 | 19 5
IDMA2 160 L 254 | 304 203 670 | 675

MA

LHS = Terminal box Left Hand Side; LHS = Klemmenkasten Links; LHS = Boites & bornes sur le cté a gauche; LHS = Caja de bornes izquierda

R/

AB
\ 0 M
—
[ \,
B /__| Iy
alz|a -] - —H - - - -
| < / ‘l B
T I/ |
o H
1 S
1T Il T
[—HAA | K
E [ HAN o
BB
A
L AB
Dimensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Small Flange (B14A) Large Flange (B14B)
[Type Poles A [AC|AD| B Cc D E H | HB| HD| K L [LC| LD
MNP s]rl[m[N]P]s]T
IDMA2 56 K/G 2-4
IDMA2 63 K/G
IDMA2 71 KI/IG 2-6
IDMA2 80 K/G 2-8 125|170 142 ) 100 | 50 | 19j6| 40 | 80 | 27 | 165 10 | 295 340(81,5|| 100 80 | 120 | M6 | 3 [/ 130 | 110 160 | M8 | 3,5
IDMA2 Q0 S 140 | 190( 160 56 [24j6 50 | 90 | 37 | 185 315 | 370 115| 95 | 140 | M8
IDMA2 90 L 125 340 | 395
IDMA2 100 L/Lx 160 [ 197| 165 | 140 | 63 | 28j6| 60 | 100 | 47 | 240 | 12 | 385 | 450 | 96,5|| 130 | 110 | 160 3,5(| 165 130 | 200 [ M10
IDMA2 12 M 190 [ 230| 188 70 112 | 49 | 256 395|460 91
IDMA2 132 S/Sx 216 | 260( 208 89 [38k6| 80 | 132 69 | 310 472 | 557 | 108|165 | 130 | 200 | M10 215 180 | 250 | M12| 4
IDMA2 132 M/Mx 178 510 | 595
IDMA2 160 M/Mx 254 (330| 255 210 | 108 |42k6( 110 | 160 | 85 15 | 615 730 | 145(| 215 | 180 | 250 | M12| 4
IDMA2 160 L 254 670 | 675
Flange B14B (large) DMAZ2 100-13 2in cast iron; Flansch B14B (Grols) DMAZ 100-132 aus GUB; Bride B14B (grande) DMAZ 100-132 en fonte; Brida B14B (grande) DMA2 100-132 en hierro.
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EN60034 (IEC:

LC
L
E
S
=)
=
ol= o —
<
- x
o
AA
1 —
T A
]
AB
Dimensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Type Poles A |AA|AB|AC| B |BB| C |[CA| D |[DA| E [EA| H [HA]|HD| K L|LC|LD| M N P S T
DMA2 56 K/G 2-4 90 [ 25| 110120 71 | 90| 36 | 70 | 9j6 | 9j6 [ 20 | 20 | 56 8 |158 | 6 | 192(217| 62 [ 100| 80 | 120| 7 3
DMA2 63 K/G 100 | 30 | 120 80 [105] 40 [ 77 | 11j6[ 11j6] 23 | 23 | 63 161 7 | 215|243 115| 95 | 140| 10
DMA2 71 KI/IG 2-6 | 112 136 | 148 | 90 | 106( 45 14j6( 14j6] 30 | 30 | 71 | 10 | 197 240 | 275| 72 3,5
DMA2 80 K/G 2-8 | 125( 41150 170 [ 100 | 130| 50 [110|19j6| 19j6( 40 | 40 | 80 222| 10 | 295 340 | 81,5( 165 130 | 200 [ 12
DMA2 9 S 140 | 46 | 168 | 190 165( 56 | 86 |24j6|24j6( 50 | 50 | 90 | 12 | 250 315 370
DMA2 90 L 125 11 340 | 395
DMA2 100 L/Lx 160 | 45| 190 | 197 | 140 | 176| 63 |127| 28j6| 28j6| 60 | 60 | 100 265| 12 | 385| 450 | 96,5| 215 | 180 | 250 | 15 4
DMA2 112 M 190 53 | 220 | 230 180| 70 [130 112 300 395|460 91
DMA2 132 S/Sx 216 | 60 | 252 | 260 224| 89 | 132|38ke[38ke[ 80 | 80 | 132 15 [ 340 472 557 [ 108 | 265 | 230 | 300
DMA2 132 M/ Mx 178 170 510 | 595
DMA2 160 M/ Mx 254 | 55 ( 320 | 330 | 210 | 260| 108 | 192| 42k6|42k6| 110 [ 110 | 160 ( 18 | 415| 15 | 615| 730 | 145 | 300 [ 250 | 350 [ 19 5
[DMA2 160 L 254 | 304 203 670 | 675
MA2: IM B34
LC
L
LD
E EA
(&)
o=z a (3=
=
T |
CA
C B
BB
Dimensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Small Flange (B14A) Large Flange (B14B)
[Type Poles A |AC| B [ D |DA| E |EA| H | HD| K L|LC|LD
M N P S T M N P S T
[DMA2 56 K/G 2-4 90 [120( 71 | 36 | 9j6 [ 9j6| 20 | 20 ( 56 | 158 | 6 | 192|217 | 62 || 65 | 50 | 80 | M5 | 2,5|( 85 | 70 [ 105| M6 | 2,5
DMA2 63 K/G 100 80 | 40 | 11j6|11j6| 23 | 23 | 63 [ 161| 7 | 215|243 75 | 60 | 90 100 | 80 | 120 3
DMA2 71 KIG 2-6 | 112148 90 | 45 [14j6|14j6] 30 [ 30 | 71 | 197 240 | 275| 72| 85 | 70 [ 105| M6 115| 95 | 140 | M8
DMA2 80 K/G 2-8 125 (170)| 100 | 50 | 19j6|19j6| 40 | 40 | 80 | 222 10 | 295 [ 340 | 81,5/( 100 | 80 | 120 3 || 130 110 ] 160 3,5
DMA2 90 S 140 [ 190 56 | 24j6(24j6) 50 [ 50 | 90 [ 250 315 370 115| 95 | 140 | M8
DMA2 90 L 125 340 | 395
DMA2 100 L/Lx 160 | 197 140 | 63 | 28j6(28j6| 60 | 60 [ 100 | 265 | 12 | 385 | 450 | 96,5/ 130 | 110 | 160 3,5 165 | 130 | 200 | M10
DMA2 12 M 190 | 230 70 112 | 300 395|460 | 91
DMA2 132 S/Sx 216 | 260 89 |38k6(38k6| 80 | 80 | 132 | 340 472 | 557 | 108 | 165 | 130 | 200 [ M10 215| 180 | 250 | M12| 4
DMA2 132 M/ Mx 178 510 | 595
DMA2 160 M/Mx 2541330 210 | 108 | 42k6|42k6| 110 | 110| 160 | 415 15 | 615 | 730 [ 145|215 180 | 250 [ M12| 4
DMA2 160 L 254 670 | 675
Flange B14B (large) DMA2 100-132 in cast iron; Flansch B14B (Grols) DMA2 100-132 aus GUB; Bride B14B (grande) DMA2 100-132 en fonte; Brida B14B (grande) DMAZ 100-132 en hierro.
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Dimensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Type Poles | AC AD D DA E EA L LA LC LD M N P T
DMA2 56 K/G 2-4 120 98 9j6 96 20 20 192 9 217 62 100 80 120 407 3,0
DMA2 63 K/G 11j6 | 11j6 23 23 215 243 115 95 140 4210
DMA2 71 K/G 148 126 | 14j6 | 14j6 30 30 240 10 275 72 130 110 160 3,5
DMA2 80 K/G 2-8 | 170 | 142 | 19j6 | 19j6 40 40 295 12 340 81,5 165 130 200 4012
DMA2 90 S 190 160 | 24j6 | 24j6 50 50 315 370
DMA2 90 L 340 395
DMA2 100 L/Lx 197 165 | 28j6 | 28j6 60 60 385 13 450 96,5 215 180 250 4915 4
DMA2 112 M 230 188 395 14 460 91
[DMA2 132 S/Sx 260 208 | 38k6 | 38k6 80 80 472 557 108 265 230 300
DMA2 132 M/ Mx 510 595
DMA2 160 M/ Mx 330 255 | 42k6 | 42k6 | 110 110 615 730 145 300 250 350 4919 5
DMA2 160 L 670 675
MA2: IM B14
LC
L

o= o
T
imensions in mm Abmessungen im mm Dimensions en mm Dimensiones en mm
Irype poles | AC 2D D DA E EA L LA LB e Small Flange (B14A) Large Flange (B14B)
M N P S T M N P S T

DMA2 56 K/G 2-4 120 98 9j6 96 20 20 192 9 217 62 65 | 50 80 [ M5 | 2,5( 85 70 | 105 | M6 | 2,5
DMA2 63 K/G 11j6 | 11j6 23 23 215 243 75 | 60 | 90 100 | 80 | 120 _3
DMA2 71 K/G 2-6 | 148 | 126 | 14j6 | 14j6 30 30 240 10 275 72 85 | 70 | 105 | M6 115| 95 | 140 | M8
DMA2 80 K/G 2-8 170 142 | 19j6 | 19j6 40 40 295 12 340 815 |1 100 | 80 | 120 3 130 | 110 | 160 ?
DMA2 90 S 190 160 | 24j6 | 24j6 50 50 315 370 115 | 95 | 140 [ M8
DMA2 90 L 340 395
DMA2 100 L/Lx 197 | 165 | 28j6 | 28j6 60 60 385 13 450 96,5 || 130 | 110 | 160 3,5( 165 | 130 | 200 | M10
DMA2 112 M 230 | 188 395 14 460 91
DMA2 132 S/Sx 260 208 | 38k6 | 38k6 80 80 472 557 108 | 165 | 130 | 200 [ M10 215 | 180 | 250 | M12| 4
DMA2 132 M/ Mx 510 595
[DMA2 160 M/ Mx 330 255 | 42k6 | 42k6 | 110 110 615 730 145 || 215 | 180 | 250 [ M12| 4
DMA2 160 L 670 675

Flange B14B (large) DMAZ 100-132 in cast iron; Flansch B14B (Grolt) DMAZ 100-132 aus GuR; Bride B14B (grande) DMAZ 100-132 en fonte; Brida B14B (grande) DMA2 100-132 en hierro
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The following table give the permissible radial forces in Newton, assuming zero axial force ** and standard ball
bearings. In case of higher radial force than given in the table an enforced bearing should be ordered. The values are
based on normal conditions at 50Hz and calculated at 20.000 working hours for the two pole motors and 40.0000
working hours for 4,6 and 8 pole motors. For 60Hz the value must be reduced by 10% For two-speed motors, the
values have to be based at the higher speed.

Zulassige horizontale und vertikale Radialkréfte ( Fg).

Die Tabellen mit den zuldssigen radialen Kraften in Newton gehen aus von einer Situation ohne axiale Krafte

(axiale Kraft "0")**, und standard Kugellagerung im Motor. Bei hdheren Radialkraften als in die Tabellen genannt
miissen Rollenlager (NU) eingesetzt werden. Die Daten basieren auf 50Hz und 20.000 Betriebsstunden bei 2 poligen
Motoren und 40.000 Betriebsstunden bei 4 - 6 und 8-poligen Motoren. Bei 60 Hz Betrieb miissen die Daten mit 10%

reduziert werden. Fiir mehrpolige Ausfiinrungen sollte man sich auf héhere Umdrehungsstufen orientieren.

Forces radiales admissibles pour moteurs horizontaux et verticaux (F)

Le tableaux ci-contre donne les forces radiales admissibles exprimées en Newton, en supposant ['absence de forces
axiales™* et des roulements a bille standards. Dans le cas ou de forces radiales plus importantes que celles qui
figurent dans le tableau, il y a lieu d'utiliser des roulements renforcés. Les valeurs sont basées sur des conditions
normales d'utilisation a 50Hz et calculées pour 20,000 heures pour les moteurs 2 péles et 40.000 heures pour les
moteurs 4, 6 et 8 péles. Pour les moteurs 60 Hz, les valeurs doivent étre réduites de 10%. En ce qui concerne les

moteurs multi-vitesses, les valeurs doivent étre baseés sur la vitesse la plus élevée.

Fuerza radial (Fg) permisible

Las siguientes tablas estipulan las fuerzas radiales permitidas en Newton, sin fuerza axial** y rodamientos de bolas
estandar. En caso de que la fuerza radial sea mayor que la descrita en | as tablas seria necesario un rodamiento
reforzado. Los valores estan tomados en condiciones normales a 50Hz y calculados para motores de dos polos
a20.000 horas de trabajo y para motores 4, 6 y 8 polos a 40.000 horas de trabajo. A 60Hz deben reducirse los valores
en un 10%. Para motores de dos velocidades los valores deben tomarse a mayor velocidad.

Pulley diameter; Riemenscheibendurchm.; Diamétre de la poulie; Diametro de polea
- when the desired bearing life has been determined, the minimum pulley diameter can be
calculated with the following formule:

- Wenn die gewlinschte Lagerlebensdauer bestimmt ist, kann der

nach folgender Formel berechnet werden:
- Lorsque la durée de vie souhaitée pour le roulement a été déterminée, le diametre minimum
de la poulie peut étre calculé avec la formule ci-dessous:

- Una vez establecida la duracion deseada del rodamiento, el diametro 0 permisible
de la polea puede ser calculado, conociendo la fuerza aplicada FR segin formula.
D = diameter of the pulley (mm)
Py = power of the motor (kW)
* 407 * | *
1.9%107 *k * Py

ny = motor rated speed (r/min)

D=

Y k = belt tension factor, k=2 - 2.5 for V-belts
Ny * FR (xo /X112 1 Xmax)

Fry = permissible radial force (N)

D= diamétre de la poulie (mm) D= Riemenscheibendurchmesser (mm) D= diametro de la polea (mm)

Py= puissance du moteur (kW) Py= Nennleistung des Motors (W) Py, = potencia del motor (W)

ny= vitesse nominale du moteur (tpm) = Nenndrehzahl (Ufmin) ny= velocidad del motor (r/min)

k= facteur de tension de la courreie k= Riemenspannungsfaktor k= factor de tensado. Un valor usaul para

k= 2- 2.5 pour les courroies trapézoidales k= 2 - 2.5 fiir Keilriemen correos trapezoidales es 2 - 2.5

Fryy= force radiale admissible (N) Fry= 2ulissige Radialkraft (N) Fry= fuerza radial permisible segin valores

de la tabla para aplication en el eje (N).
* = standard motors with enforced bearing arrangement * = Los motores estandar estan equipados con
**in case F, and Fg apply both contact Dutchi Motors BV. rodamientos de rodillo.
* = Die Motoren sind standard mit verstérkter Lagerung versehen. * En el caso de applicacion simultanea de
*Wenn F und F, gleichzeitig aufireten bitte Dutchi Motors BV. kontaktieren fuerzas radiales (FR) y axiales(FA) consultar
* = Les moteurs standards son équippés avec roulements NU con Dutchi Motors BV.

**si des forces radiales Fr et des forces axiales F,s'appliquent ensemble, veullez contacter Dutchi Motors BV.
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Maximum radial force (Fg)

N
size  pole Xo Xig Xiax
mm
56 2 250 180 100
4 250 180 100
63 2 360 300 230
4 360 300 230
2 470 400 320
7 4 470 400 320
6 470 400 320
2 670 610 550
80 4 730 650 590
6 830 750 680
8 920 820 750
2 740 660 590
%0 4 800 710 630
6 920 810 730
8 1010 890 800
2 1030 920 820
100 4 1110 990 890
6 1270 1130 1020
8 1400 1240 1120
2 1490 1330 1200
112 4 1600 1430 1290
6 1840 1640 1480
8 2020 1800 1630
2 2160 1900 1690
132 4 2330 2040 1820
6 2670 2340 2080
8 2940 2570 2290
2 2800 2440 2170
160 4 3000 2630 2330
6 3440 3010 2670
8 3850 3410 3060
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The following table gives the permissible axial forces in Newton, assuming zero
radial force**. In this case motor should be ordered with standard ball bearings. In
case of higher axial force than given in the table an angular contact bearing should
be ordered. The values are based on normal conditions at 50 Hz and calculated at
20.000 working hours for two pole motors and 40.000 hours for 4,6 and 8 pole
motors. At 60Hz the values must be reduced by 10%. For two-speed motors,

the values have to be based at the higher speed.

Foressure IS calculated for a fixed bearing at the DE.

Zulassige horizontale und vertikale Axialkréfte (F,)

Die Daten sind berechnet bei radialer Kraft "0"**. In diesen Fall sollten die Motoren
mit standard Rillenkugellagern bestellt werden. Ubersteigen die Werte die
Tabellenwerte, sollten Schragkugellager zum Einsatz kommen.

Die Daten basieren auf 50Hz und 20.000 Betriebsstunden bei 2 poligen Motoren
und 40.000 Betriebsstunden bei 4 - 6 und 8-poligen Motoren. Bei 60 Hz Betrieb
miissen die Daten mit 10% reduziert werden. Fiir mehrpolige Ausfiihrungen sollte
man sich auf hdhere Umdrehungsstufen orientieren.

Foresurre iSt berechnet mit antriebsseitigem Festlager.

Charges axiales admissibles pour moteurs horizontaux et verticaux. (F,)
Le tableaux ci-contre donne les forces axiales admissibles, exprimées en
Newton, en I'absence de force radiale**; dans ces cas, le moteur sera commande
avec des roulements a billes standards. Dans le cas de force axiale plus
importante que celle qui figure au tableaux, un roulement & contact angulaire
sera commandé Les valeurs sont basées sur des conditions normales
d'utilisation & 50Hz et calculées pour 20,000 heures pour les moteurs 2 péles

et 40,000 heures pour les moteurs 4, 6 et 8 pdles. Pour les moteurs 60 Hz,

les valeurs doivent étre réduites de 10%, en ce qui concerne les moteurs
multi-vitesses, les valgurs doivent étre basees sur la vitesse la plus élevée.
Foressure €8t calculée en tenant compte d'un roulement fixe coté attaque.

Fuerza axial (F,) permisible (horizontal y vertical)

Las siguientes tablas estipulan las fuerzas axiales permitidas en Newton sin
fuerza radial**. En cuyo caso debe solicitarse el motor con rodamientos de bolas.
Si la fuerza axial es mayor que la descrita en las tablas debe solicitarse un
rodamiento de bolas de contacto angular. Los valores estan tomados en
condiciones normales a 50Hz y calculados para motores de dos polos a 20 000
horas de trabajo y para motores de 4, 6 y 8 polos a 40 000 horas de trabajo.

A 60Hz los valores deben reducirse en un 10%. Para motores de dos
velocidades los valores deben tomarse a mayor velocidad.

Foresion S€ calcula para un rodamiento fijado axial en lado acoplamiento.

* = data calculated on 20.000 workings hours

**in case Fg and F, apply both contact Dutchi Motors BV.

* = bei 20.000 Betriebsstunden

*“* Wenn Fr und F, gleichzeitig auftreten bitte Dutchi Motors BV kontaktieren

* =a20.000 heures de operation

** si des forces radiales Fg et des forces axiales F s'appliquent ensemble, veuillez contacter Dutchi Motors BV.
*=a20.000 horas de operacion

*si las fuerzas radiales Fr y las fuerzas axiales F, se aplican juntas, contactar con Dutchi Motors BV,

Maximum axial force (F,)

N
size pole B3 B3 Al V1
Foesswe  Fo Foesswe  Fo
56 2 200 200 230 180
4 240 240 260 200
63 2 250 250 260 230
4 280 280 300 260
2 270 270 290 255
7 4 350 350 370 320
6 440 440 460 420
2 380 380 400 360
80 4 470 470 490 450
6 590 590 620 560
8 620 620 650 595
2 440 440 470 410
%0 4 550 550 600 510
6 620 620 680 460
8 640 640 700 580
2 610 610 670 570
100 4 750 750 840 710
6 880 880 970 820
8 895 895 970 845
2 1220 1220 1300 1170
112 4 1440 1440 1520 1370
6 1650 1650 1740 1580
8 1780 1780 1880 1710
2 1500 1500 1620 1430
132 4 1780 1780 1970 1610
6 1820 1820 2000 1660
8 1920 1920 2100 1760
2 1650 1650 1950 1350
160 4 2100 2100 2470 1720
6 2450 2450 2800 2050
8 2650 2650 3050 2210
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Regal Beloit BV

P.O. Box 51

NL-7150 AB Eibergen
The Netherlands

Tel +31-(0)545 464600
info.nl@regalbeloit.com

www.regalbeloit.eu



